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1. Descripcion general

1.1. Descripcion del producto

Las cdmaras IP de la serie SH de Partizan son cdmaras de red integradas con potentes capacidades
de procesamiento de imagen, adecuadas para centros comerciales, supermercados, escuelas,
fabricas, almacenes, oficinas, complejos residenciales y otros espacios publicos o privados que
requieren videovigilancia profesional.

Una camara IP de la serie SH es una camara digital de vigilancia en red que funciona de forma
independiente con un servidor web integrado. Se puede acceder a ella y configurarla directamente
desde un navegador web estandar, sin software cliente adicional; es compatible con Internet
Explorer, Google Chrome, Mozilla Firefox, Microsoft Edge y Safari.

La cdmara admite varios usuarios simultaneos con niveles de permisos configurables
individualmente e incluye un completo conjunto de analiticas de IA integradas, entre ellas deteccion
de rostros, reconocimiento de matriculas, intrusidon en perimetro, cruce de linea, deteccidn de
objetos, densidad de multitudes, longitud de colas y mas.

Al detectar un evento (movimiento, sonido, cruce de linea, intrusién, etc.), la cdamara puede grabar
video automaticamente, capturar instantdneas, enviar notificaciones por correo electrdnico, enviar
eventos a una plataforma remota o activar una salida de alarma externa.
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2. Conexion del dispositivo

Una cdmara IP de la serie SH se puede conectar a su red de dos maneras, segun si la configura
localmente en un solo PC o la integra en una red local existente.

2.1. Conexion a un PC

Conecte la camara directamente a un PC mediante un cable de red, conecte la entrada de
alimentacién al adaptador de 12 V CC y configure las direcciones IP del PCy de la cdmara en el
mismo segmento de red. Si la red funciona correctamente, la cdmara se comunicard con el PC en el
plazo de un minuto tras el encendido.

(@

Fig. 1. Conexidn directa: camara conectada directamente a un PC mediante cable Ethernet

El diagrama muestra la conexién directa: la cdmara (direccién predeterminada 192.168.1.168) esta
conectada al PC con un cable Ethernet y alimentada desde un adaptador de 12 V CC. El adaptador
de red del PC debe estar en la misma subred que la cdmara (por ejemplo, 192.168.1.x).
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2.2. Conexidn a través de un router/conmutador

Este método de conexion se utiliza cuando la cdmara se conecta a Internet y tanto la cdmara como
el PC estan conectados a los puertos LAN de un router/conmutador, con la puerta de enlace de la
camara configurada con la direccidn IP del router.

Fig. 2. Conexién mediante router/conmutador: la cdmara y el PC comparten la misma LAN, con
acceso remoto opcional

El diagrama muestra la conexidn a través de un router/conmutador: la cdmara y el PC estan
conectados a puertos LAN del mismo router o conmutador, y la puerta de enlace de la cdmara es la
direccién IP del router. Si el router tiene conexidn a Internet, también se puede acceder a la cdmara
desde un PC remoto mediante la direccidn IP publica o DDNS.

10
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3. Configuracion IP con Partizan Setup Tool

Ejecute Partizan Setup Tool y haga clic en Buscar para encontrar los dispositivos de la red local. La lista
muestra las cdmaras y otros dispositivos encontrados en la LAN; localice la cdmara por su direccién MAC.

& Partizan Setup Tool 26.08.26 W x64

O 2/ IPCamera Cloud
IP 192,168 Firmware versio L.1.B.V5.00.R02.00030747.5.20230214.C. Dolce 2026-05-12

|j &/  IPCamera Cloud

IP 192.168 Firmware version: 2025-10-14
MAC i T
I:] Y, IP Camera SH
IP: 192.168. Firmware version: U.7.BV31.355.8.24.6.CEBella 2026-03-07
MAC
[] '@ pcamerasH
IE: 192.168. Firmware version: U.7.BV1.0.1.2.B000c601010103.5.240131 CBella 2024-01-31
MALC
email
|:| = Onvif IP Camera SH series
password IP: 192.168. Firmware version: U.7.BV26.34.5.8.23.CGarda 202304-12

m Select all Clear selection

Fig. 3. Partizan Setup Tool: lista de dispositivos encontrados en la LAN

La ventana de la herramienta contiene los siguientes elementos:

Elemento Funcion

Buscar Busca los dispositivos de la red local.

Seleccionar todo / Selecciona todos los dispositivos de la lista o borra la seleccién.
Borrar seleccion

Casilla de verificacion | Selecciona el dispositivo. Los botones del panel izquierdo funcionan con
de una entrada los dispositivos seleccionados y se activan cuando se selecciona un
dispositivo.

Nombre y estado del Modelo del dispositivo y su estado de red: Dispositivo en linea o
dispositivo Dispositivo sin conexion.

IP / MAC Direccion IP y direccion MAC del dispositivo. La marca DHCP junto a la
direccién IP indica que el dispositivo utiliza DHCP.

Versién de firmware Version de firmware actual del dispositivo y su fecha.

Firmware disponible Firmware encontrado para el dispositivo y su fecha; se muestra No se ha
encontrado ninguna actualizacién de firmware si no hay actualizacién.

11
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Elemento Funcion

Estado a la derecha Listo: el dispositivo se puede gestionar. Inicio de sesidén o contrasefia no

de una entrada validos: el dispositivo no acepta el inicio de sesidn y la contraseiia
introducidos. jDispositivo no compatible!: la herramienta no admite el
dispositivo.

Establecer IP estatica, | Acciones para los dispositivos seleccionados.
Activar DHCP,
Restablecer ajustes,
Reiniciar,
Actualizacion de
firmware, Cambiar

contrasefia
correo electrénico / Campos para el inicio de sesidn y la contrasefa (esquina inferior
contrasefia izquierda de la ventana).

% Partizan Setup Tool 26.08.26 W x64

IP: 192,168, Firmware version: U.7.BV26.345823.CGarda 2023-04-12
MAL:
_ IP Camera 5H
P 192.168. ¥ Firmware version: 2026-03-07
MAC ilable firr 2026-03-07
NVR SH
IP: 2.168 r r T POE_SH_1.0.5.8.2.4.1.C.Bell2025-05-21
MAC ilabl
Onvif IP Camera
P 192.168. DHC T 20191205
MAC ilable firr 2019-12-05
2 DVR/NVR
IP: 192.168. Firmware version: U.1.BV4.03.R11.C638024U.5.20251121.C Bella 2026-04-20
MAC:
& IP Camera 5H series
IP: 192168, Firmware version: U.17.BV40.45.5.8.2.4.6.C Bella 2026-03-24
MAL:
email
NVR 5H
password
[+ 107 160 IHNTARAVACRCC 27 27 Ralla WIS NG

Fig. 4. Partizan Setup Tool: estados de los dispositivos e informacién de firmware (lista desplazable)

Nota: La direccion IP predeterminada de la cdmara es 192.168.1.168, el nombre de usuario
predeterminado es admin y la contrasefia predeterminada es admin.

Seleccione el dispositivo correspondiente con la casilla de verificacidn de su entrada, introduzca su inicio
de sesidon y su contrasefia en los campos de la esquina inferior izquierda de la ventana, haga clic en
Establecer IP estatica e introduzca los pardmetros de red de la cdmara (direccion IP, mascara de subred y
puerta de enlace).

12
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Nota: Si la red actual admite DHCP, puede seleccionar el dispositivo y hacer clic en Activar DHCP
para obtener la direccidn IP automaticamente.

Restablecer ajustes, Reiniciar y Actualizacion de firmware aplican la accién correspondiente a los
dispositivos seleccionados.

Para establecer una nueva contrasefia para los dispositivos seleccionados, haga clic en Cambiar
contraseiia, introduzca la nueva contrasefia en los campos Nueva contraseia y Confirmar nueva
contrasefia y haga clic en Cambiar contrasefia. La contrasefia debe tener entre 8 y 16 caracteresy
contener al menos dos de los siguientes tipos: letras mayusculas, letras minusculas, digitos o simbolos.

Partizan Setup Tool 26.08.26

Fig. 5. Partizan Setup Tool: ventana Cambiar contraseia
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4. Inicio de sesion mediante un navegador web

4.1. Acceso a la camara desde un cliente web

Utilice Partizan Setup Tool para encontrar la direccion IP de la cdmara en la red actual y, a
continuacién, introduzca esta direccidn en la barra de direcciones de su navegador para iniciar
sesion en la cdmara correspondiente.

< C | ® 192.168.1.168

Ry

PARTIZAN

Fig. 6. Barra de direcciones del navegador con la direccién de la cdmara y la pagina de inicio de
sesion

También puede abrir su navegador IE e introducir la siguiente informacidn en la barra de
direcciones: HTTP://ip:puerto web. La direccién IP del dispositivo al que se accede es 192.168.1.168,
el nimero de puerto web es 80 y la URL combinada es http://192.168.1.168:80.

Nota: En aplicaciones practicas, el nimero de puerto predeterminado es 80 en el modo de
acceso HTTP.
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4.2. Primer inicio de sesion en la camara

Cuando accede a una camara desde un cliente web, el programa muestra una pantalla porque la
contraseiia predeterminada del dispositivo es demasiado simple y le pide que establezca una

contrasefia mas compleja. Haga clic en para ver el requisito de la contraseiia: (2

Una contrasefa debe tener entre 8 y 16 caracteres y estar formada por dos cualesquiera de los
siguientes tipos de caracteres: letras mayusculas, letras minusculas, digitos y caracteres especiales.
La contraseia debe ser distinta del nombre de usuario.

Después de establecer una nueva contrasefa, haga clic en OK para guardar el cambio. Se muestra la
pantalla. Puede marcar las casillas de verificacién segln sea necesario para establecer el método de
recuperacion de contrasefa correspondiente. También puede cancelar la configuraciéon
directamente sin marcar las casillas de verificacion; en ese caso, la funcidon de recuperacion de
contrasefia queda desactivada.

1. Configuracién de preguntas de seguridad: este método se utiliza para cambiar la contraseia
del usuario mediante verificacidn por preguntas. Debe marcar la casilla de verificacién
Configuracién de preguntas de seguridad, seleccionar tres preguntas entre 15 y establecer
cada respuesta con una longitud maxima de 64 caracteres para recuperar su contrasefia.

2. Certificado de autorizacién: este método se utiliza para cambiar la contrasefia del usuario
mediante un certificado. Debe marcar la casilla de verificacion Certificado de autorizacion y
hacer clic en Exportar para descargar el archivo certificate.txt.

3. Super cddigo (no recomendado): este método se utiliza para calcular un super cédigo, con el
gue se le permite cambiar la contraseia del usuario. El super cédigo se calcula a partir de la
direccién MAC y la hora del sistema de la cdmara. No se recomienda activar esta funcion,
porque la direccién MAC de la cdmara se difunde por la red y la hora del sistema de la
camara se puede obtener directamente al iniciar sesién desde un cliente web.

Nota: Si la funcion de recuperacion de contrasefia esta activada, conserve adecuadamente su
informacion de verificacion.
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4.3. Inicio de sesion normal en la cdmara

Tras acceder a una cdmara desde un cliente web, se le dirige a la pantalla de inicio de sesién, como
se muestra en la Fig. 7. Introduzca su nombre de usuario y su contrasefia y haga clic en Iniciar sesién
para acceder a la interfaz donde puede realizar operaciones en la cdmara. Puede seleccionar el
idioma que desee al iniciar sesion.

PARTIZAN

Fig. 7. Pantalla de inicio de sesién: introduzca su nombre de usuario y su contraseia, con selector
de idioma en la parte superior derecha

La ventana de inicio de sesién contiene los siguientes elementos:

Control Funcion

Selector de idioma Selecciona el idioma de la interfaz del cliente web.
(arriba a la derecha)

Nombre de usuario Nombre de la cuenta (cuenta de administrador predeterminada: admin).

Contrasefa Contrasefa de la cuenta. En el primer inicio de sesidn debe establecer
una nueva contrasefia (véase la seccidn sobre el primer inicio de sesion).

Iniciar sesién Inicia sesién y abre la vista en directo.

Recuperar contrasefia | Abre la ventana de recuperacion de contrasefia (pregunta de seguridad,
certificado de autorizacion o super cédigo).
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4.4. Recuperacion de contraseia

Cuando la funcidn de recuperacion de contrasefia esta activada, si olvida los datos de inicio de
sesion, puede hacer clic en Recuperar contrasefia en la pantalla de inicio de sesion para acceder a la
pantalla Recuperar contraseiia. En el primer inicio de sesién puede seleccionar Configuracion de
preguntas de seguridad, Certificado de autorizacién o Stper cédigo para la recuperacion de la
contrasefia.

4.4.1 Configuracion de preguntas de seguridad

En la pantalla de inicio de sesion, haga clic en Recuperar contraseifa para acceder a la pantalla
Recuperar contrasefia. En este ejemplo, la configuracion predeterminada permite recuperar la
contrasefia mediante la verificacidon de preguntas de seguridad. A continuacidn, puede cambiar
la contrasefia después de introducir las respuestas a las preguntas de seguridad.
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4.4.2 Certificado de autorizacion

En la pantalla de inicio de sesion, haga clic en Recuperar contraseifa para acceder a la pantalla
Recuperar contrasefia y seleccione Certificado de autorizacion. La pantalla cambia. Haga clic en
Importar y seleccione el archivo certificate.txt, que se descarga al activar la funcién de
recuperacion de contrasefia en el primer inicio de sesién. Una vez importado el archivo, puede
cambiar la contrasefia del usuario introduciendo una nueva contrasefia.
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4.4.3 Super cadigo

En la pantalla de inicio de sesion, haga clic en Recuperar contraseifa para acceder a la pantalla
Recuperar contrasefia y seleccione Super codigo. La pantalla cambia. Introduzca el super coédigo
correcto. A continuacién, puede cambiar la contrasefa del usuario. El super cddigo se calcula a
partir de la direccién MAC de la cdmara y de la hora del sistema que se muestra en la pantalla.

Verification Mode | Super Code ‘

Super code | ‘

2026-10-26 16:23:10 MAC Address:

New Password | ‘

Password Strength

Confirm Password |

Fig. 8. Ventana Recuperar contrasefia: modo de verificacion con super codigo
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4.5. Caducidad de la contrasena

Pueden surgir riesgos de seguridad si se utiliza la misma contrasefia durante un largo periodo de
tiempo. Por ello se registra el momento del Ultimo cambio de contrasefia. Al iniciar sesién en el
sistema, si la hora de inicio de sesion actual es 90 dias posterior a la hora del tGltimo cambio de
contrasefiia, el sistema le preguntara si desea cambiarla.

Cuando decida cambiar la contrasefa, se muestra la pantalla. Siguiendo las instrucciones de la
pantalla, introduzca la contrasefia anterior para la verificacion y establezca una nueva contrasefa.
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5. Instalacion del complemento

Cuando inicia sesion en el sistema desde su navegador IE, solo puede ver correctamente las imagenes en
directo si el complemento esta instalado. Descargue e instale el complemento siguiendo las
instrucciones de la pantalla.

Nota: Puede omitir la instalacién del complemento si accede al servidor web desde navegadores
como Safari 12 y posteriores, Chrome 57 y posteriores, Firefox 52 y posteriores y Edge 41.
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6. Operaciones basicas

6.1. Autodiagndstico al encender (POST)

Después de encender una cdmara PTZ, esta realiza el autodiagndstico al encender (POST):

La cdmara PTZ gira horizontalmente en sentido horario a velocidad constante hasta que se detecta el
punto cero.

La cdmara PTZ realiza una accion vertical y finalmente se detiene en una posicién con un angulo
vertical de 45°, con el objetivo superpuesto a la identificacién marcada en la carcasa de la cdmara
PTZ. Algunas cdmaras PTZ pueden volver a la posicidén anterior al apagado. Las condiciones
dependen de los modelos reales.

Acciones del objetivo: el objetivo se lleva al extremo cercano, se desplaza al mas lejano y luego se
vuelve a llevar desde el extremo lejano al cercano para completar el autodiagndstico de la camara.
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6.2. Funciones basicas de una camara PTZ

Funcién de crucero: la cdmara PTZ admite la configuracién de puntos de preajuste, posicidon
de vigilancia, crucero de trayectoria, escaneo de patrén y escaneo de linea.

Ajuste automatico de la relacion de zoom: cuando se cambia la relacion de zoom de la
camara PTZ, la velocidad en las direcciones horizontal y vertical cambia automaticamente
con la relacién de zoom. Si la relacion de zoom aumenta, la velocidad de movimiento de la
camara PTZ disminuye automaticamente. Si la relacién de zoom disminuye, la cdmara PTZ se
mueve mas rapido automdticamente. La relacion de zoom garantiza un mejor efecto de
seguimiento de objetos.

Memoria de apagado: si la cdmara PTZ estaba realizando un crucero antes de apagarse, al
volver a encenderse continua el crucero tras el autodiagndstico. Algunas camaras PTZ
pueden volver a la posicidn anterior al apagado. Las condiciones dependen de los modelos
reales.

Haga clic en en la esquina superior derecha de la pantalla de vista en directo para mostrar u ocultar
la interfaz de control PTZ: @
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6.3. Operaciones de control PTZ

6.3.1 Introduccion a los botones

Haga clic en en la esquina superior derecha de la pantalla de vista en directo para mostrar u
ocultar la interfaz de control PTZ. Para obtener una descripcion de los botones, consulte la tabla

siguiente. =

Mada >

Fig. 9. Panel de control PTZ (pantalla de vista en directo, lado derecho)

Rueda de Mantenga pulsadas las teclas de flecha para controlar la direccidn de giro de
direccion la PTZ.
Si hace clic en, la cdmara PTZ sigue girando horizontalmente y, en ese caso,
el botdn se vuelve azul cielo. Puede volver a hacer clic en él para detener el
giro.o
Control Utilice la barra de desplazamiento para ajustar la velocidad de giro de la
deslizante de PTZ. El nivel de velocidad va de 1 a 10. Cuanto mayor es el valor, mayor es la
velocidad velocidad.
Q Indica «Ajuste de enfoque —» y «Ajuste de enfoque +». Al pulsar, la cdmara
@ se acerca y la escena se amplia. Al pulsar, la cdmara se aleja y la escena se
reduce. 2 Q
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- Indica «Enfoque —» y «Enfoque +». En el modo de enfoque manual,
mantenga pulsado para que los objetos cercanos se vean nitidos y los
objetos lejanos se vayan desenfocando gradualmente; mantenga pulsado
para que los objetos lejanos se vean nitidos y los objetos cercanos se vayan

desenfocando gradualmente. 0

® Indica «lIris —» e «lris +». Cuando la pantalla de monitorizacion esta

S relativamente oscura, puede mantener pulsado para aumentar el iris. De
igual modo, puede mantener pulsado para reducirlo. @®

@ Botones de funciones auxiliares. Las funciones de los botones dependen de

los modelos reales. Las funciones incluyen
«Posicionamiento 3D», «Enfoque auxiliar», «Restablecimiento con un clic»,
«Vigilancia con un clic» e «Inicializaciéon del objetivo».

Los modos de funcionamiento incluyen:

1. Crucero por preajustes (consulte 6.3.3 Crucero por preajustes para
obtener instrucciones).

2. Modo de vigilancia (consulte 6.3.4 Modo de vigilancia para obtener
instrucciones).

3. Escaneo de linea (consulte 6.3.5 Escaneo de linea para obtener
instrucciones).

4. Recorrido (consulte 6.3.6 Recorrido para obtener instrucciones).

5. Escaneo de patrén (consulte 6.3.7 Escaneo de patrén para obtener
instrucciones).

Los modos de funcionamiento dependen de los modelos reales.
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6.3.2 Botones de funciones auxiliares

@ activa o desactiva la funcién de posicionamiento 3D.
a b C d
A
Mode ~ Mode ~ .Mode ~ I

Fig. 10. Botones auxiliares del panel PTZ (descripciones emergentes): (a) Posicién 3D, (b)
Enfoque automatico, (c) Restablecimiento PTZ, (d) Modo de vigilancia

Haga clic en para activar el posicionamiento 3D. Una vez activada la funcidn, el boton cambia a
y, al hacer clic de nuevo, se desactiva el posicionamiento 3D. Con la funcién de posicionamiento

3D activada, puede realizar las siguientes operaciones: @&

Haga clic con el ratdn en la pantalla de vista en directo y la cdmara PTZ mueve el punto
correspondiente al centro del video.

Mantenga pulsado el botdn izquierdo del ratén y arrastre el ratdn hacia la parte inferior
(superior) derecha para formar un area rectangular. A continuacion, la cdmara PTZ mueve su
centro al centro del video y amplia la vista.

Mantenga pulsado el botdn izquierdo del ratdn y arrastre el ratén hacia la parte superior
(inferior) izquierda para formar un drea rectangular. A continuacion, la cdmara PTZ mueve su
centro al centro del video y reduce la vista.

A

v"s: enfoque auxiliar. Haga clic en este botdn para que la cdmara PTZ enfoque automaticamente.

®: restablecimiento con un clic. Haga clic en este botdn para que la cdmara PTZ borre los
puntos de preajuste y la ruta de crucero.

© inicializacién del objetivo. Haga clic en este botdn para inicializar el objetivo. Esta funcion
depende del modelo real; prevalece la interfaz real.

i vigilancia con un clic. Haga clic en este botdn para realizar la vigilancia con un clic. Esta
funcion depende del modelo real; prevalece la interfaz real.
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6.3.3 Crucero por preajustes

Mode ~ Mode v
Preset | Preset
- ry
m Bl
Watch Mode
Line Scan 3 | point3 | 2 B X
Tour 4 | pointa | B X
. Paften Scan 5 .point5.| A @B X
6 | point6 | & @ X 6  point6 | @ @ X
7 pojnt?|a B X 7 _polm?_|,a B X
8 pojnt8| A B X 8 | point8 | B X
9 | point9 | & @ X 9 | point9 | & & ><'
. [ .

Fig. 11. Panel PTZ: (a) lista de modos, (b) lista de puntos de preajuste

a b c

Mode v Mode iy Mode ~

| 1 Preset
-
ot [pamt] o
. . ~ 0
0 i 2 point2 | @ @ X

Fig. 12. Botones de puntos de preajuste (descripciones emergentes): (a) Ir a, (b) Aiadir
preajuste, (c) Eliminar preajuste

1. Utilice las teclas de flecha del control PTZ para que la cdmara PTZ gire a la posicion que
desea guardar y haga clic en para anadir los puntos de preajuste. 2

2. Tras afadir los puntos de preajuste, haga clic en para llamar a un punto de preajuste y
hacer que la cdmara PTZ gire a la posicion del punto de preajuste correspondiente. ~

3. Para eliminar un punto de preajuste, haga clic en . X
4. Haga clic en el cuadro de texto pointl para editar el nombre del punto de preajuste.
Nota: puede afadir un maximo de 255 puntos de preajuste.
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6.3.4 Modo de vigilancia

a b C
. r 1 1 | |
Mode s : - Default Cruise Mode N
Mode
Watch Mode : — Waich Point Set Watch Mode
Watch Mod¢  Line Scan
Time ‘ 20s Tine Tour Time 20s
Interval i) Pattern Scan Interval
w
Mode ‘ Default Crui Mode fault Cruise | Mods m
cuse  [JICE cise I cruse  [HECN
sve  CEN swo I
sve [0

Fig. 13. Modo de vigilancia: (a) ajustes, (b) lista de modos (accién realizada en el modo de
vigilancia), (c) botdn Iniciar crucero

Cuando la funcién de vigilancia estd activada en la cdmara PTZ, si no se recibe ninguna sefial
de control dentro del tiempo de espera de vigilancia configurado, la cdmara PTZ ejecuta
automaticamente la accién preestablecida.

Establezca el modo de crucero en Modo de vigilancia.

Configure Intervalo de tiempo: cuando gira manualmente la camara PTZ, debe esperar 20 s
antes de que se reanude la accidn de vigilancia. Por tanto, puede establecer el intervalo de
tiempo en 15-240s.

Configure Modo de vigilancia: puede establecerse en crucero predeterminado, punto de
preajuste, escaneo de linea, crucero de trayectoria y escaneo de patrén.

Nota: solo puede haber un punto de vigilancia a la vez.

Crucero predeterminado: haga clic en el botdn para llamar al crucero y la cdmara PTZ gira
continuamente 360° en sentido antihorario a velocidad constante.
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6.3.5 Escaneo de linea

a b c
Mode v e ‘ Low— ‘Mode 7V
Line Scan ] Line Scan [IRERED : Line Scan w’
Areascan K sicaaan | High Areascan [N
cuse  HENEIEE cuse  IENEEE Cruise B | b |
v .

Fig. 14. Escaneo de linea: (a) ajustes, (b) lista de velocidades, (c) botén Iniciar ajuste

Establezca el modo de crucero en Escaneo de linea.

Haga clic en Iniciar ajuste para registrar la posicion actual de la cdmara PTZ como posicion
inicial. Gire la cdmara PTZ y haga clic en para registrar la posicion actual de la cdAmara PTZ
como posicién final. Haga clic en 9 Crucero y la cdmara PTZ realizard el crucero entre los dos

puntos a velocidad constante.
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6.3.6 Crucero de trayectoria

a b C

Mode v Mode e Mode ~
Tour | Tour ‘ ‘ Tour ‘
Track 1 Track 1 ‘ Track 1 ‘

.

Track 1 . - . . kil / Track 1 . . . .

- ool 2

Preset  Speed  Time(S) Preset  Sp 5 Preset  Speed  Time(S)

4 1 3 20

cise NN HEH cuse  B-NIHEE cuse  [IENINEN

Fig. 15. Recorrido (crucero de trayectoria): (a) ajustes, (b) lista de trayectorias, (c) fila de
puntos de preajuste y botdn Iniciar crucero

Crucero de trayectoria: en este modo, la camara PTZ realiza el crucero de acuerdo con la
trayectoria preestablecida. Puede configurar cuatro trayectorias a la vez y, para cada
trayectoria, puede seleccionar 32 puntos de preajuste y establecer el intervalo de crucero de
cada punto de preajuste.

Establezca el modo de crucero en Recorrido.

Seleccione las trayectorias a las que se van a afiadir puntos de preajuste.

Afada y elimine puntos de preajuste en cada trayectoria. Puede hacer clic en los botones de
flecha arriba y abajo para cambiar la secuencia de los puntos de preajuste.

Establezca el intervalo de tiempo entre el cambio de puntos de preajuste durante el crucero.
Haga clic en Crucero y la cdmara PTZ realizara el crucero en el orden de las posiciones de los
puntos de preajuste.

Nota: después de afiadir puntos de preajuste, debe hacer clic en Crucero para guardar la ruta
de la trayectoria.
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6.3.7 Escaneo de patrén

a b C
Mode e Mode v Mode v
Pattern Scan ‘ Pattern Scan Pattern Scan
Tack | 1 | Track m
e
Record
Record [N 1 o
Record
) Cruise 2
peicte  [NECIN e
alete
) Y oece  NICEE

Fig. 16. Escaneo de patrdn: (a) ajustes, (b) lista de trayectorias, (c) botdn Iniciar grabacidn

El escaneo de patrdn consiste en escanear de acuerdo con la ruta preestablecida, registrando
acciones como el movimiento horizontal, el movimiento vertical y el cambio de la relacién de
zoom de la cdmara PTZ. Tras grabar y guardar, los usuarios pueden llamar directamente a la
ruta de escaneo de patrén. La cdmara PTZ admite la configuracién de cuatro rutas de escaneo
de patrén, numeradas del 1 al 4. Cada ruta de escaneo de patrén se almacena en la camara
PTZ.

Seleccione el modo de crucero Escaneo de patrén.

Seleccione una ruta.

Haga clic en este botdn para iniciar la grabacidn. Realice operaciones PTZ en la cdmara PTZ Yy,
a continuacion, haga clic en este botdn para detener la grabacién. Una vez finalizada la
grabacion, haga clic en el botén para llamar al crucero y la cdmara PTZ realizara el crucero de
acuerdo con el contenido grabado.
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6.4. Especificacion del pigtail

Etiqueta Color del pigtail correspondiente
AUDIO IN Rosa

Salida de audio Blanco/Amarillo
AUDIO GND Morado

RS485+ Marrén/Blanco
RS485- Marrén

Tierra Amarillo/Verde
Entrada de alarma Azul

ALARM GND Verde/Morado
ALARM OUT+ Verde

ALARM OUT- Gris

Los pigtails dependen del modelo real.
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7. Pantalla de vista en directo

7.1. Vista en directo

Tras iniciar sesién en una cdmara desde un cliente web, se muestra la pantalla de vista en directo,
como se indica en la Fig. 17.

Nota: Las caracteristicas del producto pueden variar segin los modelos reales.
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Fig. 17. Vista en directo: visualizacion del flujo principal con selector de flujo, panel PTZy
barra de herramientas de reproduccion/captura

Menu de cambio de flujo: Puede hacer clic en los botones de la esquina superior izquierda para
cambiar la calidad de imagen de la vista en directo actual:

Flujo principal: la calidad de imagen es buena, pero el ancho de banda del flujo es grande y los
requisitos de rendimiento de la interfaz para los PC son mayores.

Subflujo: los requisitos de ancho de banda y de rendimiento del PC son moderados, pero la calidad
de imagen es peor que la del flujo principal.

Flujo mavil: los requisitos de ancho de banda y de rendimiento del PC son los mas bajos y la calidad
de imagen es la peor.

Barra de cambio del menu principal: En esta drea puede cambiar entre las cuatro pantallas de
funciones web: En directo, Reproduccion, Configuracién remota y Configuracién local.

O Informacion: Haga clic en este botdn para mostrar informacidn sobre el usuario activo, la version
web y la versién del complemento.

Alarma IA: Haga clic en este botdn para abrir la barra de notificaciones de alarma. Se utiliza para
enviar las imagenes correspondientes durante la deteccidn de rostros y la deteccién de personas y
vehiculos.
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"0 Color: Haga clic en este botdn para ajustar la configuracién de imagen actual, como la saturacién
y la nitidez.

=) Configuracion PTZ: Haga clic en este botdn para realizar la configuracién PTZ y ajustar la distancia
focal de la camara.

| . . . .
O salir: Haga clic en este botdn para cerrar sesion.

Estado de grabacion y alarma: muestra el estado de alarma y de grabaciéon de la cdmara. Para mas
informacidn, consulte la seccion «Estado de grabacion».

O Detener/Reproducir: Haga clic en este botdn para activar o desactivar la vista en directo del flujo
actual.

Proporciones originales: Haga clic en este botén para mostrar la vista en directo actual con sus
proporciones originales.

Ajustar: Haga clic en este botdn para que la vista actual se ajuste a toda el area de visualizacion.

| - |

L pantalla completa: Haga clic en este botdn para mostrar la vista en directo a pantalla completa.
También puede hacer doble clic en la pantalla para activar o desactivar la funcidon. Una vez activada
la funcidén, puede pulsar la tecla Esc para salir del modo de pantalla completa.

£ Grabar: Haga clic en este botdn para grabar manualmente el flujo de la vista en directo.

[e] Capturar: Haga clic en este botdn para capturar manualmente la imagen del flujo actual.

® zoom digital: Haga clic en este botdn para ampliar un drea determinada de la imagen mostrada.
* Audio: Haga clic en este botdn para activar, desactivar o ajustar el audio de la vista en directo.
Y Intercomunicador de voz: Haga clic en este botdn para comunicarse con la cdmara.

Q Luz: Haga clic en este botdn para encender o apagar manualmente la luz blanca.

2 sirena: Haga clic en este botdn para encender o apagar manualmente la sirena. (Nota: algunos
modelos admiten la sirena.)

Q Luz de advertencia: Haga clic en este botdn para encender o apagar manualmente la luz de
advertencia. (Nota: algunos modelos admiten la luz de advertencia.)

L1 contador de pixeles: Haga clic en este botdn para seleccionar un drea y comprobar su tamafo
en pixeles en el flujo.

& Aradir etiqueta: Haga clic en este botén para anadir una etiqueta.

Informacion emergente En algunas alarmas activadas, las alarmas activas se muestran en la esquina
inferior derecha de la pantalla.
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7.2. Estado de grabacion

El estado de grabacion indica simplemente la alarma activa de la cdmara y si la grabacion es normal
en un cliente web. Pueden existir varias alarmas al mismo tiempo, como se describe a continuacion:

= P022:T039

Fig. 18. Iconos de estado de grabacién (H, M, S) en la esquina inferior izquierda de la vista en
directo

Sin icono: la tarjeta de memoria funciona correctamente, pero no se realiza ninguna grabacién.

R: la cdmara realiza una grabacion general.

Nota: cuando la cdmara realiza una grabacion de alarma, este icono desaparece, pero el
proceso de grabacién general continua.

H:la tarjeta de memoria no funciona correctamente. Debe comprobar si la tarjeta de memoria esta
defectuosa.

V1: la cdmara est4 en estado de alarma de movimiento, pero la grabacién de alarma de movimiento
no esta activada.

IVI: la cdmara est4 en estado de alarma de movimiento y realiza una grabacion de alarma de
movimiento.

| : la cdmara estd en estado de alarma E/S, pero la grabacion de alarma E/S no estd activada.

|: la cdmara estd en estado de alarma de movimiento y realiza una grabacién de alarma E/S.

5: la cdmara esta en estado de alarma inteligente, pero la grabacién de alarma inteligente no estd
activada.

Nota: las alarmas inteligentes incluyen las alarmas de deteccidn de rostros y las alarmas de
deteccion de personas y vehiculos.

S: la cdmara estd en estado de alarma inteligente y realiza una grabacién de alarma inteligente.
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8. Reproduccion

La cdmara no solo debe permitir a los usuarios ver imagenes en tiempo real, sino también almacenar la
informacidn de las imagenes para poder obtenerla cuando sea necesario.

| General ~ ‘

B2 General

2 Picture

02 smart

2 Tag

B A
Face Detection
License Plate
Pedestrian & Vehicle
Perimeter Intrusion & Line Crossing
Intrusion
Region Entrance
Region Exiting

Repeat Visitors.

Face Attendance

Fig. 19. Lista desplegable del selector de modo de reproduccion: subtipos General, Imagen, Inteligente,
Etiqueta e IA [NEW]

La lista desplegable de la esquina superior izquierda de la pantalla Reproduccidn selecciona el modo de

busqueda:
General Busca y reproduce video grabado en una linea de tiempo de 24 horas.
Imagen Busca instantaneas capturadas.
Inteligente Busca video en el que se haya detectado movimiento o actividad de IA dentro
de un area seleccionada.
Etiqueta Busca momentos de video marcados con una etiqueta.

Deteccion de rostros Busca rostros capturados por hora y rasgos faciales; compara con una imagen
de referencia por similitud.

Matricula Busca matriculas capturadas por nimero de matricula.

Peatones y vehiculos Busca peatones y vehiculos capturados.

Intrusidn en Busca eventos de intrusidn en perimetro y de cruce de linea.
perimetro y cruce de
linea
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Modo Finalidad

Intrusion / Entrada en | Busca los eventos de area correspondientes.
region / Salida de
region

Visitantes recurrentes | Encuentra personas que aparecieron varias veces durante el periodo
seleccionado.

Asistencia facial Genera un informe de asistencia de los rostros registrados.
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8.1. Reproduccion normal

La funcién de reproduccién incluye la bisqueda general de video y la busqueda por IA. La Fig. 20
muestra la busqueda general de video.

General A

K < 2026 June > 2

S M T W T F S

1 2 3 4 2 6
7 8 g 10 1 12 13
14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27

28 29 30
Normal

Normal Event(All) w
Intelligent(All) v

| @& ooo0 02:00

Fig. 20. Reproduccion general: calendario, filtros de tipo de bldsqueda y linea de tiempo de
24 horas con tipos de evento codificados por color

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. De forma
predeterminada esta seleccionado General, lo que significa que se buscan archivos de grabacién
generales. Para la busqueda de imagenes por |A, consulte las secciones siguientes de este capitulo.

2. Fecha de busqueda: Se utiliza para establecer la fecha en la que se buscan los archivos de
grabacion. Haga clic en Buscar y se muestran las fechas con archivos de grabacién disponibles.

3. Tipo de busqueda: Muestra los tipos de busqueda admitidos por la camara. Puede buscar solo
una parte de los archivos de grabacion segun sea necesario.

4. Escala de la barra de progreso de reproduccidn: De forma predeterminada, la barra de progreso
se divide en 24 horas. Puede cambiar la escala de la barra de progreso para ayudar a los usuarios a
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encontrar con mas precisiéon una posicion de reproduccién. También puede usar la rueda del ratén
para cambiar la escala de la barra de progreso.

> Pausa/Reproducir: Haga clic en este botdn para pausar o reproducir el flujo de reproduccion.
O petener: Haga clic en este botdn para detener el flujo de reproduccién.

M Avanzar un fotograma: Haga clic en este botdn para reproducir un fotograma con un solo clic.
£} Grabar: Haga clic en este botdn para grabar manualmente el flujo de la vista en directo.

(o] Capturar: Haga clic en este botdn para capturar manualmente la imagen del flujo actual.

oy Descargar: Haga clic en este botdn para descargar los archivos de grabacion buscados.

[1] velocidad: Haga clic en este botdn para cambiar la velocidad de reproduccion. Las velocidades
admitidas son 1/8, 1/4, 1/2, 1, X2, X4, X8 y X16.

Jx Audio: Haga clic en este botdn para activar, desactivar o ajustar el audio del flujo de
reproduccion.

@ zoom digital: Haga clic en este botdn para ampliar un area determinada del flujo de
reproduccion.

Proporciones originales: Haga clic en este botdn para mostrar la vista en directo actual con sus
proporciones originales.

Ajustar: Haga clic en este botdn para que la vista actual se ajuste a toda el area de visualizacién.

b 1 . Vd . .7

=L Pantalla completa: Haga clic en este botdn para mostrar el flujo de reproduccidn a pantalla
completa. Puede hacer doble clic en la pantalla para activar o desactivar la funcién. Una vez activada
la funcidén, puede pulsar la tecla Esc para salir del modo de pantalla completa.

5. Buscar: Haga clic en este botén para mostrar las grabaciones almacenadas en la tarjeta de
memoria de acuerdo con los ajustes de busqueda.

6. Barra de progreso de reproduccidn: Barra de progreso de reproduccién: la barra de tiempo de la
parte inferior muestra la barra de progreso de reproduccién actual y el progreso de la reproduccion
en distintos colores segun los resultados de la busqueda.
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8.2. Blusqueda de imagenes

Cuando la funcidn de captura automatica estd activada en la cdmara, puede buscar y reproducir
imagenes en esta pantalla.

Picture e
K < 2026 June > Ol
s M T W T F S
1 2 3 4 5 6
7 8 9 10 M 12 13
14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27
28 29 30
Search Time
00 : 00 : 00 ‘~‘ 23 : 59 - 59
—  Search type
Normal
Mormal Event(All) v

Fig. 21. Busqueda de imagenes: calendario, intervalo de tiempo y filtro de tipo de evento para
explorar instantaneas

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El modo de
busqueda actual es Imagen.

2. Fecha de bisqueda: Se utiliza para establecer la fecha en la que se buscan imagenes. Haga clic en
Buscar y se muestran las fechas con archivos de grabacion disponibles.

3. Hora de busqueda: Se utiliza para establecer la hora de busqueda de imagenes, lo que permite
buscar imagenes dentro de un periodo de tiempo especifico.

4. Tipo de busqueda: Se utiliza para seleccionar los tipos de imagenes que desea buscar. Puede
seleccionar Todos los tipos para seleccionar todos los tipos de imagenes.

5. Buscar: Haga clic en este botdn para iniciar la busqueda de imagenes.

6. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la busqueda. Haga
doble clic en una imagen y se reproduciran los videos de los intervalos de tiempo anterior y
posterior a la imagen.

7. Paso de pagina de resultados de busqueda: Puede cambiar de pagina en los resultados de
busqueda en la esquina inferior derecha.
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8.3. Reproduccidn de grabaciones mediante etiquetas

En esta pantalla puede ver todas las etiquetas anadidas y editarlas, reproducirlas o eliminarlas.

| Tag |
Start time
‘ 2026/06/30 | | 00 : 00 - 00 ‘
End time
‘_ 2026/06/30 | | 23 : 59 © 59 ‘
Keyword ‘ 0~20 ‘

Fig. 22. Busqueda de etiquetas: busqueda por hora de inicio, hora de fin y palabra clave

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El modo de
busqueda actual es Etiqueta.

2. Hora de inicio: Se utiliza para establecer la hora de inicio de la busqueda de etiquetas.
3. Hora de fin: Se utiliza para establecer la hora de fin de la busqueda de etiquetas.

4. Palabra clave: Introduzca palabras clave para buscar etiquetas.

5. Buscar: Haga clic en este botdn para iniciar la busqueda.

6. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la busqueda.

Haga clic en para reproducir los eventos. Haga clic en para cambiar el nombre del evento y haga clic
en > & Guardar para que se muestre el cuadro de didlogo Modificacion correcta. Haga clic en
para eliminar el evento.

7. Paso de pagina de resultados de busqueda: Puede cambiar de pagina en los resultados de
busqueda en la esquina inferior derecha.

41



&l Manual del usuario

PARTIZAN

8.4. Reproduccidn inteligente

Si inicia sesién en la cdmara desde un navegador sin el complemento, puede realizar la reproduccién
inteligente, como se muestra en la Fig. 23.

Smart o

K £ 2026 June >

-] M T W T F s

1 2 3 4 5 6
T 8 9 10 N1 12 13
14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27

28 29 30
Search Time

00 : 00 : 00 |~| 23 : 59 : 59
e —edicn ype

Mormal

Normal Event(All) ~
Intelligent(All) ~

04:24:43
00:00 02:00 04:00

Fig. 23. Busqueda inteligente: cuadricula superpuesta a pantalla completa que muestra los
periodos de actividad detectada en la linea de tiempo

Esta funcidn determina si se activan alarmas en la vida diaria. Si esta activada, la barra de progreso
de reproduccién de la parte inferior pasa a estar disponible (azul) y se muestra el video
correspondiente.

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El modo de
busqueda actual es Inteligente.

2. Fecha de bisqueda: Se utiliza para establecer la fecha en la que se buscan eventos inteligentes.
Haga clic en Buscar y se muestran las fechas con archivos de grabacién disponibles.

3. Hora de busqueda: Se utiliza para establecer la hora de busqueda de eventos, lo que facilita las
operaciones de busqueda.

42



&l Manual del usuario

PARTIZAN

4. Tipo de busqueda: Muestra los tipos de busqueda admitidos por la cdmara. Puede buscar solo
una parte de los archivos de grabacidn segln sea necesario.

5. Buscar: Haga clic en este botdn para iniciar la busqueda.

6. Area de visualizacion de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la busqueda.

> Pausa/Reproducir: Haga clic en este botdn para pausar o reproducir el flujo de reproduccion.
O petener: Haga clic en este botdn para detener el flujo de reproduccion.

(o] Capturar: Haga clic en este botdn para capturar manualmente la imagen del flujo actual.

[1] velocidad: Haga clic en este botdn para cambiar la velocidad de reproduccion. Las velocidades
admitidas son 1/8, 1/4, 1/2, 1, X2, X4, X8 y X16.

* Audio: Haga clic en este botdn para activar, desactivar o ajustar el audio del flujo de
reproduccion.

< Anadir etiqueta predeterminada: Se utiliza para afiadir etiquetas predeterminadas. Haga clic en
este botdn para marcar la hora de inicio de la reproduccidn de video en la hora actual del canal
actual y se afiade la etiqueta.

& Adadir etiqueta: Se utiliza para afiadir etiquetas personalizadas. Haga clic en este botdn para que
aparezca un cuadro de didlogo en el que puede indicar el nombre de la etiqueta.

& Inteligente: Haga clic en este botdn para acceder a la pantalla de configuracion del area
inteligente.

H, Todo: Haga clic en este botdn para establecer toda la pantalla como area de deteccion
inteligente.

[ Eliminar: Haga clic en este botdn para borrar toda el area.

@ Zoom digital: Haga clic en este botdn para ampliar un area determinada del flujo de
reproduccion.

Proporciones originales: Haga clic en este botdn para mostrar la vista actual con sus
proporciones originales.

Ajustar: Haga clic en este botdn para que la vista actual se ajuste a toda el area de visualizacién.

b 1 . 7 . .7

=L Pantalla completa: Haga clic en este botén para mostrar el flujo de reproduccion a pantalla
completa. Puede hacer doble clic en la pantalla para activar o desactivar la funcién. Una vez activada
la funcién, puede pulsar la tecla Esc para salir del modo de pantalla completa.
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8.5.1A

8.5.1 Busqueda y reproduccion de rostros

La cdmara realiza el reconocimiento de rostros, almacena la informacion de los rostros
obtenidos en una tarjeta TF y guarda la informacion relacionada con las imagenes. Puede
recuperar rapidamente los rostros capturados que cumplan los requisitos del usuario y localizar
los videos correspondientes. La pantalla de busqueda y reproduccion de rostros se muestra en
la Fig. 24.

‘. Face Detection N |
Start time
" 2026/06/30 | | 00 - 00 - 00 |
End time
‘ 2026/06/30 | | 23 - 59 - 59 |

Face Features

‘ please choose e |

o D W e o [

Fig. 24. Busqueda por deteccion de rostros: intervalo de tiempo, filtro de rasgos faciales,
grupo de alarma, similitud y herramientas Afiadir/Comparar

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El
modo de busqueda actual es IA-Deteccidn de rostros.

2. Hora de inicio: Se utiliza para establecer la hora de inicio de la busqueda de rostros.
3. Hora de fin: Se utiliza para establecer la hora de fin de la busqueda de rostros.

4. Atributo de rostro: De forma predeterminada, Atributo de rostro no esta establecido. Si se
establece, solo se buscan las imagenes de rostros capturadas cuando la funcién de deteccién de
atributos de rostro estd activada. Actualmente se admiten cinco atributos de rostro: género,
grupo de edad, mascarilla, gafas y expresion.
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5. Grupo de alarma: Al capturar imdagenes de rostros, la cdmara hace coincidir las imagenes de
rostros con el grupo correspondiente de acuerdo con los ajustes de la base de datos de rostros.
Este ajuste permite buscar solo las imagenes de los grupos deseados.

6. Buscar: Haga clic en este botdn para buscar datos de rostros de acuerdo con los ajustes.

7. Aihadir: Haga clic en este botdn para afiadir imagenes al drea de visualizaciéon de imagenes
con fines de comparacién. Puede ainadir imagenes locales e imagenes capturadas.

8. Eliminar: Haga clic en este botdn para eliminar las imagenes seleccionadas.

9. Similitud: Se utiliza para establecer la similitud minima de los valores de rasgos para la
coincidencia de rostros cuando se utiliza la funcion Comparar.

10. Comparar: Haga clic en este botén para buscar los rostros capturados de acuerdo con la
hora de busqueda configurada, el grupo en el que se encuentran las imagenes capturadasy la
imagen de rostro de referencia seleccionada para la comparacion.

11. Area de visualizacién de imagenes afiadidas: Muestra las imagenes afiadidas actualmente y
disponibles para la comparacién.

12. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra las imagenes capturadas
buscadas al hacer clic en Buscar y Comparar. Puede hacer doble clic en una imagen para
reproducir el video de los intervalos de tiempo anterior y posterior a la imagen.
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8.5.2 Busqueda y reproduccidon de peatones y vehiculos

De forma similar a la funcién de captura de rostros, la cdmara puede distinguir personas o
vehiculos y registrarlos segun sea necesario para obtener los registros requeridos. La pantalla se
muestra en la Fig. 25.

‘ Pedesirian & Vehicle v |
Start time
2026006530 || 00 : 00 : 00 |
End time
‘_ 2026/06/30 | | 23 - 59 - 59 |

Detection Target

‘ Pedestrian = +2 |

Fig. 25. Busqueda de peatones y vehiculos: intervalo de tiempo y filtro de objetivo de
deteccién

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El
modo de busqueda actual es IA-Deteccion de personas y vehiculos.

2. Hora de inicio: Se utiliza para establecer la hora de inicio de la busqueda de imagenes de
personas y vehiculos.

3. Hora de fin: Se utiliza para establecer la hora de fin de la busqueda de imagenes de personas
y vehiculos.

4. Tipo de deteccidn: Se utiliza para seleccionar imagenes de personas o de vehiculos segln sea
necesario, o seleccionar ambas.

5. Buscar: Haga clic en este botdn para buscar imagenes de personas y vehiculos de acuerdo
con los ajustes de busqueda.

6. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la busqueda.
Puede hacer doble clic en una imagen para reproducir el video de los intervalos de tiempo
anterior y posterior a la imagen.

7. Paso de pagina de resultados de busqueda: Puede cambiar de pagina en los resultados de
blsqueda en la esquina inferior derecha.
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8.5.3 Busqueda de intrusion en perimetro y cruce de linea (PID y LCD)

Con el desarrollo de la tecnologia, IA-PID&LCD no solo es compatible con las soluciones
anteriores que notifican alarmas por objetivos que entran en la zona de advertencia, sino que
también ofrece la funcién de deteccidn de personas y vehiculos. Esta funcién permite que la
camara notifique alarmas Unicamente para objetos de tipo persona o vehiculo y registre
informacidn de imagen o video para facilitar su busqueda y visualizacion. La pantalla se muestra
en la Fig. 26.

‘ Perimeter Intrusion & Line Crossing |

Start time
" 2026/06/30 ‘ | 00 - 00 - 00 |
End time

" 2026/06/30 ‘ | 23 - 59 - 59 |

Vigilance

‘ Perimeter Infrusion = +1 |

Detection Target

‘ Pedestrian = +2 |

Fig. 26. Busqueda de intrusién en perimetro y cruce de linea: tipo de regla de vigilancia
y filtros de objetivo de deteccién

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El
modo de busqueda actual es IA-PID&LCD.

2. Hora de inicio: Se utiliza para establecer la hora de inicio de la busqueda de imagenes de
personas y vehiculos.

3. Hora de fin: Se utiliza para establecer la hora de fin de la busqueda de imagenes de personas
y vehiculos.

4. Vigilancia: Se utiliza para seleccionar PID o LCD, o ambos, como método de captura.

5. Tipo de deteccion: Se utiliza para seleccionar imagenes de personas o de vehiculos segln sea
necesario, o seleccionar ambas.

6. Buscar: Haga clic en este botdn para buscar imagenes de personas y vehiculos de acuerdo
con los ajustes de busqueda.
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7. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la busqueda.
Puede hacer doble clic en una imagen para reproducir el video de los intervalos de tiempo
anterior y posterior a la imagen.

8. Paso de pagina de resultados de busqueda: Puede cambiar de pagina en los resultados de
busqueda en la esquina inferior derecha.
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8.5.4 Busqueda de intrusion

Recupera los eventos en los que un objetivo entrd en una zona restringida y permanecié en ella
mas alld del umbral de tiempo configurado.

‘ Intrusion hd |

Start time

‘ 2026106130 | | 00 - 00 - 00 |

End time

‘ 2026106130 | | 23 - 59 : 59 |

Vigilance

‘ Intrusion = |

Detection Target

‘ Pedestrian = +2 |

Fig. 27. Busqueda de intrusién: filtro de vigilancia y seleccidn de objetivo de deteccién

El panel de busqueda de la izquierda y el area de resultados de la derecha contienen:

Elemento ‘ Funcion

Modo de busqueda Lista desplegable en la parte superior izquierda; cambia entre los
modos de busqueda de reproduccién.

Hora de inicio / Hora Intervalo de fecha y hora de la busqueda (de forma predeterminada,
de fin todo el dia actual, 00:00:00-23:59:59).
Vigilancia Tipo de evento que se busca; esta seleccionado Intrusion.

Objetivo de detecciéon | Tipos de objetivo que se buscan: Peatdn mas otros dos tipos (se
muestra como «+ 2»), como vehiculos con motor y no motorizados.

Buscar Inicia la busqueda.

Area de resultados Miniaturas de las capturas coincidentes; los controles de pagina
situados debajo (primera, anterior, siguiente, ultima pdaginay
numero de pagina) permiten desplazarse por los resultados.
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8.5.5 Busqueda de entrada en region

Recupera los eventos en los que un objetivo entrd desde el exterior en la zona vigilada.

' Region Entrance v |
étart time |
‘_ 2026/06/30 ‘ | 00 : 00 - 00 |
End time
‘_ 2026/06/30 ‘ | 23 59 : 59 |
Vigilance

‘ Region Entrance = |

Detection Target

‘ Pedestrian = +2 |

Fig. 28. Busqueda de entrada en regiodn: filtros de vigilancia (entrada en regién) y objetivo de
deteccién

El panel de busqueda funciona del mismo modo que la busqueda de intrusion. La vigilancia esta
preestablecida en Entrada en regidn, por lo que solo se devuelven los eventos en los que un
objetivo entré en la zona vigilada.

Elemento ‘ Funcion

Hora de inicio / Hora Intervalo de fecha y hora de la busqueda.
de fin
Vigilancia Tipo de evento que se busca; esta seleccionado Entrada en region.

Objetivo de deteccién | Peatdn y otros tipos de objetivo (se muestra como «+ 2»).

Busqueday Buscar inicia la consulta; las capturas coincidentes aparecen en el
resultados area de resultados con controles de pagina.
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8.5.6 Busqueda de salida de regién

Recupera los eventos en los que un objetivo salié de la zona vigilada.

' Region Exiting v |
étart time |
‘_ 2026/06/30 ‘ | 00 : 00 - 00 |
End time
‘_ 2026/06/30 ‘ | 23 59 : 59 |
Vigilance

‘ Reqgion Exiting = |

Detection Target

‘ Pedestrian = +2 |

Fig. 29. Busqueda de salida de region: filtros de vigilancia (salida de regién) y objetivo de
deteccién

El panel de busqueda funciona del mismo modo que la busqueda de intrusion. La vigilancia esta
preestablecida en Salida de region, por lo que solo se devuelven los eventos en los que un
objetivo salié de la zona vigilada.

Elemento ‘ Funcion

Hora de inicio / Hora Intervalo de fecha y hora de la busqueda.
de fin
Vigilancia Tipo de evento que se busca; estd seleccionado Salida de region.

Objetivo de deteccién | Peatdn y otros tipos de objetivo (se muestra como «+ 2»).

Busqueday Buscar inicia la consulta; las capturas coincidentes aparecen en el
resultados area de resultados con controles de pagina.
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8.5.7 Busqueda de visitantes recurrentes (deteccion de clientes recurrentes)

La funciéon de reconocimiento facial no solo proporciona alarmas en tiempo real, sino que
también explota los datos para satisfacer las necesidades de los clientes. Por ejemplo, tras
instalar una cdmara en una determinada zona de un centro comercial, la funcidon de deteccién
de clientes recurrentes puede utilizarse para averiguar si un cliente se detiene a comprar
productos en esta zona. Esta funcién también ayuda a vigilar una zona para saber si un objetivo
sospechoso aparece con frecuencia en ella. La pantalla de la funcién de clientes recurrentes se
muestra en la Fig. 30.

|' Repeat Visitors v |
étart fime |
|_ 2026/06/30 | | 00 : 00 : 00 |
End time

|_ 2026/06/30 | | 23 © 59 © 59 |
Minimum time |ﬁ| s
interval

Similarity |ﬁ| %
Face Features

| please choose v |

Minimum number of occurrences | — 1 - | Sort Type |occurrence | .'ﬁ_ r) _

Fig. 30. Busqueda de visitantes recurrentes: intervalo de tiempo minimo, similitud,
rasgos faciales, grupo de alarma y opciones de ordenacién

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El
modo de busqueda actual es IA-Cliente recurrente.

2. Hora de inicio: Se utiliza para establecer la hora de inicio de la busqueda de imagenes de
personas y vehiculos.

3. Hora de fin: Se utiliza para establecer la hora de fin de la busqueda de imagenes de personas
y vehiculos.

4. Intervalo de tiempo minimo: Se utiliza para establecer el intervalo de tiempo minimo para
capturar el mismo objeto y aumentar la precisiéon de la busqueda.

5. Similitud: Se utiliza para establecer la similitud minima entre una imagen y la imagen de
referencia en la coincidencia de clientes recurrentes. Nota: este ajuste solo surte efecto cuando
Grupo de alarma no estd configurado en la configuracién de la funcién.
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6. Atributo de rostro: Se utiliza para filtrar las imagenes buscadas seguln los valores de rasgos
faciales. Nota: si esta opcidn no esta configurada, la busqueda se aplica a todas las imagenes. Si
esta opcion esta configurada, solo se buscan las imdgenes capturadas con

Atributo de rostro activado.

7. Grupo de alarma: Se utiliza para reconocer clientes recurrentes segun el ajuste de grupo de
la base de datos. Nota: si no hay ningun grupo configurado, la busqueda se aplica a todas las
imagenes y, en ese caso, surte efecto el ajuste de similitud. Si se establece la configuracion de
grupo, se ignorara la informacién de desconocidos.

8. Buscar: Haga clic en este botdén para buscar imagenes de rostros capturados de acuerdo con
los ajustes.

9. Area de visualizacion de resultados de busqueda: Muestra los resultados de la busqueda de
forma apilada. Haga doble clic en las imagenes mostradas y las imagenes apiladas se enumeran
en el drea inferior. A continuacién, haga clic en la imagen correspondiente para cambiar a la
reproduccion rapida.

10. Numero minimo de apariciones: Se utiliza para filtrar el resultado de la busqueda por el
numero de apariciones. Debe hacer clic en Actualizar para actualizar la visualizacién.

11. Tipo de ordenaciodn: Se utiliza para ordenar el resultado de la busqueda por hora o por
recuento de capturas en orden ascendente o descendente (el orden se puede configurar). Debe
hacer clic en Actualizar para actualizar la visualizacion.

12. Actualizar: Haga clic en este botdn para actualizar el orden de clasificacién en su navegador
IE de acuerdo con Numero minimo de apariciones y Tipo de ordenacion.

13. Area secundaria de visualizacion de resultados de busqueda: Muestra las imagenes
capturadas de los objetos seleccionados en forma de lista de eventos de acuerdo con la
informacidn seleccionada en el drea de visualizacién de resultados de busqueda. Puede hacer
clic en el botdn Reproducir para cambiar a la reproduccion rapida.
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8.5.8 Asistencia facial

Ademas de la funcion de clientes recurrentes, la funcion de asistencia facial (Face Attendance,
FA) también se utiliza en el reconocimiento facial. La funcién FA sirve para recuperar la
informacidn de coincidencia facial en distintos grupos (excluido el grupo de desconocidos)
almacenada en la tarjeta de memoria durante un periodo de tiempo especificado y generar el
resultado de asistencia de acuerdo con los registros de captura. La pantalla de la funcién se
muestra en la Fig. 31.

‘ Face Attendance w ‘
—  Search time mode

| Day |
‘ 2026/06/30 ‘ :‘ 2026/06/30 ‘
Import type ‘ By group ‘

Woskg [ {908 % (5 outyine (o530 0o {17501 co| - [ ECKEEND IEED

| Mormmal — Late <— Leave Early (:) Late and Leave Eary Absence

Fig. 31. Informe de asistencia facial: dias laborables, horario de servicio, tipo de
importacion, grupo de alarma y leyenda de asistencia

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El
modo de busqueda actual es IA-Asistencia facial.

2. Modo de hora de busqueda: Las opciones incluyen Dia, Semana, Mes, Personalizar y Hoy.
Tras seleccionar un tipo, el sistema cambia automaticamente la fecha de inicio y la fecha de fin.
Si se selecciona Dia, la fecha de fin y la fecha de inicio se sincronizan automaticamente. Si se
selecciona Semana, la fecha de inicio y la fecha de fin cambian automaticamente al lunes y al
domingo de la semana en la que se encuentra la fecha seleccionada. Si se selecciona Mes, la
fecha de inicio y la fecha de fin cambian automaticamente al primer y al Gltimo dia del mes en el
gue se encuentra la fecha seleccionada. Si se selecciona Personalizar, la fecha de busqueda se
puede personalizar. Si se selecciona Hoy, la fecha de inicio y la fecha de fin cambian
automaticamente a la fecha actual.

3. Fecha de inicio: Se utiliza para establecer la fecha de inicio de la busqueda de FA.
4. Fecha de fin: Se utiliza para establecer la fecha de fin de la busqueda de FA.

5. Tipo de importacion: Se utiliza para seleccionar el tipo de importacién, entre ellos Por grupo
y Por rostro. Por grupo: se seleccionan como objetos de deteccidon todas las personas de los
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grupos existentes y se buscan resultados coincidentes. Por rostro: se seleccionan como objetos
de deteccidn las personas de un determinado grupo y se buscan resultados coincidentes.

Cuando se selecciona Por rostro, el menu correspondiente de la pantalla cambia.

6. Grupo de alarma: Cuando se selecciona Por grupo, los resultados de FA se buscan por grupos
de la base de datos.

7. Seleccionar imagenes: Seleccione la imagen de rostro que se va a detectar. Una vez
seleccionada la imagen de rostro, se muestra la siguiente pantalla.

Haga clic en Grupo de alarma para seleccionar un grupo y haga clic en Buscar para buscar todas
las imagenes de rostros de este grupo. Seleccione la imagen de rostro para la que se va a
realizar la deteccidn de FA y haga clic en OK. La imagen de rostro se afiade a la lista
Seleccionados. Puede hacer clic en Cancelar para cerrar la ventana.

8. Seleccionados: Muestra la lista de imagenes de rostros seleccionadas. Tras hacer clic en
Seleccionados, se muestra la ventana.

Seleccione una imagen de rostro y haga clic en Eliminar. La imagen de rostro se elimina de la
lista. También puede hacer clic en Todo para seleccionar todas las imagenes de rostros. Haga
clic en Cancelar para cerrar esta ventana.

9. Buscar: Se utiliza para buscar informacién de FA de acuerdo con los ajustes.
10. Dia laborable: Se utiliza para establecer el dia laborable.
11.Horario de servicio: Se utiliza para establecer el horario de servicio.

12. Actualizar: Tras cambiar los pardmetros de asistencia, haga clic en Actualizar para actualizar
el resultado de la busqueda.

13. Exportar: Haga clic en este botdn para exportar el resultado al PC.

14. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la bisqueda en
forma de tabla.

15. Resultado de FA: € indica salida anticipada. - indica llegada tardia. & indica tanto salida
anticipada como llegada tardia. V indica asistencia normal. o indica ausencia. Las lineas verdes
indican la hora de inicio y la hora de fin de la asistencia.

16. Area secundaria de visualizacién de resultados de busqueda: Haga clic en una personay la
informacion horaria detallada se muestra a la derecha. Cada instante que coincide con esta
persona se marca con una barra roja. Puede hacer clic en la barra roja para cambiar a la
reproduccion rapida.

Haga clic en Detalle para ver la informacién detallada. Haga clic en el icono correspondiente de
la columna Reproduccidn para cambiar a la reproduccién rapida.

Haga clic en la flecha de la esquina inferior derecha para desplazarse hacia abajo por el
resultado de la busqueda.
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8.5.9 Busqueda y reproduccion de matriculas

Cuando la funcién de deteccion de matriculas esta activada en la camara, se notifican alarmas
por cada matricula reconocida y se graban imagenes o videos para facilitar su busqueday
visualizacidn. La pantalla se muestra en la Fig. 32.

|' License Plate v |
Start time
| 2026/06/30 | | 00 - 00 - 00 |
End time
|' 2026/06/30 | | 23 - 59 - 59 |

License Plate

Fault-tolerant(<) | - 3 + |

Fig. 32. Busqueda de matriculas: intervalo de tiempo, introduccién del nimero de
matricula, grupo de alarma y ajuste de tolerancia a fallos

1. Cambio de modo de busqueda: Se utiliza para cambiar entre funciones de busqueda. El
modo de busqueda actual es Matricula.

2. Hora de inicio: Se utiliza para establecer la hora de inicio de la busqueda de imagenes de
matriculas.

3. Hora de fin: Se utiliza para establecer |la hora de fin de la busqueda de imagenes de
matriculas.

4. Grupo de alarma: Se utiliza para reconocer matriculas segun el ajuste de grupo de la base de
datos. Nota: si no hay ningun grupo configurado, la busqueda se aplica a todas las imagenes y,
en ese caso, surte efecto el ajuste de similitud. Si se establece la configuracién de grupo, se
ignorara la informacién de matriculas desconocidas.

5. Matricula: Se utiliza para filtrar y consultar matriculas.

6. Tolerancia a fallos: Tasa de tolerancia a fallos. Por ejemplo, supongamos que se establece en
3 (es decir, el criterio de consulta es de tres caracteres) y que el nimero de matricula de la lista
de permitidos del grupo es B594SB; se notificara una alarma cuando un vehiculo con el nimero
de matricula B734KB entre en el drea de vigilancia. En otras palabras, se puede reconocer
cualquier nimero de matricula que tenga entre 0 y 3 caracteres distintos de los de la base de
datos.

7. Buscar: Haga clic en este botdn para buscar imagenes de matriculas capturadas de acuerdo
con los ajustes.

8. Area de visualizacién de resultados de busqueda: Muestra el resultado de la busqueda.
Puede hacer doble clic en una imagen para reproducir el video de los intervalos de tiempo
anterior y posterior a la imagen.
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9. Paso de pagina de resultados de busqueda: Puede cambiar de pagina en los resultados de
blsqueda en la esquina inferior derecha.

57



&l Manual del usuario

PARTIZAN

9. Configuracion remota

9.1. En directo (visualizacion en pantalla)

En la vista en directo puede establecer datos estadisticos, como el nombre del canal, la hora del
dispositivo y CC, asi como las posiciones de superposicion de la imagen. La pantalla se muestra en la

Fig. 33.
Live
Name | Partizancam 1 |
Date Format | yyvvamon |
Time Format | 24Hour |
Refresh Rate | 50Hz |
Show Name &
Show Time &

Auto Text Color ® |

W e |

Fig. 33. Canal = En directo: nombre, formato de fecha/hora, frecuencia de actualizacién y
conmutadores de superposicion

1. Nombre: Se utiliza para establecer el nombre del canal de la cdmara en el OSD.

2. Formato de fecha: Se utiliza para establecer el formato de fecha de la cdmara en el OSD. Valores
posibles: MM/DD/YYYY, YYYY-MM-DD y DD/MM/YYYY

3. Formato de hora: Se utiliza para establecer el formato de hora de la cdmara en el OSD. Valores
posibles: 12 horas y 24 horas.

4. Control de parpadeo: Se utiliza para establecer la frecuencia de actualizacién de la imagen.
Valores posibles: 60 Hz y 50 Hz, que corresponden a NTSC y PAL respectivamente.

5. Mostrar nombre: Se utiliza para establecer si se muestran los nombres de canal en las imagenes.
6. Mostrar hora: Se utiliza para establecer donde se muestra la hora del canal en las imagenes.

7. OSD autoadaptable: Se utiliza para establecer si el color de la fuente del OSD cambia segun el
fondo de la pantalla para garantizar una visualizacidn clara.

8. Posicion de visualizacidon del nombre del canal: Puede establecer la posicion en la que se
muestra el nombre del canal arrastrando la ubicacion en la imagen.

9. Posicion de visualizacidon de la hora: Puede establecer la posicién en la que se muestra la hora del
canal arrastrando la ubicacién en la imagen.

10. Posicion de visualizacidn de las estadisticas de alarma: Puede establecer la posicion en la que
se muestran las estadisticas de alarma arrastrando la ubicacién en la imagen. Este ajuste solo estd
disponible cuando la funcidn de visualizacion de estadisticas de alarma esta activada.

11. Guardar: Haga clic en este botdn para guardar los cambios actuales.

12. Actualizar: Haga clic en este botdn para actualizar los parametros de la vista actual.
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9.2. Control de imagen

El control de imagen se utiliza para controlar y modificar directamente pardmetros graficos, como el
modo de color a blanco y negro, el rango dinamico amplio y la compensacidn de contraluz. La Fig. 34
muestra la pantalla, que depende del modelo real.

Image Control

IR-CUT Mode | Image Mode |
IR-CUT Sensitivity @ | 1 |
IR-LED | Manual |
Low Beam Light 100
High Beam Light 100
Angle Adjustment | 0 |
Mirror | Disable |

Exposure Compensation | Disable |

White Balance

Shutter

| Automatic mode

| Automatic mode

Iris Max (100
Iris Min @ g
Shutter Max | 1/5 |
Shutter Min | 1120000 |

3D Noise Reduction | Automatic mode |
Max. Zoom Ratio | 33 |

-‘ Default ‘| Refresh |

Fig. 34. Canal - Control de imagen: IR-CUT, exposicidn, balance de blancos, obturador y
ajustes de reduccion de ruido

Ajuste de imagen: Se utiliza para establecer el modo de camara. Hay tres opciones de modo.
Modo de color completo: la cdmara funciona en modo de color completo.

Modo dia/noche: la cdmara funciona en modo dia/noche.
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Programacion: la cdmara funciona en modo de programacion. El modo de color completo y el modo
dia/noche se conmutan automdaticamente segun la programacion.

Luz blanca: Se utiliza para establecer el efecto de iluminacién suplementaria de la luz blanca de la
camara en modo de color completo. Hay cuatro opciones de modo.

Modo automatico: en el modo automatico, el efecto de luz suplementaria de la luz blanca se
controla automaticamente.

Manual: en el modo manual, la compensacién de luz se aplica segun el valor de brillo de la luz
blanca configurado manualmente.

Programacién: en el modo de programacion, la luz blanca se enciende y se apaga automaticamente
para la compensacién de luz segun la programacién.

APAGADO: la luz blanca esta apagada.

Modo IR-CUT: Se utiliza para establecer el modo de conmutacién dia-noche de la cdmara en modo
dia/noche. Hay cinco opciones de modo.

Auto: se utiliza para controlar automaticamente la conmutaciéon de modo. Que se realice o no la
conmutacion de color a blanco y negro depende de la evaluacion de la imagen. Que se realice o no
la conmutacion de blanco y negro a color depende de la evaluacidon de la fotosensibilidad. Dia: modo
de color forzado. No se conmuta a blanco y negro. Noche: modo de blanco y negro forzado. No se
conmuta a color. Imagen: similar al modo automatico, la conmutacion de color a blanco y negro y de
blanco y negro a color se evalia mediante el control de imagen (para modelos no fotosensibles).
Programacion: se utiliza para conmutar entre blanco y negro y color segun la programacidn. Si esta
funcién estd activada, debe establecer la hora de inicio y la hora de fin del estado de vision
nocturna.

Retardo IR-CUT: Se utiliza para conmutar entre dia y noche en el modo automatico y el modo de
imagen. El retardo de conmutacién dia/noche va de 1 s a 36 s. La conmutacion dia/noche solo se
realiza cuando la iluminacién ambiental cumple los requisitos de conmutacién y la duracién supera
el umbral preestablecido.

LED IR: Se utiliza para establecer el efecto de iluminaciéon suplementaria de la luz IR de la cdmara en
estado de visidon nocturna. Hay tres opciones de modo.

IR inteligente: en este modo, el nivel de compensacion de luz de la luz IR se controla de forma
inteligente segun la distancia focal y la condicién de sobreexposicién.

Manual: en este modo, la compensacion de luz se realiza segun el brillo configurado de la luz IR.
APAGADO: no se compensa ninguna luz.

Luz de cruce: se utiliza para ajustar manualmente el brillo de la luz IR (0-100, donde 0 indica que la
luz IR estd apagada y 100 indica el brillo maximo).

Angulo Trad: ajuste de giro de la imagen. En algunos escenarios de aplicacion, la posicién de la
camara esta invertida respecto a la configuracion previa. Por ejemplo, si la cdmara esta disefiada
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para colgarse boca abajo, pero en realidad se coloca plana, puede establecer este parametro para
ajustar la imagen.

Espejo: Se utiliza para establecer el modo espejo para ajustar el efecto de la imagen. Hay cuatro
opciones de modo.

Desactivar: el modo espejo esta desactivado.

Vertical: se utiliza para establecer el modo espejo en direccién vertical para que las imdagenes se
intercambien entre la parte superior y la inferior.

Horizontal: se utiliza para establecer el modo espejo en direccién horizontal para que las imagenes
se intercambien entre la izquierda y la derecha.

Todo: tanto Vertical como Horizontal estdn activados. El efecto es similar al de un giro de 180°, pero
el principio de implementacion es diferente.

Contraluz: Se utiliza para establecer el comportamiento cuando el contraluz estd activado. Hay
cuatro opciones de modo.

WDR: en el modo de rango dinamico amplio (Wide Dynamic Range, WDR), la imagen se equilibra
uniformemente segun el ajuste y se pueden distinguir claramente tanto las zonas claras como las
oscuras.

HLC: en el modo de compensacion de altas luces (HLC), los objetos de las zonas iluminadas se ven
con mas claridad en las imdagenes. (Algunos modelos lo admiten.)

Contraluz: con la funcién de compensacién de contraluz, los objetos de las zonas oscuras se ven con
mas claridad.

Desactivar: las imagenes no se optimizan con el contraluz activado.

Balance de blancos: Los tres colores primarios (rojo, verde y azul) se pueden mezclar para generar
blanco. Es una medida para ajustar el color. Hay dos opciones de modo.

Modo automatico: En este modo, la luz blanca se ajusta con los parametros predeterminados.
Manual: en este modo, puede establecer la ganancia de rojo, verde y azul para sintetizar luz blanca.

Obturador: Se utiliza para establecer el tiempo de exposicion del obturador. Hay dos opciones de
modo.

Modo automatico: se selecciona automaticamente un tiempo de exposicidon adecuado de acuerdo
con el ajuste de Tiempo de exposicion.

Manual: se utiliza el ajuste actual de Tiempo de exposicioén.

Prioridad de obturador: el obturador tiene prioridad. En otras palabras, el obturador se define
manualmente y el valor del iris se obtiene mediante la medicion de la cdmara.

Prioridad de iris: el iris tiene prioridad. En otras palabras, el iris se define manualmente y el valor de
obturador correspondiente se obtiene mediante la medicion de la cdmara.
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Tiempo de exposicidn: Se utiliza para establecer el tiempo de exposicién de la cdmara. Este
pardmetro se utiliza junto con Obturador. Si el tiempo de exposicién es demasiado largo, la imagen
puede quedar sobreexpuesta. Si el tiempo de exposicidn es demasiado corto, la imagen puede
guedar oscura.

Antiniebla: Los dias de niebla pueden provocar un deterioro de la calidad de la imagen. La funcién
antiniebla puede optimizar la representacién de la imagen en dias de niebla. Hay tres opciones:

DESACTIVADO: La funcién antiniebla estd desactivada.
Modo automatico: en este modo, la camara juzga automaticamente el efecto antiniebla.
Manual: En este modo, la eliminacidn de niebla se realiza segun el valor configurado manualmente.

Reduccién de ruido 3D: Se utiliza para reducir el ruido de la imagen y obtener una imagen mas
nitida. Hay tres opciones de modo:

Modo automatico: en este modo, la cdmara selecciona automaticamente el efecto de reduccién de
ruido segun algoritmos.

DESACTIVADO: La funcion de reduccion de ruido esta desactivada.

Manual: En este modo, el ruido de la imagen se reduce segln el coeficiente de reduccion de ruido
configurado manualmente.

Guardar: Haga clic en este botén para guardar el ajuste de los parametros de imagen.

Predeterminado: Haga clic en este botdn para restaurar la configuracion de imagen
predeterminada.

Actualizar: Haga clic en este botdn para actualizar los pardmetros de imagen.
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9.3. Cobertura de video (mascara de privacidad)

En aplicaciones practicas, si la monitorizacidn y la grabacidén no son adecuadas para algunas zonas
gue puede monitorizar la cdmara, puede utilizar esta funcién para ocultar dichas zonas.

Video Cover

Enable @ |

No data available

.

Fig. 35. Canal - Cobertura de video: tabla de mdscaras de privacidad y lista de puntos de
preajuste PTZ

La pagina Cobertura de video contiene:

Control Funcion

Activar Interruptor principal de la funcidn de cobertura de video (mascara de
privacidad).
Tabla de mascaras Enumera las mascaras definidas: N.2, Nombre, Relacién de zoom activa

(relacion de zoom a la que se aplica la mascara), Activar y Eliminar.

Guardar / Aiadir / Afadir crea una nueva mascara que se dibuja en la vista previa; Guardar
Actualizar aplica los ajustes; Actualizar los vuelve a cargar.
Vista previa Arrastre el ratdn sobre la imagen para definir un drea enmascarada; se

pueden establecer hasta cuatro areas.

Eliminar Elimina el area enmascarada seleccionada.

Botdn PTZ Muestra u oculta el panel de control PTZ (rueda de direccidn, control
deslizante de velocidad, botones de zoom/enfoque/iris y puntos de
preajuste 1-5) que se utiliza para posicionar la camara antes de dibujar
una mascara en los modelos PTZ.

Activar: Se utiliza para activar o desactivar la funcion de cobertura de video (méscara de privacidad).

Ajuste del area enmascarada: Puede establecer las dreas que se van a enmascarar en la pantalla de
monitorizacion. Las dreas enmascaradas aparecen en rojo durante el ajuste y se vuelven negras
cuando el ajuste surte efecto. Puede establecer cuatro areas enmascaradas.

Eliminar: Haga clic en este botdn para eliminar las areas enmascaradas seleccionadas.
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9.4. ROI (region de interés)

Establezca una regidn de interés para asignar mayor calidad de video/tasa de bits a una parte
concreta del fotograma, optimizando el uso del ancho de banda y manteniendo nitidas las areas

importantes.
ROI
Stream Type ‘ MainStream |
Region 1D ‘ 1 |

Enable Region @ |

ROI Level ‘ Lowest

(e |

Fig. 36. Canal = ROI: tipo de flujo, seleccion de regidn y nivel de calidad ROI

La pagina ROI contiene:

Control Funcion

Tipo de flujo Flujo al que se aplica la regidn (se muestra Flujo principal).

ID de regién Numero de la regidén que se estd configurando (se muestra 1).
Activar regién Activa o desactiva la regién seleccionada.

Nivel de ROI Nivel de prioridad (se muestra el mas bajo) que se da a la calidad de

imagen dentro de la regién.

Vista previa Arrastre el ratdn sobre la imagen para dibujar la region de interés.

Eliminar Elimina la regién dibujada en la vista previa.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.
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9.5. PTZ

Haga clic en la pestaia PTZ para establecer los pardmetros PTZ. La pantalla de ajuste de parametros
PTZ se muestra en la Fig. 38. En general, no se recomienda modificar los parametros PTZ a voluntad
para evitar que la PTZ se vuelva incontrolable.

PTZ Scheduled Tasks.

Enable »
Tasks Recovery Times 5 ~|6~720)5
Tasks Type Glose |
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20
SUN
MON
TUE
WED
THU
FRI
SAT
- Refresh
Fig. 37. Canal - PTZ - Tareas programadas
PTZ Scheduled Tasks

Protocol

Baudrate

Data Bit

Stop Bit

Parity

Address

Focus mode | Semi-auto |
Zoom Status | 58 |
Pan & Tilt Status | 33 |
Preset Status | 55 |
Min. Focus Distance | &m |

e

Fig. 38. Canal = PTZ: protocolo, velocidad en baudios, modo de enfoque y tiempos de
zoom/giro/inclinacion
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Protocolo: Hay dos opciones: PELCO-D y PELCO-P. El contenido del protocolo incluye comandos de
control PTZ, comandos de control de la cdmara PTZ y comandos de control auxiliares. Normalmente
se utiliza la transmision RS-485. Para la cdmara PTZ, este parametro estd fijado en PELCO-D.

Velocidad en baudios: Se utiliza para establecer la velocidad en baudios de la portadora de
modulacion de la seial de datos efectiva. Para la cdmara PTZ, este pardametro estd fijado en 9600.

DataBit / StopBit: DataBit indica el nUmero de bits enviados. StopBit indica el final del paquete y el
comienzo del siguiente paquete (de informacién). Los valores disponibles de DataBit son: 8, 7, 6, 5.
Se recomienda utilizar el valor predeterminado 8. Los valores disponibles de StopBit son 1y 2. Se
recomienda utilizar el valor predeterminado 1.

Paridad: comprobacién de paridad. El valor predeterminado es Ninguna.

Direccién: direccidon del sistema PTZ para recibir comandos. Cada cdmara PTZ necesita una direccién
Unica para garantizar su funcionamiento normal. Esta direccidn la obtiene automaticamente la
camara PTZ y no se puede configurar.

Modo de enfoque: se utiliza para establecer el modo de enfoque.
Auto: la cdmara PTZ enfoca automaticamente al cambiar el escenario.

Semiautomatico: tras operar la PTZ o cambiar la relacion de zoom para que la cdmara PTZ enfoque
con nitidez, la cdmara PTZ ya no vuelve a enfocar aunque cambie el escenario. Predeterminado:
semiautomatico

Manual: la cdmara PTZ se enfoca manualmente en la pantalla de vista en directo. Las operaciones en
la PTZ, los cambios de la relacién de zoom y los cambios de escenario no activan la accion de
enfoque.

(Nota: solo algunos modelos admiten RS485.)
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9.6. Ajustes de grabacion

En esta pantalla puede configurar los parametros de vista en directo y los parametros de grabacién.

9.6.1 Codificacion

En esta pantalla se configuran los parametros de calidad de imagen para la grabacién de video o
la transmisién por red. En general, los pardmetros de la pestafia Flujo principal estan
relacionados con la calidad de los videos grabados en el disco duro; los pardmetros de la
pestafia Subflujo estan relacionados con la calidad de los videos en directo a los que se accede
de forma remota desde un cliente web y CMS; los pardmetros de la pestafia Flujo movil (la
funcién de flujo mévil se puede desactivar) estan relacionados con la calidad de los videos en
directo a los que se accede de forma remota desde dispositivos moviles.

MainStream SubStream MobileStream

Resolution | 2592 x 1944 ‘

FPS | 25 ‘

Video Code Type | H.264 ‘

Video Code Level | Main Profile ‘

Bitrate Control | CBR ‘

Bitrate Mode | User-defined ‘

Bitrate | 3072 - .‘(25&8192)Kbp5
I Frame Interval | 30 - "(1 ~ 100)
Audio [ @)

- o |

Fig. 39. Grabacién - Codificacion - Flujo principal: resolucion, FPS, tipo de cddec, tasa
de bits y ajustes de audio

La captura de pantalla muestra la pestafia Flujo principal: resolucién 2592 x 1944, 25 FPS, H.264
(Main Profile), CBR con una tasa de bits definida por el usuario de 3072 Kbps (rango 256—-8192
Kbps), intervalo de fotogramas | de 30 (rango 1-100) y audio activado. Las pestainas Subflujo y
Flujo mdvil se utilizan para los otros dos flujos; haga clic en Guardar para aplicar los cambios o
en Actualizar para volver a cargar los valores actuales.
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MainStream SubStream MobileStream

Resolution | 640 x 480 |

FPS |12 |

Video Code Type | H.264 |

Video Code Level | Main Profiie |

Bitrate Control | cBR ‘

Bitrate Mode | User-defined ‘

Bitrate | 1535 _ | (128-4096)Kbps
| Frame Interval | 30 o ‘(1 ~ 48)

Audio [ @)

W | e |

Fig. 40. Grabacidn - Codificacién - Subflujo: menor resolucién y tasa de bits para la
transmisién por red

La pestaiia Subflujo tiene los mismos pardmetros que el flujo principal con valores mas bajos,
adecuados para la transmisidn por red: 640 x 480, 12 FPS, H.264 (Main Profile), CBR con una
tasa de bits definida por el usuario de 1536 Kbps (rango 128—-4096 Kbps), intervalo de
fotogramas | de 30 (rango 1-48) y audio activado.
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MainStream  SubStream  lobileStream
Enable [ @)

Resolution | 640 x 480 ‘

FPS | 25 ‘

Video Code Type | H.265 ‘

Video Code Level | Main Profile

Bitrate Control | CBR ‘

Bitrate Mode | Predefined ‘

Bitrate | 512 :‘Kbps

I Frame Interval | 50 5 :‘(1 ~ 100)
Audio [ @

=y

Fig. 41. Grabacidon - Codificacion - Flujo movil: parametros minimos optimizados para
dispositivos mdviles

La pestaia Flujo movil tiene un interruptor Activar adicional que activa o desactiva el flujo
movil. Valores mostrados: 640 x 480, 25 FPS, H.265 (Main Profile), CBR con una tasa de bits
predefinida de 512 Kbps, intervalo de fotogramas | de 50 (rango 1-100) y audio activado.

Resolucion: se utiliza para establecer la resolucion de la grabacién de video.
FPS: se utiliza para establecer la velocidad de fotogramas de grabacién de la cdmara.

Tipo de codigo de video: Tipo de decodificacién del canal. Las opciones incluyen H.264, H.265,
H.264+, H.265+ y MJPEG (MJPEG solo existe en el modo de subflujo).

Nivel de cédigo de video: Nivel de calidad de video. Las opciones incluyen Bestline, Main Profile
y High Profile (para H.265, solo esta disponible Main Profile).

Control de tasa de bits: se utiliza para establecer el nivel de tasa de bits. Para escenarios
sencillos, como una pared enlucida, se selecciona CBR. Para escenarios complicados, como una
calle concurrida, se selecciona VBR.

Modo de tasa de bits: Para establecer una tasa de bits manualmente, seleccione Definida por
el usuario. Para seleccionar una tasa de bits preestablecida, seleccione Preestablecida.

Tasa de bits: Corresponde a la velocidad de transmisidn de datos de la grabacidon de video de la
camara. Las grabaciones con una tasa de bits mayor obtienen mejor calidad de imagen.

Intervalo de fotogramas |: se utiliza para establecer un intervalo de fotogramas I. Esta opcion
solo esta disponible para camaras.

Audio: Si desea grabar audio y video y conecta su micréfono a una camara o utiliza una camara
con funciones de audio, establezca este pardmetro en ON.
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9.6.2 Grabacion

9.6.2.1 Parametros de grabacion

En esta pantalla puede establecer los pardmetros de grabacion.

Record Schedule

Stream Mode | MainStream
Record [ @)
PreRecord [ @)
Netbreak »

e

Fig. 42. Grabacion = Grabacién: modo de flujo, activacién de la grabacion, bufer de
pregrabacién y recuperacion tras corte de red

La pestana Grabacion contiene:

Control ‘ Funcion

Pestafias Grabacion / | Cambian entre los parametros de grabacién y la programacién

Programacion de grabacién.

Modo de flujo Flujo que se graba en la tarjeta de memoria (se muestra Flujo
principal).

Grabacioén Interruptor principal de la grabacion.

Pregrabacion Graba unos segundos antes de una alarma para que se guarde el

inicio del evento.

Corte de red Sigue grabando cuando se pierde la conexién de red.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Modo de flujo: se utiliza para seleccionar un modo de grabacion, es decir, el flujo de video
gue se almacena en una tarjeta de memoria. De forma predeterminada esta seleccionado
Flujo principal.

Grabacion: se utiliza para establecer si se activa la grabacion.

Pregrabacion: si esta opcion esta en ON, la camara empieza a grabar unos segundos antes
de que se produzca un evento de alarma. Si su tipo de grabacidn principal se basa en la
deteccion de movimiento o en la alarma E/S, se recomienda establecer esta opcién en ON.

Corte de red: si esta opcion esta en ON, la grabacion continda incluso cuando la red est3
desconectada o se produce un fallo de red.
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9.6.2.2 Programacion de grabacion

En esta pantalla puede establecer cudndo comienza a grabar la cdmara. Puede establecer
un plan de grabacién en la programacién de grabacidn. La grabacidn solo se realiza dentro
del periodo de tiempo seleccionado. Puede arrastrar el cursor para marcar areas.

Record Schedule

@ Normal

=

Fig. 43. Grabacién - Programacion: cuadricula semanal con grabacién normal (verde)
activa las 24 horas durante todos los dias

La pestafia Programacion contiene:

Control ‘ Funcion

Cuadricula semanal Filas SUN—SAT y columnas 0-24 h; las celdas coloreadas son los
periodos en los que la grabacién esta activa. Arrastre el ratén
sobre la cuadricula para establecer o borrar periodos.

Normal Tipo de grabacién pintado en la cuadricula; las celdas verdes
indican grabacion continua (normal). Aqui estan establecidas las
24 horas de todos los dias.

Guardar / Actualizar Guardar aplica la programacién; Actualizar la vuelve a cargar.
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9.6.3 Captura

9.6.3.1 Ajustes de captura

Capture Capture Schedule
Mormal Interval | 55 ‘
Alarm Interval 58 |

Auto Capture ®

e

Fig. 44. Grabacién - Captura: intervalo normal, intervalo de alarma y conmutador de
captura automatica

La pestafia Captura contiene:

Control ‘ Funcién

Pestafias Captura / Cambian entre los parametros de captura y la programacién de
Programacion de captura.

captura

Intervalo normal Intervalo entre instantaneas durante la captura normal (se

muestra 5 S).

Intervalo de alarma Intervalo entre instantaneas mientras hay una alarma activa (se
muestra 5 S).

Captura automatica Activa la captura automatica de instantaneas.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Intervalo normal: se utiliza para establecer el intervalo de captura en la grabacidon normal.

Intervalo de alarma: se utiliza para establecer el intervalo de captura de alarma cuando se
activa la deteccion de movimiento, la alarma E/S o el PIR.

Captura automatica: captura automatica.
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9.6.3.2 Programacion de captura

Capture Capture Schedule

SUN (® Normal

Motion

Qo

I

Fig. 45. Grabacidon = Programacion de captura: cuadricula semanal con ventanas
de captura Normal (verde), Movimiento (amarillo) y E/S (rojo)

La pestana Programacioén de captura contiene:

Control ‘ Funcién

Cuadricula semanal Filas SUN—SAT y columnas 0-24 h; arrastre el ratdon para pintar
los periodos en los que se capturan instantaneas.

Normal / Movimiento | Tipo de captura pintado en la cuadricula: captura normal
/ E/S (verde), de movimiento (amarillo) y de alarma E/S (rojo).

Guardar / Actualizar Guardar aplica la programacién; Actualizar la vuelve a cargar.

Normal: cuando un drea esta marcada en verde, indica que la cdmara realiza una captura
normal en esa drea dentro del periodo de tiempo correspondiente.

Movimiento: cuando un area estd marcada en amarillo, indica que la cdmara realiza la
deteccién de movimiento y la captura en esa area dentro del periodo de tiempo
correspondiente.

E/S: cuando un area estd marcada en rojo, indica que la cdmara realiza una captura de
alarma E/S en esa area dentro del periodo de tiempo correspondiente.

Sin captura: en las areas marcadas en negro, indica que no se realiza ninguna captura
dentro del periodo de tiempo.
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9.7. Configuracion de eventos

9.7.1 Ajuste de parametros

9.7.1.1 Deteccidon de movimiento

En esta pantalla puede configurar los parametros de deteccidn de movimiento. Cuando la
camara detecta el movimiento de un objeto detectado en la pantalla, activa una serie de
alarmas. Por ejemplo, envia un correo electrénico de alerta al buzén especificado por el
usuario, incluida la imagen adicional que activd la alarma (si esta opcién esta activada), o
envia notificaciones a través de la aplicacion.

Motion Sound Detection Video Tampering

Enable ()

Sensitivity | 7 ‘

SMD by Camera | Motion ‘

B e

Fig. 46. Evento - Configuracidn - Movimiento: activacion, sensibilidad,
filtro de objetivo SMD y cuadricula de zonas de deteccién

La pestafia Movimiento contiene:

Control ‘ Funcién

Pestafias Movimiento | Cambian entre las tres funciones basicas de deteccién.

/ Deteccién de sonido

/ Manipulacién de

video

Activar Activa la deteccién de movimiento.

Sensibilidad Sensibilidad de deteccién (se muestra 7); un valor mayor
reacciona a movimientos mas pequefios.

SMD por cdmara Filtro de objetivo de la deteccidn inteligente de movimiento:
Movimiento, Peatdn, Vehiculo o Peatdn y vehiculo.

Cuadricula de Las celdas rojas son zonas de deteccion activas; arrastre el ratéon

deteccién sobre la imagen para establecer o borrar zonas.
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Control ‘ Funcion

Borrar / Todo Borrar elimina todas las zonas; Todo selecciona toda la imagen.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Motion Sound Detection Video Tampering

Enable [ @)

Sensitivity | 7 |
SMD by Camera | Iotion |
Motion
: Vehicle
Pedestrian & Vehicle

Fig. 47. Evento - Configuracion - Movimiento: lista desplegable SMD por camara:
Movimiento, Peatdn, Vehiculo, Peatdn y vehiculo

La lista SMD por cdmara ofrece cuatro filtros: Movimiento (cualquier movimiento), Peatén,
Vehiculo y Peatdn y vehiculo. Con un filtro de Peatdn o Vehiculo, solo las personas o los
vehiculos activan la alarma, lo que reduce las falsas alarmas causadas por sombras o
vegetacion en movimiento.

Puede arrastrar el botdn izquierdo del ratén para delimitar el drea de deteccion a la
derecha. Una alarma solo puede activarse por el movimiento detectado en el area.

Activar: se utiliza para activar o desactivar la deteccion de movimiento.

Sensibilidad: se utiliza para establecer la sensibilidad de la deteccion de movimiento.
Cuanto mayor es el valor, mayor es la sensibilidad.
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9.7.1.2 Alarma de sonido

En esta pantalla puede establecer la respuesta de alarma de la deteccién de sonido. Cuando
la cdmara detecta que cambia el audio conectado, si se cumple el requisito de deteccidn de
alarma, se activa una alarma.

Motion Sound Detection Video Tampering

Enable @ |

Rise

Rise Sensitivity 50
Sound Intensity 50
Decline

Decline Sensitivity 50

[ |

Fig. 48. Evento - Configuracién - Deteccion de sonido: deteccion de
aumento/descenso, controles deslizantes de sensibilidad y umbral de intensidad de
sonido

Activar: se utiliza para activar o desactivar la deteccion de audio.

Aumento: se utiliza para establecer el interruptor de aumento de volumen. Cuando esta
opcion estd en ON, solo se activa una alarma cuando el volumen aumenta bruscamente.

Sensibilidad de aumento: se utiliza para establecer la sensibilidad de aumento. Cuanto
mayor es el valor, mas facil es que se active una alarma.

Intensidad de sonido: se utiliza para establecer la intensidad de sonido. El valor del
parametro es el umbral. Cuanto mayor es el umbral, mas fuerte debe ser el sonido para
activar una alarma de aumento.

Descenso: interruptor de descenso de volumen. Cuando esta opcién esta activada, solo se
activa una alarma cuando el volumen desciende bruscamente.

Sensibilidad de descenso: se utiliza para establecer la sensibilidad de descenso. Cuanto
mayor es el valor, mas facil es que se active una alarma.

Programacion: se utiliza para establecer una programacion de alarma de sonido. Una
alarma de sonido solo se activa dentro del horario programado.
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9.7.1.3 Disuasion con luz blanca

Cuando la cdmara admite luz blanca, puede establecer los pardmetros de disuasion con luz
blanca en esta pantalla. Cuando se activa una alarma vinculada a la disuasidn, la luz blanca
se enciende automaticamente con fines disuasorios.

Cuando la cdmara admite luz blanca y el control de imagen esta establecido en modo de
color completo, los parametros de luz blanca, como Luz, dejan de estar disponibles; cuando
el control de imagen esta establecido en modo dia/noche, todos los parametros de esta
pantalla estan disponibles.

Luz: interruptor de disuasién con luz blanca.
Duracidn: se utiliza para establecer la duracién de la disuasién con luz blanca.

Imagen en color: se utiliza para determinar si la imagen cambia a imagen en color cuando
se activa la disuasion con luz blanca. Cuando esta opcidn esta en ON, si cambia al modo de
vision nocturna en el modo dia/noche, cuando se activa una alarma y se realiza la disuasion
con luz blanca, la imagen cambia al modo de color completo y no vuelve al modo de visidn
nocturna hasta que finaliza la disuasién con luz blanca.

Modo de disuasion: se utiliza para establecer el modo de disuasion con luz blanca. Hay dos
opciones de modo:

Advertencia luminosa: la luz blanca permanece encendida de forma fija durante la
disuasion.

Destello luminoso: la luz blanca parpadea con una frecuencia configurada durante la
disuasion.

Cuando la cdmara admite luz de advertencia, puede establecer los pardmetros de disuasion
en esta pantalla. Cuando se activa una alarma vinculada a la disuasion, la luz se puede
encender segln la configuracién.

Cuando la cdmara admite luz blanca y el control de imagen esta establecido en modo de
color completo, los parametros de luz blanca, como Luz, dejan de estar disponibles; cuando
el control de imagen esta establecido en modo dia/noche, todos los parametros de esta
pantalla estan disponibles.

Luz de advertencia: interruptor de la luz de advertencia.

Duracidn de la luz de advertencia: se utiliza para establecer la duracidn del parpadeo
alterno de la luz de advertencia.
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9.7.1.4 Disuasion con sirena

Cuando la cdmara admite sirena, puede establecer los parametros de disuasion con sirena
en esta pantalla. Cuando se activa una alarma vinculada a la disuasién, la sirena se
enciende automaticamente con fines disuasorios.

Sirena: se utiliza para encender o apagar la sirena.
Tipo de sirena: se utiliza para establecer el tipo de archivo de la sirena.

De forma predeterminada, hay dos archivos para que los usuarios los configuren. Puede
personalizar e importar tres archivos de audio de sirena (el formato del archivo de audio
puede ser .wav y .pcm, y el tamafio del archivo no debe superar 256 K).

Nivel de sirena: se utiliza para establecer el nivel de volumen de la sirena.

Duracidn de la sirena: se utiliza para establecer la duracion del sonido de la sirena.
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9.7.1.5 Deteccidon de manipulacion de video

Se puede detectar la manipulacidn de video en la vista en directo y notificar alarmas si las
hay.

Motion Sound Detection Video Tampering

Enable @

Sensitivity

s

Fig. 49. Evento - Configuracion - Manipulacidn de video: interruptor de activacion y
ajuste de sensibilidad

La pestaiia Manipulacién de video contiene:

Control ‘ Funcion

Activar Activa la deteccidn de manipulacién de la camara (tapar o
reorientar el objetivo).

Sensibilidad Sensibilidad de deteccion (se muestra 3); disponible una vez
activada la funcién.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Activar: se utiliza para activar o desactivar la deteccién de manipulacion de video.

Sensibilidad: se utiliza para establecer la sensibilidad de la deteccion de manipulacién de
video. Cuanto mayor es el valor, mayor es la sensibilidad.
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9.7.2 Ajuste de alarmas

En esta pantalla puede establecer las acciones que se realizan cuando se activan las alarmas.
9.7.2.1 Deteccion de movimiento

Motion 1o Sound Detection Video Tampering

Latch Time

55 ‘

Post Recording 55 |

Send Email

Event Push Platform

Alarm Out

FTP Picture Upload

FTP Video Upload

Enable Record

B VA VAW

D [ o

Fig. 50. Evento = Alarma = Movimiento: acciones de respuesta: tiempo de
retencion, posgrabacidén, correo electrdnico, notificacion a plataforma, salida de
alarma, FTP y grabacién

Tiempo de retencidn: se utiliza para establecer la duracion con la que se activa una alarma
externa cuando se detecta movimiento.

Posgrabacidn: puede establecer la duracién de la grabacion continua tras producirse un
evento. Las opciones incluyen 5s, 10 s, 20 s y 30 s. La duracién predeterminadaesde 5sy
la duracién maxima puede establecerse en 30 s.

Enviar correo electrénico: se utiliza para establecer si se puede enviar automaticamente un
correo electrdnico cuando se detecta movimiento.

Carga de imagenes por FTP: se utiliza para establecer si se cargan imagenes de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.
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Carga de video por FTP: se utiliza para establecer si se cargan videos de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.

Imagen en la nube: se utiliza para establecer si se cargan imagenes de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Video en la nube: se utiliza para establecer si se cargan videos de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Salida de alarma: opcional. Si su dispositivo admite la conexién de un dispositivo de alarma
externo, puede establecer esta opcion en ON para activar el dispositivo de alarma externo.

Activar grabacion: si esta opcion esta en ON, este tipo de grabaciones se activarad cuando se
active una alarma.

Notificacion de eventos: si esta opcidn esta en ON, este tipo de informacidn se enviara al
cliente de terceros cuando se active una alarma.

Luz de advertencia: si esta opcidn esta en ON, la luz de advertencia se encenderd con fines
disuasorios cuando se active una alarma.

Sirena: si esta opcion estd en ON, la sirena se encendera con fines disuasorios cuando se
active una alarma.

Programacion: haga clic en este botdn para establecer la hora programada de cada accién
de alarma. Una serie de alarmas se activan solo dentro del horario programado.
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9.7.2.2 Alarma E/S

Esta funcidn solo estd disponible cuando su dispositivo admite sensores E/S y estd
conectado a un dispositivo de alarma E/S externo.

Motion o Sound Detection Video Tampering
Alarm Type | OFF |
Latch Time 58 |

Post Recording 55 |

Send Email

Event Push Platform

Alarm Out

FTP Picture Upload

FTP Video Upload

Enable Record

JEBUNNN"

S ey

Fig. 51. Evento - Alarma - E/S: tipo de alarma (OFF/NO/NC), ajustes de las acciones de
respuesta

Tipo de alarma: hay tres opciones: Normalmente abierto, Normalmente cerrado y OFF.
Seleccione un tipo que coincida con el tipo de sensor o seleccione OFF para desactivar la
funcién de activacién por sensor.

Tiempo de retencion: se utiliza para establecer la duracidn con la que se activa una alarma
externa cuando se detecta una alarma E/S.

Posgrabacidn: puede establecer la duracién de la grabacién continua tras producirse un
evento. Las opciones incluyen 5s, 10 s, 20 s y 30 s. La duracién predeterminadaesde 5svy
la duracién maxima puede establecerse en 30 s.
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Enviar correo electrénico: se utiliza para establecer si se puede enviar automaticamente un
correo electronico cuando se detecta una alarma E/S.

Carga de imagenes por FTP: se utiliza para establecer si se cargan imdagenes de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.

Carga de video por FTP: se utiliza para establecer si se cargan videos de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.

Imagen en la nube: se utiliza para establecer si se cargan imagenes de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Video en la nube: se utiliza para establecer si se cargan videos de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Salida de alarma: opcional. Si su dispositivo admite la conexion de un dispositivo de alarma
externo, puede establecer esta opcién en ON para activar el dispositivo de alarma externo.

Activar grabacidn: si esta opcion estd en ON, este tipo de grabaciones se activard cuando se
active una alarma.

Notificacion de eventos: si esta opcion esta en ON, este tipo de informacion se enviard al
cliente de terceros cuando se active una alarma.

Programacion: haga clic en este botdn para establecer la hora programada de cada accién
de alarma. Una serie de alarmas se activan solo dentro del horario programado.
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9.7.2.3 Alarma de sonido

Motion [{[e] Sound Detection Video Tampering

Lalcn Time EE ‘
Post Recording EE ‘
Send Email »

Event Push Platiorm (1)

Alarm Out »

FTP Picture Upload (I

FTP Video Upload »

Enable Record »

W e

Fig. 52. Evento - Alarma —> Deteccidn de sonido: acciones de respuesta para eventos
detectados por audio

Tiempo de retencion: se utiliza para establecer la duracion con la que se activa una alarma
externa cuando se detecta una alarma de sonido.

Posgrabacidn: puede establecer la duracién de la grabacién continua tras producirse un
evento. Las opciones incluyen 5s, 10 s, 20 s y 30 s. La duracién predeterminadaesde 5sy
la duracién maxima puede establecerse en 30 s.

Enviar correo electrénico: se utiliza para establecer si se puede enviar automaticamente un
correo electrdnico cuando se detecta una alarma de sonido.

Carga de imagenes por FTP: se utiliza para establecer si se cargan imdagenes de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.

Carga de video por FTP: se utiliza para establecer si se cargan videos de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.

Imagen en la nube: se utiliza para establecer si se cargan imagenes de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Video en la nube: se utiliza para establecer si se cargan videos de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Salida de alarma: opcional. Si su dispositivo admite la conexidn de un dispositivo de alarma
externo, puede establecer esta opcion en ON para activar el dispositivo de alarma externo.

Activar grabacion: si esta opcion esta en ON, este tipo de grabaciones se activara cuando se
active una alarma.

Notificacion de eventos: si esta opcion esta en ON, este tipo de informacion se enviara al
cliente de terceros cuando se active una alarma.

Programacion: haga clic en este botdn para establecer la hora programada de cada accién
de alarma. Una serie de alarmas se activan solo dentro del horario programado.
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9.7.2.4 Alarma de manipulacion de video

Motion o Sound Detection Video Tampering

Latch Time

55 ‘

Post Recording

55 ‘

Send Email

Event Push Platform

Alarm Out

FTP Picture Upload

FTP Video Upload

CERCRCNCN

Enable Record

|

Fig. 53. Evento - Alarma - Manipulacion de video: acciones de respuesta para eventos
de manipulacién de la cdmara

Tiempo de retencion: se utiliza para establecer la duracion con la que se activa una alarma
externa cuando se detecta una alarma de manipulacién de video.

Enviar correo electrénico: se utiliza para establecer si se puede enviar automaticamente un
correo electréonico cuando se detecta una alarma de sonido.

Carga de imagenes por FTP: se utiliza para establecer si se cargan imagenes de alarma en el
servidor FTP tras activarse una alarma.

Imagen en la nube: se utiliza para establecer si se cargan imagenes de alarma en el
almacenamiento en la nube tras activarse una alarma.

Salida de alarma: opcional. Si su dispositivo admite la conexidn de un dispositivo de alarma
externo, puede establecer esta opcion en ON para activar el dispositivo de alarma externo.

Programacion: haga clic en este botdn para establecer la hora programada de cada accion
de alarma. Una serie de alarmas se activan solo dentro del horario programado.

(Nota: algunos modelos admiten alarmas de manipulacion de video.)
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9.7.3 Notificacidon de eventos

La notificacidn de eventos puede implementarse en dos modos: modo de notificacién HTTP y
modo de notificacién UDP. El modo de notificacion HTTP ofrece el método POST y el método
GET. El modo de notificacion UDP ofrece los métodos unicast, multicast y broadcast.

9.7.3.1 Notificacion HTTP

Enable

Precise

Name

Push Way

Usemame

Password

Server Address

Port

URL

Method

Interval

@)
o

| Alarms

O HTTP

UDP

&080

| POST

| 1 Min

e |

Fig. 51. Red - Acceso a plataforma - Plataforma de notificacién de eventos: método de
notificacién, credenciales y servidor de destino (oculto)
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Method POST
GET
Interval
POST
= e
b
Interval 1 Min

OFF

5 Min
10 Min

Fig. 54. Notificacién HTTP: (a) lista de métodos, (b) lista de intervalos

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién de notificacién de eventos.
Nombre: se utiliza para establecer el nombre del canal.

Tipo de notificacion: se utiliza para establecer el modo de notificacidn. Se admiten tanto el
modo de notificacién HTTP como el modo de notificacién UDP. Puede seleccionar HTTP o
UDP segln sea necesario.

Nombre de usuario: se utiliza para establecer el nombre de usuario. Puede establecerse en
NULL si no hay ninguno.

Contraseia: se utiliza para establecer la contraseia. Puede establecerse en NULL si no hay
ninguna.

Direccidn del servidor: se utiliza para establecer la direccidn del servidor.

Puerto: se utiliza para establecer el puerto del servidor. (Intervalo de nUmeros de puerto:
1-65535.)

URL: se utiliza para establecer la API del servidor. Puede establecerse en NULL si no hay
ninguna.

Método: se utiliza para establecer el método de notificacién HTTP. Se admiten los métodos
POST y GET. Solo el método HTTP-POST admite la notificacion de imagenes. Los demas
métodos solo envian notificaciones. El tipo de alarma de la notificacion de imagenes es el
mismo que el de la columna de alarmas de la vista en directo del cliente web.

Intervalo: se utiliza para establecer el intervalo de mantenimiento de conexion (keep-alive).
El mecanismo keep-alive garantiza que se envie periédicamente una notificacién al cliente
de acuerdo con el tiempo preestablecido sin que se vea afectada la notificacion normal de
alarmas. No hay mecanismo keep-alive en el modo UDP.
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9.7.3.2 Notificaciéon UDP

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién de notificacidn de eventos.

a
RTMP Event Push Platform

Enable [ @)
Precise »
Name Alarms
Push Way HTTP O UuDP
UDF Method Broadcast
UDP Address
UDP Port 5000
. e
b
UDP Method | Broadcast
a
Unicast
UDP Address
Multicast
Broadcast
UDP Port

Fig. 55. Plataforma de notificacién de eventos con notificacion UDP: (a) ajustes, (b) lista
de métodos UDP

Nombre: se utiliza para establecer el nombre del canal.

Tipo de notificacion: se utiliza para establecer el modo de notificacidn. Se admiten tanto el
modo de notificacién HTTP como el modo de notificacién UDP. Puede seleccionar HTTP o
UDP segun sea necesario.

Método UDP: se utiliza para establecer el método de notificacién UDP. Hay tres opciones:
Unicast, Multicast y Broadcast.

Unicast: introduzca la direccion IP y el niUmero de puerto del servidor UDP del cliente que
recibe las notificaciones. Las notificaciones solo pueden recibirse en esta direccion.

Multicast: pueden recibir notificaciones varios clientes del mismo segmento de red cuyos
servidores UDP utilicen la misma direccién UDP y el mismo nimero de puerto. Otras
direcciones UDP no pueden recibir notificaciones.

Broadcast: todos los servidores UDP del mismo segmento de red pueden recibir
notificaciones.

Direccion UDP: se utiliza para establecer la direccién del servidor UDP.

Puerto UDP: se utiliza para establecer el puerto del servidor UDP. (Intervalo de nimeros de
puerto: 1-65535)
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9.8.1A

9.8.1 Ajuste

Face Detecton  Pedestrian & Vehicle  Perimeterintrusion  LineCrossing  ObjectDetection ~ CrossCounting ~ HeatMap  CrowdDensty  Quevelength  LiensePlate  RareSound  Intusion  Region Entrance

ReglonExiting Al Schedule  Tracking
s EEED

Aam s »

Face Features @ { @)

Snap Mode Optimal Mode
Apply Mode Frontal View

Min Pixel 32 O 1080
Max Pixel 320 e— ) 1080
Detection Mode @ Motion Mode

Trigger Mode Rectangle

Detection Area Full Screen

. e

e

Fig. 56. IA - Pantalla de configuracién: pestafias de funciones de IA, Activar y Programacion,
parametros, vista previa y panel PTZ

9.8.1.1 Deteccidn de rostros (FD)

Con la funcion de deteccion de rostros (Face Detection, FD), la cdmara detecta primero el
objetivo facial para obtener la imagen capturada segln se requiera. A continuacién, los
datos de rasgos faciales de |la imagen capturada se calculan con el algoritmo del modelo
facial y se comparan con los de la base de datos de rostros. Por ultimo, se notifica una
alarma. Para ello, debe activar la funcion de deteccion de rostros.

89



d’l

PARTIZAN

Manual del usuario

Enable

Alarm Input

Face Features @

Snap Mode

Apply Mode

Min Pixel

Max Pixel

Detection Mode @

Trigger Mode

Detection Area

@)

| Optimal Mode

| Frontal View |
32 O 1080
1080
320 1080

| Hybrid Mode

| Rectangle

| Full Screen

B | e

Fig. 57. IA - Configuracién - Deteccion de rostros: modo de captura, modo de
aplicacién, rango de pixeles, modo de deteccidn y modo de activacién
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Snap Mode
Snap Mode . Optimal Mode
Apply Mode Optimal Mode
| Realtime Mode
Interval Mode
Apply Mode
Apply Mode Frontal View
Frontal View
Min Pixel Multi Angle
Customize
L TS0
Detection Mode
Detection Mode @ Motion Mode
| i
Trigger Mode | Hybrid Mode
] Motion Mode
Trigger Mode
Trigger Mode Rectangle ‘
| _ )
) Rectangle
Detection Area
Line
Detection Area
Detection Area Full Screen
Full Screen

Fig. 58. Deteccion de rostros: listas desplegables: modo de captura, modo de aplicacién,
modo de deteccidon, modo de activacion, drea de deteccion

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcidn de deteccidon de rostros.

Marcado dinamico: se utiliza para determinar si se muestra el cuadro de deteccién de
rostros. Es el interruptor de la linea de regla de deteccion. Depende del modelo real

Mejora de rostros: se utiliza para activar o desactivar la funcién de mejora de rostros, que
puede optimizar el efecto de captura de objetos en movimiento. Esta funcién puede ajustar
el brillo del rostro reconocido mas cercano a la cdmara para optimizar el efecto de captura.

Atributo de rostro: los rasgos de una imagen de rostro capturada incluyen: edad, género,
mascarilla, gafas y expresién. Nota: para utilizar la funcién de alarma AD, debe activar esta
funcién.

Modo de captura: se utiliza para establecer el modo de captura. Puede recibir
notificaciones push en la vista en directo o conectar un NVR para ver el efecto de la imagen.
Hay tres modos de captura.

91



i'. Manual del usuario

PARTIZAN

Modo dptimo: durante el tiempo que transcurre desde que la cdmara detecta el objetivo
hasta que este desaparece, la cdmara envia solo una imagen, la que considera mejor,
cuando el objetivo desaparece.

Modo en tiempo real: cuando la cdmara detecta el objetivo, envia de inmediato una
imagen; cuando el objetivo desaparece, envia la mejor imagen.

Modo de intervalo: en este modo, debe establecer el intervalo entre captura y envio de
acuerdo con el nimero de capturas. Ndmero de capturas puede establecerseen 1, 2,3 0
ilimitado. Frecuencia de captura va de 1 s a 255 s. Por ejemplo, si Frecuencia de captura se
establece en 5, se envia una imagen en el 5.2 s, el 10.2 s y el 15.2 s después de detectarse el
objetivo.

Modo de aplicacidn: se utiliza para filtrar las imagenes capturadas. En otras palabras, solo
se envian las imagenes capturadas que cumplen el ajuste de dngulo. Hay tres opciones de
modo. Vista frontal: en este modo, solo se envian las imagenes de la vista frontal del
objetivo.

Multidngulo: en este modo se envian las imagenes de los objetivos, incluso las de aquellos
de los que solo se detectan los rostros de perfil.

Personalizar: en este modo puede personalizar el angulo del objetivo cuyas imagenes se
pueden enviar. Si este modo estd activado, en la pantalla se muestran los parametros
Rango de balanceo, Rango de cabeceo, Rango de guifiada y Calidad de imagen, asi como
los botones Frontal predeterminado y Multi predeterminado.

Rango de balanceo: se utiliza para establecer el rango de balanceo de la imagen capturada
en el modelo 3D. Cuando el angulo no cumple el ajuste, se puede realizar la deteccidén de
rostros, pero la imagen no se enviara.

Rango de cabeceo: se utiliza para establecer el rango de cabeceo de la imagen capturada
en el modelo 3D. Cuando el angulo no cumple el ajuste, se puede realizar la deteccidén de
rostros, pero la imagen no se enviara.

Rango de guinada: se utiliza para establecer el rango de guifiada de la imagen capturada en
el modelo 3D. Cuando el angulo no cumple el ajuste, se puede realizar la deteccion de
rostros, pero la imagen no se enviara.

Calidad de imagen: las imagenes de alta calidad son utiles para filtrar las imagenes
detectadas que no son rostros.

Pixel min.: se utiliza para filtrar los objetivos faciales de la imagen capturada cuya
resolucidn es inferior al ajuste, tomando como base la resoluciéon 1080p. La resolucion
predeterminada es de 64 x 64 pixeles. El valor del parametro va de 32 a 1080 pixeles.

Pixel max.: se utiliza para filtrar los objetivos faciales de la imagen capturada cuya
resolucidn es superior al ajuste, tomando como base la resolucidon 1080p. La resolucion
predeterminada es de 640 x 640 pixeles. El valor del parametro va de 320 a 1080 pixeles.
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Modo de deteccion: se utiliza para establecer como filtra la cdmara los objetos detectados.
Hay dos opciones de modo.

Modo estatico: en este modo se detectan todos los objetos de las imagenes. Modo de
movimiento: en este modo se filtran los rostros inmoviles, como retratos y estatuas.

Tipo de regla: se utiliza para establecer el tipo de linea de regla de deteccion. Hay dos tipos.
Rectdngulo: solo se detectan los objetos faciales del area establecida.
Linea: los objetos faciales solo se siguen cuando cruzan la linea de deteccién.

Rango de deteccidn: este parametro estd disponible cuando el area de deteccidn se utiliza
de forma predeterminada para reconocer objetos. Hay dos modos.

Pantalla completa: la deteccion se realiza en todas las areas que la camara puede detectar.
Personalizar: la deteccidn se realiza solo en areas de recuadros cuadrilateros.

El parametro Tipo de regla solo esta disponible cuando se utiliza el modo de deteccién de
cruce de linea. Hay dos modos de activacion de la deteccién: A>By B—>A.

Modo de aplicacion Frontal predeterminado: cuando se selecciona Personalizar, este
parametro esta disponible. Establezca los parametros de angulo de las imagenes que se van
a enviar de la siguiente manera: Rango de balanceo 30, Rango de cabeceo: 30, Rango de
guinada: 45, Calidad de imagen: 100.

Modo de aplicacion Multi predeterminado: cuando se selecciona Personalizar, este
pardmetro estd disponible. Establezca los pardmetros de angulo de las imagenes que se van
a enviar de la siguiente manera: Rango de balanceo 180, Rango de cabeceo: 180, Rango de
guinada: 180, Calidad de imagen: 100.

Area de ajuste de lineas de regla: en esta area puede establecer un area de recuadro
cuadrildtero para la deteccién o lineas de activacidn de la deteccién.
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9.8.1.2 Deteccion de peatones y vehiculos (PD&VD)

La funcidon de deteccidn de peatones (Pedestrian Detection, PD) y de vehiculos (Vehicle
Detection, VD) se utiliza para reconocer peatones o vehiculos en las imagenes, generar
alarmas y grabar las imagenes capturadas.

Sensitivity | 100 ~ 11 ~100)
Snap Mode | Default |

Min Pixel 64  e— 1080

Max Pixel 320 e——) 1080

Detection Target Pedestrian

Motor Vehicle

[] MNon-motorized Vehicle

Detection Mode @ | Hybrid Mode |

Detection Area | User-defined |

e

Fig. 59. IA = Configuracién - Peatdn y vehiculo: sensibilidad, modo de captura, rango de
pixeles, objetivo de deteccién y modo
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Snap Mode
Snap Mode Default
Default
Min Pixel Realtime Mode
Interval Mode
e
Detection Mode
Detection Mode @ Hybrid Mode
) Hybrid Mode
Detection Area
Motion Mode
Detection Area
Detection Area User-defined
Full Screen

— [ Refy User-defined

Fig. 60. Peatén y vehiculo: listas desplegables: modo de captura, modo de deteccidn, area
de deteccidn

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién PD&VD.

Sensibilidad: cuanto mayor es la sensibilidad de deteccidn, mas facil es detectar peatones o
vehiculos, pero también pueden generarse mas falsas alarmas.

Marcado dindmico: se utiliza para establecer si se muestra el recuadro de deteccién
PD&VD y si se utiliza la linea de regla de deteccion.

Modo de captura: se utiliza para establecer el modo de captura. Puede recibir
notificaciones push en la vista en directo o conectar un NVR para ver el efecto de la imagen.
Hay tres modos de captura. Predeterminado: durante el tiempo que transcurre desde que
la cdmara detecta el objetivo hasta que este desaparece, la cdmara envia solo una imagen
de peatdn o vehiculo, la que considera mejor, cuando el objetivo desaparece.

Modo en tiempo real: cuando la cdmara detecta el objetivo, envia de inmediato una
imagen; cuando el objetivo desaparece, envia otra imagen. Modo de intervalo: en este
modo, debe establecer el intervalo entre envios y las imagenes se envian el nimero de
veces establecido segln el intervalo.

Numero de capturas: se utiliza para establecer el nUmero de veces que se envian las
imagenes del mismo objetivo considerado por la cdmara (el valor puede ser 1, 2,3 o un
numero ilimitado de veces) en el intervalo configurado por el pardmetro Frecuencia de
captura.

Frecuencia de captura: las imagenes se envian segun el tiempo configurado desde la
aparicion del objetivo o desde la hora del Ultimo envio.

95



d’l

PARTIZAN

Manual del usuario

Pixel min.: se utiliza para filtrar los objetivos de peatones o vehiculos de la imagen cuya
resolucidn es inferior al ajuste, tomando como base la resolucién 1080p.

Pixel max.: se utiliza para filtrar los objetivos de peatones o vehiculos de la imagen cuya
resolucidn es superior al ajuste, tomando como base la resoluciéon 1080p.

Tipo de deteccion: las opciones incluyen Peatdn, Vehiculo a motor y Vehiculo no
motorizado. También puede seleccionar las tres opciones.

Modo de deteccion: se utiliza para establecer cdmo se filtran los objetos del drea de
deteccién. Hay dos opciones de modo. Modo estatico: en este modo se detectan todos los
peatones o vehiculos de las imagenes. Modo de movimiento: en este modo se filtran los
peatones o vehiculos inmdviles.

Rango de deteccion: se utiliza para establecer el drea de deteccidn. Hay dos opciones de
modo:

Pantalla completa: la deteccidn se realiza en todas las dreas que la cdmara puede detectar.
Personalizar: la deteccidn se realiza solo en areas de recuadros cuadrilateros.

Area de ajuste de lineas de regla: cuando Rango de deteccién se establece en
Personalizar, puede establecer en esta drea las lineas de deteccién que forman un area de
deteccion.
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9.8.1.3 Deteccion de intrusién en perimetro (PID)

Con la funcion de deteccidn de intrusidon en perimetro (Perimeter Intrusion Detection, PID),
se notifica una alarma cuando un objeto especifico entra en la zona de advertencia o sale

de ella.

Sensitivity ‘ 4

Detection Target Pedestrian
[ ] Motor Vehicle

[ | Non-motorized Vehicle

Rule Number ‘ 1
Rule Enable [ @)
Rule Type ‘ A-=B

B | o

Fig. 61. IA - Configuracidén = Intrusién en perimetro: numero de regla, direccién (A->B)
y drea de dibujo de poligono

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién de alarma PID.

Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores. Cuanto
mayor es la sensibilidad, mas pequefio es el objeto que se puede detectar.

Tipo de deteccidn: se utiliza para establecer los objetos para PID.
Peatdn: cuando un peatdn se introduce en el perimetro, se notifica una alarma.

Vehiculo a motor: cuando un vehiculo a motor se introduce en el perimetro, se notifica una
alarma.

Vehiculo no motorizado: cuando un vehiculo no motorizado se introduce en el perimetro,
se notifica una alarma.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. La funcién PID
admite establecer cuatro lineas de regla de deteccion.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar lineas de regla. Cada linea de regla
se controla mediante un interruptor independiente asociado al Nimero de regla
seleccionado actualmente.

Tipo de regla: se utiliza para establecer la regla de activacion de las lineas de regla. Hay tres
opciones: AB.BA. y AB. Este ajuste estd relacionado con Numero de regla.
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Area de ajuste de lineas de regla: en esta area puede establecer y ver las lineas de regla
editadas.

Eliminar: haga clic en este botdn para eliminar las lineas de regla seleccionadas en el area
de ajuste de lineas de regla.

Eliminar todo: haga clic en este botdn para eliminar todas las lineas de regla.
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9.8.1.4 Deteccidn de cruce de linea (LCD)

Con la funcion de deteccidon de cruce de linea (Line Crossing Detection, LCD), se notifica una
alarma cuando un objeto especifico cruza la linea de deteccidn preestablecida.

Enable

Sensitivity

Target Validity

Min Pixel

Max Pixel

Detection Target

Rule Number

Rule Enable

Rule Type

a0

3
64 O 1080

[] Pedestrian
[] Motor Vehicle

[] Non-motorized Vehicle

E

(D

s

Fig. 62. IA = Configuracion = Cruce de linea: validez del objetivo, rango de pixeles,
objetivo de deteccién y regla de direccion de cruce

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién de alarma LCD.

Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores. Cuanto
mayor es la sensibilidad, mas pequefio es el objeto que se puede detectar.

Tipo de deteccidn: se utiliza para establecer los objetos para PID. Peatdn: las alarmas de
intrusidn en perimetro se activan solo para peatones. Vehiculo a motor: las alarmas de
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intrusidn en perimetro se activan solo para vehiculos a motor. Vehiculo no motorizado: las
alarmas de intrusidén en perimetro se activan solo para vehiculos no motorizados.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. La funciéon LCD
admite establecer cuatro lineas de regla de deteccién.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar lineas de regla. Cada linea de regla
se controla mediante un interruptor independiente asociado al NGmero de regla
seleccionado actualmente.

Tipo de regla: se utiliza para establecer la regla de activacién de las lineas de regla. Hay tres
opciones: A>B, B>A y A&>B. Este ajuste estd relacionado con Nimero de regla.

Area de ajuste de lineas de regla: en esta area puede establecer, modificar y ver las lineas
de regla editadas.

Eliminar: haga clic en este botdn para eliminar las lineas de regla seleccionadas en el rea
de ajuste de lineas de regla.

Eliminar todo: haga clic en este botdn para eliminar todas las lineas de regla.
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9.8.1.5 Deteccidn de objetos estacionarios (SOD)

Con la funcion de deteccidon de objetos estacionarios (Stationary Object Detection, SOD), se
notifica una alarma cuando se dejan o se pierden objetos en el escenario de deteccidn.

Sensitivity ‘ 2 |

Rule Number ‘ 1 |

Rule Enable @ |

Rule Type

. (e |

Fig. 63. IA = Configuracion - Deteccién de objetos: sensibilidad, nimero de regla,
activar y tipo de regla (Dejado/Perdido)

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién SOD.

Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores. Cuanto
mayor es la sensibilidad, mas pequefio es el objeto que se puede detectar.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. La funciéon LCD
admite establecer cuatro lineas de regla de deteccidn.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar lineas de regla. Cada linea de regla
se controla mediante un interruptor independiente asociado al Nimero de regla
seleccionado actualmente.

Tipo de regla: se utiliza para establecer la regla de activacién de las lineas de regla, es decir,
si se notifica una alarma por objetos dejados o perdidos. Hay tres opciones: Dejado,
Perdido y Perdido y dejado. Este ajuste estd relacionado con el nimero de regla.

Area de ajuste de lineas de regla: en esta area puede establecer, modificar y ver las lineas
de regla editadas.

Eliminar: haga clic en este botdn para eliminar las lineas de regla seleccionadas en el area
de ajuste de lineas de regla.

Eliminar todo: haga clic en este botdn para eliminar todas las lineas de regla.
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9.8.1.6 Conteo de cruce (CC)

Con la funciéon de conteo de cruce (Cross Counting, CC), se registran las estadisticas de
determinados objetos que cruzan una linea en el drea de vigilancia. Debe establecer una
linea de deteccidn, a cuyos dos lados se encuentran el area Ay el area B. Por ejemplo,
suponga que la regla para activar las lineas de regla es A-B. Cuando un objeto entra desde
el drea A, cruza la linea de deteccion y sale al drea B, el contador de entrada se incrementa
en uno. Cuando un objeto entra desde el drea B, cruza la linea de deteccion y sale al drea A,
el contador de salida se incrementa en uno. Cuando se actualiza el recuento, solo se activa
una alarma cuando el contador de entrada menos el contador de salida es mayor o igual
que el valor establecido en Numero de alarma.

Sensitvity E |
DetectonTarget | Pedestran |

Alarm Number E ~Ja~2s9)
statTme o0 007 0]

Rule Number E

Rule Enable [ ®)

Rule Type =

- | Refresh | | Reset Count ‘

Fig. 64. IA - Configuracién - Conteo de cruce: tipo de objetivo, nimero de alarma, hora
de inicio/fin, direccidn de la regla y Restablecer contador

Detection Target ‘ Pedestrian |

Motion
Alarm Number (1 ~255)
Pedestrian
Mator Venhicle
Start Time
Non-motorized Vehicle

Fig. 65. Conteo de cruce: lista de objetivos de deteccion

Activar: se utiliza para activar o desactivar las estadisticas CC y la funcion de alarma.

Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores. Cuanto
mayor es la sensibilidad, mas pequefio es el objeto que se puede detectar. Este parametro
también se puede aplicar a la deteccidn de objetos distantes en el drea de deteccién.

Tipo: se utiliza para establecer el tipo de objetos que se reconocen en la deteccion CC. Hay
cuatro modos. Cambiar el tipo puede provocar que se borre el recuento actual.
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Movimiento: se detectan todos los objetos, incluidos peatones, vehiculos y cajas de cartén.
Peatdn: solo se reconocen peatones.

Vehiculo a motor: solo se reconocen vehiculos a motor. Vehiculo no motorizado: solo se
reconocen vehiculos no motorizados.

Numero de alarma: se utiliza para establecer la condicion de activacion de una alarma.
Cuando la camara actualiza el recuento, si el contador de entrada menos el contador de
salida es mayor o igual que el ajuste, se notificard una alarma CC.

Hora de inicio: se utiliza para establecer la hora de inicio diaria de la funcién CC.
Hora de fin: se utiliza para establecer la hora de fin diaria de la funcion CC.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. La funcién de
deteccién CC admite una sola linea de regla de deteccion.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar la linea de regla del nimero actual.

Tipo de regla: se utiliza para establecer la direccidén en la que aumentan las estadisticas de
contador de entrada y de salida. Hay dos opciones: A>B y B=>A. Por ejemplo, si se
selecciona A->B, el contador de entrada se incrementa en uno cuando un objeto detectado
entra en el area A y sale al drea B, y el contador de salida se incrementa en uno cuando un
objeto detectado entra en el area B y sale al area A.

Restablecer contador: haga clic en este botén para borrar el recuento que se muestra
actualmente.

Area de ajuste de cruce de linea: en esta rea puede establecer la linea de regla para la
deteccion CC.

Area de recuento: en esta area se muestran las estadisticas CC. Para obtener mas
informacidn sobre cémo ajustar las posiciones de visualizacion, consulte la seccion «En
directo (visualizacion en pantalla)».
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9.8.1.7 Mapa de calor (HM)

Con la funcion de mapa de calor (Heat Map, HM), puede realizar un analisis de la actividad
de personas en todas las dreas o en dreas concretas. Los cambios se guardan y se notifican
cada 10 minutos. El mapa de calor se utiliza para presentar la distribucidon de personas por
tiempo o por espacio y facilitar el conocimiento del grado de actividad en cada area. Esta
funcién solo admite el registro de datos, no alarmas.

Enable

Rule Number | 1

Rule Enable [ @)

e

Fig. 66. IA - Configuracién - Mapa de calor: interruptor de activacion y regién de regla
gue cubre todo el fotograma

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién de estadisticas HM.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. La funcién HM
admite una sola linea de regla de deteccidn.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar la linea de regla del nimero actual.

Ajuste del area de deteccion: en esta drea puede establecer las areas para las estadisticas
HM. De forma predeterminada, estan seleccionadas todas las areas.
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9.8.1.8 Deteccion de multitudes (CD)

Con la funcidon de deteccion de multitudes (Crowd Detection, CD), se cuenta el nimero de
personas en el drea de vigilancia mediante el reconocimiento de cabezas humanas por la
funcién de deteccién de personas. Cuando el nUmero de personas supera el valor
preestablecido, se notifica una alarma.

Sensitivity 2

Min Pixel 32 O 1080

Max Pixel 320 e——) 1080

Max Detection Number | a0 : {1~ 500)
Detection Area | User-defined ‘

Rule Number | 1 ‘

Rule Enable [ @)

B (e

Fig. 67. IA - Configuracién - Densidad de multitudes: poligono de deteccion definido
por el usuario y recuento maximo de cabezas

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién CD.

Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores. Cuanto
mayor es la sensibilidad, mas pequefio es el objeto que se puede detectar.

Pixel min.: se utiliza para filtrar los objetos con cabezas mas pequefas que el ajuste,
tomando como base la resolucién 1080p.

Pixel max.: se utiliza para filtrar los objetos con cabezas mas grandes que el ajuste,
tomando como base la resolucién 1080p.
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Numero maximo de detecciones: se utiliza para establecer el nimero maximo de cabezas
humanas que se pueden detectar en el area de deteccidn. Si se supera el valor, se notificard
una alarma.

Rango de deteccidn: se utiliza para establecer el area en la que se aplica la funcién CD. Hay
dos opciones de modo. Pantalla completa: en este modo se detectan todas las areas
cubiertas por la camara.

Personalizar: en este modo puede personalizar las dreas de deteccidn.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. Esta disponible
cuando Rango de deteccidn se establece en Personalizar. Se admite una linea de regla de
deteccidn.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar la linea de regla actual. Esta
disponible cuando personaliza un area de deteccion.

Ajuste del area de deteccidn: cuando Rango de deteccidn se establece en Personalizar,
debe establecer un area de deteccidn octogonal segln sea necesario.

Area de visualizacion del recuento: en esta drea se muestra el nimero de personas en el
area de vigilancia. Para saber como ajustar las posiciones de visualizacién, consulte la
seccion «En directo (visualizacion en pantalla)».
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9.8.1.9 Deteccidn de colas (QD)

Con la funcion de deteccidn de colas (Queue Detection, QD), puede establecer el nimero
de personas en el area de la cola y el tiempo de espera. Si la cola es demasiado larga o el
tiempo de espera es demasiado largo, se notificard una alarma.

Sensitivity 2

Min Pixel 32 O 1080

Max Pixel 300  em—) 1080

Max Detection Number | 10 ~ | ~100)
Max Pro Time | 60 ~ | (1 ~3800)
Detection Area | User-defined |

Rule Number E |

Rule Enable . @)

W | e

Fig. 68. IA = Configuracién = Longitud de cola: recuento maximo de personas, tiempo
maximo de procesamiento y drea de deteccién

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién QD.

Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores. Cuanto
mayor es la sensibilidad, mas pequefio es el objeto que se puede detectar.

Pixel min.: se utiliza para filtrar los objetos con cabezas mas pequefas que el ajuste,
tomando como base la resolucién 1080p.

Pixel max.: se utiliza para filtrar los objetos con cabezas mas grandes que el ajuste,
tomando como base la resolucién 1080p.
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Numero maximo de detecciones: se utiliza para establecer el nimero maximo de cabezas
humanas que se pueden detectar en el area de deteccidn. Si se supera el valor, se notificard
una alarma.

Tiempo max. de procesamiento: se utiliza para establecer la duracién maxima que se
permite que una persona permanezca en el drea de deteccion. Si ninguna persona sale del
area de deteccidn antes de que expire la duracidn establecida, se notificara una alarma.
(Esta duracidon comienza cuando sale la ultima persona del area de deteccién. Si ninguna
persona sale del area de deteccidn antes de que expire la duracién establecida, se
considera que se ha producido un tiempo de espera agotado y se notificard una alarma.)
Nota: el recuento solo se reinicia cuando un objeto sale del drea de deteccion. Si el objetivo
del drea de deteccidn desaparece de repente, el recuento se ignora. El recuento solo se
inicia cuando se detectan objetos en el drea de deteccion.

Rango de deteccidn: se utiliza para establecer el area en la que se aplica la funcién QD. Hay
dos opciones de modo. Pantalla completa: en este modo se detectan todas las areas
cubiertas por la camara.

Personalizar: en este modo puede personalizar las dreas de deteccién.

Numero de regla: se utiliza para seleccionar un nimero de linea de regla. Esta disponible
cuando Rango de deteccidn se establece en Personalizar. Se admite una linea de regla de
deteccidn.

Interruptor de regla: se utiliza para activar o desactivar la linea de regla actual. Esta
disponible cuando personaliza un area de deteccién.

Ajuste del area de deteccidn: cuando Rango de deteccidn se establece en Personalizar,
debe establecer un area de deteccidn octogonal segln sea necesario.

Area de visualizacion del recuento: en esta drea se muestran el nimero de personas en el
area de vigilancia y el tiempo de espera. Para saber cdmo ajustar las posiciones de
visualizacidn, consulte la seccién «En directo (visualizacién en pantalla)».
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9.8.1.10 Deteccidn de matriculas (LPD)

Con la funcidn de deteccion de matriculas (License Plate Detection, LPD), se detectan las
matriculas de los vehiculos que pasan para averiguar si hay vehiculos desconocidos o
registrados en la base de datos. En caso afirmativo, se notificaran alarmas. Por lo tanto, la
funcién LPD debe activarse primero.

Actualmente, la funcion LPD solo esta disponible para las regiones de Europa y América.

License Plate Enhance ()

Day Time Level Dark Bright

Night Time Level Dark Bright
Sensitivity | s0 = (1~ 100)
Snap Mode | Default ‘

Min Pixel 64 O 1080

Max Pixel 320 e—) 1080

Detection Target | European license plate ‘
Detection Mode @ | Motion Mode ‘
Detection Area | Full Screen ‘
C e

Fig. 69. IA = Configuracion - Matricula: nivel de brillo dia/noche, objetivo de deteccidn
y modo de deteccion

Snap Mode
Snap Mode Default
-
Default
Min Pixel Realtime Mode
Interval Mode
T
Detection Target
Detection Target European license plate

&~

European license plate
Detection Mode @ e a

American license plate

Detection Area Full Screen

. | |

Fig. 70. Matricula: listas desplegables: modo de captura, objetivo de deteccién

1. Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién LPD.
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2. Sensibilidad: se utiliza para establecer el nivel de filtrado de objetos perturbadores.
Cuanto mayor es la sensibilidad, mas facil es detectar un objeto.

3. Modo de captura: se utiliza para establecer el modo de captura. Puede recibir
notificaciones push en la vista en directo o conectar un NVR para ver el efecto de la imagen.
Hay tres modos de captura. Predeterminado: durante el tiempo que transcurre desde que
la cdmara detecta el objetivo hasta que este desaparece, la cdmara envia solo una imagen
de matricula cuando el objetivo desaparece.

Modo en tiempo real: cuando la cdmara detecta el objetivo, envia de inmediato una
imagen; cuando el objetivo desaparece, envia otra imagen. Modo de intervalo: en este
modo, debe establecer el intervalo entre envios y las imagenes se envian el nimero de
veces establecido segun el intervalo.

4. Pixel min.: se utiliza para establecer el pixel minimo de reconocimiento. Solo se pueden
reconocer las matriculas con una resolucién superior a los pixeles minimos establecidos.

5. Pixel max.: se utiliza para establecer el pixel maximo de reconocimiento. Solo se pueden
reconocer las matriculas con una resolucién inferior a los pixeles maximos establecidos.

6. Tipo de deteccion: se utiliza para establecer el tipo de matriculas que se van a detectar.
Hay dos opciones de tipo.

Matricula europea: matriculas de las regiones europeas.
Matricula americana: matriculas de las regiones americanas.

7. Modo de deteccion: se utiliza para establecer el modo de deteccion de matriculas. Hay
dos opciones de modo.

Modo estatico: en este modo se detectan las matriculas estdticas de las imagenes.
Modo de movimiento: en este modo se filtran los vehiculos inmdviles y sus matriculas, y
solo se detectan las matriculas en movimiento.

8. Rango de deteccidn: se utiliza para establecer el area en la que se aplica la funcién LPD.
Hay dos opciones de tipo.
Pantalla completa: la deteccidon LPD se realiza a pantalla completa.

Personalizar: el area de deteccidn se personaliza.
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9.8.1.11 Deteccion de sonidos inusuales (RSD)

La funcién de deteccidn de sonidos inusuales (Rare Sound Detection, RSD) se utiliza para
detectar sonidos inusuales, por ejemplo, llanto de bebé, disparos y ladridos, y notificar

alarmas.

Sensitivity ) 63
Detection Target Baby Crying Sound

Dog Barking

Gunshot

B e

Fig. 71. 1A - Configuracién - Sonido inusual: sensibilidad y casillas de verificacion de los
objetivos de deteccién

La pestaiia Sonido inusual contiene:

Control ‘ Funcion

Activar Activa la detecciéon de sonidos inusuales.

Sensibilidad Sensibilidad de deteccion de 1 a 100 (se muestra 60).

Objetivo de deteccidén | Sonidos que se detectan: llanto de bebé, ladridos de perroy
disparo; se pueden seleccionar varios al mismo tiempo.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

1. Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién RSD.

2. Sensibilidad: se utiliza para establecer la sensibilidad. 1 indica el minimo y 100 indica el
maximo.

3. Tipo de deteccion: se utiliza para establecer el tipo de deteccion.
Llanto de bebé: si se selecciona esta opcion, se puede detectar el llanto de un bebé.
Ladridos de perro: si se selecciona esta opcidn, se pueden detectar ladridos de perro.

Disparo: si se selecciona esta opcion, se puede detectar un disparo.
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9.8.1.12 Intrusion

La deteccidn de intrusidn activa una alarma cuando un objeto entra en un drea restringida
definida y permanece en ella mas tiempo que el umbral de tiempo configurado. A
diferencia de la entrada en regién (que se activa inmediatamente al entrar), la intrusién
permite un periodo de gracia antes de la alarma.

Time Threshold(s) ) 0
Sensitivity ) 50
Target Validity ‘ 3

Min Pixel 64 O 1080
Max Pixel 320 — 1080
Detection Target [] Pedestrian

[ Motor Vehicle

[ | Non-motorized Vehicle

Rule Number ‘ 1

Rule Enable @ |

e

Fig. 72. IA = Configuracion = Intrusion: umbral de tiempo, sensibilidad, validez del
objetivo, rango de pixeles, objetivo de deteccidn y area de regla

‘ Descripcion

Activar Activa o desactiva la deteccion de intrusion.
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Ajuste ‘ Descripcion

Umbral de tiempo (s)

La alarma se activa solo después de que el objetivo haya
permanecido de forma continua en el area de alerta durante
este numero de segundos. Por ejemplo, si se establece en 2 s, la
alarma se activara solo cuando el objetivo permanezca 2
segundos o0 mas.

Sensibilidad

Relacionada con el porcentaje del objetivo que entra en el area.
Una sensibilidad mayor se activa con una entrada parcial.

Validez del objetivo

Similitud entre el objetivo de deteccién y el tipo configurado: 1 =
80 %+, 2 = 60 %+, 3 =40 %+.

Objetivo de deteccién

Peatdn, vehiculo a motor o vehiculo no motorizado.

Numero de regla /
Activar

Hasta 4 reglas de deteccion independientes, cada una con su
propio interruptor de activacion.

Area de ajuste de
lineas de regla

Dibuje la zona restringida como un poligono (3-8 vértices)
directamente en la vista previa de la camara.

113



&l Manual del usuario

PARTIZAN

9.8.1.13 Entrada en region

La deteccidn de entrada en regién activa una alarma cuando un objetivo entra en la zona
vigilada desde el exterior. No se detectan los objetivos que ya estdn presentes en la zona
cuando se activa la funcion. Solo los objetos que entran de nuevo activan alarmas.

Sen Si‘[wﬂy — 50

Target Validity | 3

Min Pixel 64 O 1080
Max Pixel 320 e— 1080
Detection Target [ Pedestrian

] Motor Vehicle

[] Non-motorized Vehicle

Rule Number | 1

Rule Enable »

. |

Fig. 73. IA = Configuracién - Entrada en regidn: sensibilidad, validez del objetivo, rango
de pixeles, objetivo de deteccidn y area de regla poligonal

Ajuste ‘ Descripcion

Activar Activa o desactiva la deteccién de entrada en region.

Sensibilidad Una sensibilidad mayor se activa con porciones mas pequefias
del objetivo que entra en el area.

Validez del objetivo Umbral de similitud: 1 = 80 %+, 2 = 60 %+, 3 = 40 %+.

Objetivo de deteccién | Peatdn, vehiculo a motor o vehiculo no motorizado.

Numero de regla / Hasta 4 reglas de deteccion independientes.

Activar

Area de ajuste de Dibuje la zona de entrada vigilada como un poligono (3—8
lineas de regla vértices) en la vista previa de la camara.
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9.8.1.14 Salida de region

La deteccidn de salida de region activa una alarma cuando un objetivo se desplaza desde el
interior de la zona vigilada hacia el exterior. No se detectan los objetivos generados fuera
de la zona que nunca entraron.

Sensitivity ) 50

Target Validity 3

Min Pixel 64 O 1080
Max Pixel 320 —— 1080
Detection Target [] Pedestrian

[] Motor Vehicle

[ | Mon-motorized Vehicle

Rule Number ‘ 1

Rule Enable ® |

B e

Fig. 74. IA = Configuracion = Salida de region: sensibilidad, validez del objetivo, rango
de pixeles, objetivo de deteccidén y area de regla

La pestana Salida de region contiene:

Control ‘ Funcion

Pestafias de funciones | Cambian entre las 16 funciones de IA.

de lA

Activar Activa la deteccidn de salida de region.
Sensibilidad Sensibilidad de deteccidon (se muestra 50).
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Control ‘ Funcion

Validez del objetivo Similitud requerida entre el objeto detectado y el tipo de
objetivo seleccionado (se muestra 3).

Pixel min. / Pixel max. | Tamafo minimo y maximo de los objetivos detectados (se
muestran 64 y 640).

Objetivo de deteccion | Peatdn, vehiculo a motor y/o vehiculo no motorizado.

Numero de regla / Selecciona la regla de deteccién y la activa o desactiva.
Activar regla

Vista previa, Eliminar | Dibuje la zona vigilada en la imagen; Eliminar quita la regla
/ Eliminar todo seleccionada y Eliminar todo quita todas las reglas.

PTZ Muestra u oculta el panel de control PTZ.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

La configuracion es idéntica a la de entrada en regién (véase mas arriba); se aplican los
mismos parametros: Activar, Sensibilidad, Validez del objetivo, Pixel min./max., Objetivo de
deteccion, Numero de regla y Area de ajuste de lineas de regla.
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9.8.1.15 Programacion de IA

Con la funciéon de programacion de IA, puede establecer la programacién de activacién de
cada funcién de IA. Seleccionado indica activado, no seleccionado indica desactivado y en
gris indica no disponible.

Enable @
© Face Detection O Pedestrian & Vehicle O Perimeter Intrusion O Line Crossing O Object Detection O Cross Counting
© Crowd Density © Queue Length O License Plate O Heat Map Rare Sound © Intrusion © Region Entrance © Region Exiting

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

© Functions are mutually exclusive

Fig. 75. IA = Configuracién - Programacion de IA: cuadricula de programacion semanal
para controlar los periodos activos de las funciones de IA

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcién de programacién de IA.

Las funciones son mutuamente excluyentes: funciones que son mutuamente excluyentes
con las funciones seleccionadas.

Nota:

e Las funciones que son mutuamente excluyentes entre si no se pueden establecer al
mismo tiempo. En otras palabras, dos funciones de IA mutuamente excluyentes no
se pueden activar al mismo tiempo. Para ello se utilizan restricciones en la pantalla.

e Una vez activada la programacién de IA, todos los interruptores de funciones de IA
de este canal se controlan mediante la programacion, es decir, no se pueden activar
ni desactivar manualmente. Sin embargo, pardmetros como la sensibilidad se
pueden modificar seglin sea necesario.
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9.8.1.16 Parametros de seguimiento automatico

Tracking Zoom Ratio ) 1

Tracking Duration S— &0

I

Fig. 76. 1A - Configuracién - Seguimiento: configuracion de seguimiento para modelos
con PTZ

La pestafa Seguimiento contiene:

Control ‘ Funcion

Relacion de zoom de Relacion de zoom que se utiliza mientras la cdmara sigue un

seguimiento objetivo.
Duracién del Tiempo de seguimiento (1-300); el seguimiento se detiene
seguimiento cuando expira el tiempo.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Relacion de zoom de seguimiento: se utiliza para establecer la relacién de zoom de
seguimiento.

Duracién del seguimiento: se utiliza para establecer la duracion del seguimiento, que va de
1 2 300. Cuando expira la duracién de seguimiento configurada, se detiene el seguimiento.
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9.8.2 Reconocimiento

9.8.2.1 Reconocimiento facial

La funcién de reconocimiento facial tiene como objetivo reconocer la identidad de un
objeto detectado. Utiliza datos base para la comparacién. Se crea una base de datos para la
coincidencia de rostros.

Nota: ante cualquier cambio en la base de datos, el sistema puede tardar un breve
periodo en volver a cargar los datos antes de que los cambios surtan efecto por
completo.

This Feature is not Supported!

Refresh

Fig. 77. 1A = Reconocimiento - Gestion de la base de datos de rostros: «Esta funcién no
es compatible» en este modelo de cdmara

Visualizacidn de la politica de alarma: sirve Unicamente como indicacidn de estrategia para
la cdmara. El verde indica la lista de permitidos, el rojo indica la lista de bloqueados y sin
color indica el grupo de desconocidos.

Nombre del grupo: se utiliza para modificar y mostrar el nombre del grupo actual. El
nombre del grupo se envia junto con la alarma.

Eliminar: en esta columna puede eliminar el grupo correspondiente. Los tres primeros
grupos no se pueden eliminar.

Editar: en esta columna puede abrir el ajuste de imagen de referencia del grupo
correspondiente. Para mas informacidn, consulte las descripciones siguientes.

Activar: se utiliza para activar o desactivar la comparacién de datos por datos de grupo de
la funcién de reconocimiento facial.

Anadir grupo: haga clic en este botdn para afiadir un nuevo grupo de base de datos. Se
pueden afiadir como méaximo 16 grupos de base de datos.

Haga clic en el icono de la columna Editar para establecer los datos de referencia del grupo
correspondiente.

Area de visualizacion de imagenes afiadidas: en esta drea se muestran las imagenes que se
han afiadido a grupos de la base de datos de rostros.

Informacion: muestra la informacion de la imagen seleccionada.

Informacion detallada: haga clic con el botdn derecho en la imagen y seleccione esta
opcién de menu para ver la informacidn de la imagen seleccionada.

Mover a ...: haga clic con el botdn derecho en la imagen y seleccione esta opcién de menu
para mover la imagen seleccionada a otro grupo.

Editar: haga clic con el botén derecho en la imagen y seleccione esta opcién de menu para
modificar la informacidon de la imagen seleccionada.

Eliminar: haga clic con el botdon derecho en la imagen y seleccione esta opcidon de menu
para eliminar la imagen seleccionada.
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Importar: haga clic en este botén para anadir nuevos datos de rostros al grupo actual.
Puede importar imagenes locales o imagenes capturadas por la cdmara.

Eliminar: haga clic en este botdn para eliminar por lotes los datos de rostros de la base de
datos. Puede hacer clic en este botdn para seleccionar las imagenes que desea eliminar y
volver a hacer clic para eliminar las imagenes seleccionadas.
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9.8.2.2 Reconocimiento de matriculas

La funcién de reconocimiento de matriculas tiene como objetivo reconocer la identidad de
un objeto detectado. Utiliza datos base para la comparacion. Se crea una base de datos
para la coincidencia de matriculas.

Nota: ante cualquier cambio en la base de datos, el sistema puede tardar un breve
periodo en volver a cargar los datos antes de que los cambios surtan efecto por
completo.

Face Database Management License Plate Management

This Feature is not Supported!

Refresh

Fig. 78. IA - Reconocimiento - Gestion de matriculas: «Esta funcién no es compatible»
en este modelo de cdmara

Visualizacidn de la politica de alarma: sirve Unicamente como indicacidn de estrategia para
la cdmara. El verde indica la lista de permitidos, el rojo indica la lista de bloqueados y sin
color indica el grupo de matriculas desconocidas.

Nombre del grupo: se utiliza para modificar y mostrar el nombre del grupo actual. El
nombre del grupo se envia junto con la alarma.

Eliminar: en esta columna puede eliminar el grupo correspondiente. Los tres primeros
grupos no se pueden eliminar.

Editar: en esta columna puede abrir el ajuste de imagen de referencia del grupo
correspondiente. Para mas informacidn, consulte las descripciones siguientes.

Haga clic en el icono de la columna Editar para establecer los datos de referencia del grupo
correspondiente.

Hay tres métodos para anadir informacién de matriculas: Importar (importacién manual de
datos), Importar desde CSV (importacion de datos desde una tabla CSV) e Importar desde
captura local (importacidn de datos locales).

1) Haga clic en el botén Importar para afiadir manualmente una matricula individual.

2) Haga clic en el botdn Importar desde CSV para importar uno o varios datos desde una
tabla CSV.

Seleccione el archivo de matriculas en formato .CSV que desea importar y haga clic en
Importar para afadirlo al grupo. Haga clic en Eliminar para eliminar la informacion de
matriculas no deseada.
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Nota: cuando se anaden mas de 5000 entradas de datos, se muestra un cuadro de
didlogo que indica que se ha superado el limite superior.

3) Haga clic en el boton Importar desde captura para importar informacion de matriculas
locales a la base de datos.

Seleccione la fecha y la duracién, haga clic en Grupo de alarma para seleccionar un grupo
de alarma y haga clic en Buscar para obtener todas las matriculas guardadas dentro del
intervalo de tiempo.

Todo: se selecciona toda la informacion de matriculas.

Puede hacer clic en una entrada de datos para editar la informacién de la matricula
correspondiente. A continuacion, haga clic en Guardar para guardar el cambio. Si la

modificacion se realiza correctamente, cambiara a ® 2

4) Eliminar: después de seleccionar la casilla de verificacion correspondiente a una
matricula, haga clic en Eliminar para eliminar la informacion.

5) Mover a...: después de seleccionar la casilla de verificacién correspondiente a una
matricula, haga clic en Mover a... para mover la informacion de la matricula a otro grupo.

6) Haga clic en Exportar para exportar la informacion de todo el grupo.

5. Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcidén de reconocimiento de matriculas
mediante la comparacién de datos entre grupos.

6. Anadir grupo: haga clic en este botdn para afiadir un nuevo grupo de base de datos. Se
pueden afiadir como maximo 16 grupos de base de datos.
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9.8.3 Configuracion de alarmas

La respuesta de alarma a las funciones de IA de la cdmara se divide en tres categorias en cuanto
a su implementacién:

La categoria | incluye FD, AD, PD&VD, PID, LCD, SOD, CC, CD, QD, LPD y RSD. Cuando la camara
detecta un evento que cumple el requisito de alarma, se notifica una alarma de inmediato.

La categoria Il incluye FR y LPR. Cuando la cdmara captura una imagen que puede provocar una
alarma, reconoce el rasgo facial o la informacidon de matricula de la imagen, la compara con la
informacidn de la base de datos y genera una alarma de acuerdo con el ajuste del grupo de
alarma.

La categoria lll incluye FA. Los correos electronicos de alarma se envian tras la busqueda
automatica de datos en un periodo de tiempo especifico.
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9.8.3.1 Ajustes de respuesta de alarma (comunes a todas las funciones de IA)

Cuando la cdmara detecta un evento que cumple el requisito de alarma, se genera una
alarma de inmediato.

Latch Time

(8]
[#2]

Post Recording

o
4]

Send Email

Event Push Platform

Alarm Qut

FTP Picture Upload

FTP Video Upload

Enable Record

veuvly

. e

Fig. 79. Alarma - Deteccion de rostros: ajustes de respuesta de alarma

Cada funcidn de IA tiene su propia pestafia Alarma y todas ofrecen el mismo conjunto de
respuestas de alarma que se describe a continuacion. La figura muestra como ejemplo la
pestana Deteccidn de rostros; en la captura de pantalla solo esta activada Plataforma de
notificaciéon de eventos. Las pestanas se diferencian Unicamente en el evento que activa las
respuestas (véase la tabla al final de esta seccidn).

Control ‘ Funcion

Tiempo de retencién Duracidén durante la cual la salida de alarma permanece activa
después de que cesa la alarma (se muestra 5 S).

Posgrabacion Duracion de la grabaciéon después de que cesa la alarma (se
muestra 5 S).

Enviar correo Envia una notificacion por correo electrénico cuando se activa la
alarma (requiere Red - Correo electrénico).

Plataforma de Envia el evento de alarma a la plataforma configurada (Red ->
notificacion de Acceso a plataforma).
eventos
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Control ‘ Funcion

Salida de alarma

Activa la salida de alarma de la cdmara (modelos con puerto
E/S).

Carga de imagenes
por FTP

Carga la instantanea de alarma en el servidor FTP (configure
primero Red - FTP).

Carga de video por
FTP

Carga el clip de video de alarma en el servidor FTP (configure
primero Red - FTP).

Activar grabacion

Graba video cuando se activa la alarma; la duracion de la
grabacion se establece con Posgrabacion.

Guardar /
Programacioén /
Actualizar

Programacion abre el horario semanal en el que estan activas
estas respuestas; Guardar aplica; Actualizar vuelve a cargar los
valores.

Los mismos controles estan disponibles en la pestafia Alarma de cada funcidn de IA. La
pestana solo determina el evento que activa las respuestas:

Pestafia Alarma ‘ Las respuestas se activan cuando

Deteccidn de rostros

se detecta un rostro.

Rasgos faciales

se produce una alarma de atributo facial (mascarilla); esta
pestafia tiene el pardmetro adicional Tipo de alarma (véase mas
abajo).

Reconocimiento de
matriculas

una matricula detectada coincide con la base de datos de
matriculas.

Peatones y vehiculos

se detecta un peatdn o un vehiculo; esta pestaiia tiene el
interruptor adicional Vincular seguimiento PTZ automatico
(véase mas abajo).

Intrusion en
perimetro

un objeto especifico entra en la zona de advertencia o sale de
ella.

Cruce de linea

un objeto especifico cruza la linea de deteccidn preestablecida.

Deteccidn de objetos

se deja o se retira un objeto de la escena monitorizada.

Conteo de cruce

el niumero de objetos que cruzan la linea alcanza el nimero de
alarma configurado.

Densidad de
multitudes

el nimero de personas en el drea de deteccidn supera el
maximo configurado.

Longitud de cola

la cola es demasiado larga o se supera el tiempo de espera.
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Pestaiia Alarma ‘ Las respuestas se activan cuando

Matricula se detecta una matricula.

Sonido inusual se detecta un sonido inusual (llanto de bebé, ladridos de perro o
disparo).

Intrusion un objetivo entra en el drea restringida y permanece mas

tiempo que el umbral de tiempo configurado.

Entrada en regién un objetivo entra en la zona vigilada.

Salida de region un objetivo sale de la zona vigilada.

Reconocimiento facial | estas pestanas tienen sus propios ajustes (véanse las secciones
/ Asistencia facial Alarma de reconocimiento facial y Alarma de asistencia facial).

Dos pestafias tienen un pardmetro adicional, que se muestra a continuacion.

Alarm Type | Close ‘

Latch Time

58 ‘

o
4]

Post Recording

Send Email

Event Push Platform

Alarm Qut

FTP Picture Upload

FTP Video Upload

B

Enable Record

=

Fig. 80. Alarma -> Rasgos faciales: tipo de alarma y ajustes de respuesta de alarma

La pestana Rasgos faciales define las respuestas a las alarmas de atributo facial (mascarilla).
Tiene un pardmetro adicional:
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Control ‘ Funcion

Tipo de alarma

Cerrar: las alarmas de atributo facial estdn desactivadas. Sin
mascarilla: se notifica una alarma cuando la persona detectada
no lleva mascarilla. Con mascarilla: se notifica una alarma
cuando la persona lleva mascarilla. El reconocimiento de
atributos faciales debe estar activado en la pestafia IA -
Configuracion - Deteccidn de rostros.

Otros controles

Tiempo de retencién, Posgrabacién, Enviar correo electrdnico,
Plataforma de notificacion de eventos, Salida de alarma, Carga
de imagenes por FTP, Carga de video por FTP, Activar grabacion,
Guardar, Programacion y Actualizar funcionan como se describe
en esta seccion.

Latch Time

Post Recording

Send Email

Event Push Platform

Link Auto PTZ Tracking

Alarm Qut

FTP Picture Upload

FTP Video Upload

Enable Record

o
4]

[#]
W

Ve UWVub

. e

Fig. 81. Alarma - Peatdn y vehiculo: respuestas de alarma y Vincular seguimiento PTZ

automatico

La pestana Peatdn y vehiculo define las respuestas cuando se detecta un peatén o un
vehiculo. Ademads de las respuestas estandar, tiene un interruptor mas:
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Control ‘ Funcion

Vincular seguimiento | Cuando esta activado, la cdmara sigue automaticamente el

PTZ automatico objetivo detectado y lo mantiene en el centro del drea de
deteccion (modelos PTZ; la funcién de seguimiento debe estar
activada).

Otros controles Tiempo de retencién, Posgrabacién, Enviar correo electrdnico,

Plataforma de notificacién de eventos, Salida de alarma, Carga
de imdagenes por FTP, Carga de video por FTP, Activar grabacion,
Guardar, Programacion y Actualizar funcionan como se describe
en esta seccion.
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9.8.3.2 Alarma de reconocimiento facial (FR)

Para las alarmas de reconocimiento facial (Face Recognition, FR), la cdmara captura primero
una imagen de rostro y compara los datos faciales con la base de datos para obtener el
grupo al que corresponde el objeto. A continuacion, la camara recurre al ajuste de alarma
del grupo y genera una alarma. Ante cualquier cambio en los parametros, el sistema puede
tardar un breve periodo en volver a cargar los datos antes de que los cambios surtan efecto
por completo.

This Feature is not Supported!

Refresh

Fig. 82. Alarma - Reconocimiento facial: funcién no compatible con este modelo

La pestafia Reconocimiento facial muestra el mensaje «jEsta funcién no es compatible!» en
este modelo de camara; solo esta disponible el boton Actualizar. En los modelos que
admiten el reconocimiento facial, esta pestafia configura las respuestas de alarma de los
grupos de rostros.

Control Funcion

Actualizar Vuelve a cargar la pagina.

Nombre del grupo: se utiliza para modificar y mostrar el nombre del grupo actual. El
nombre del grupo se envia junto con la alarma en la pantalla de vista en directo.

Activar: se utiliza para activar o desactivar el ajuste de alarma.

Politica: se utiliza para establecer la politica de alarma. Los tres primeros grupos no se
pueden modificar, mientras que los demas se pueden personalizar en Permitir o Denegar.

Similitud: cuando la similitud supera el umbral durante la coincidencia de rostros, se
notifica una alarma.

Alarma: interruptor del ajuste de alarma del grupo.

Programacion de alarma: se utiliza para establecer la hora efectiva de Enviar correo
electrdénico, Salida de alarma, Carga de imagenes por FTP e Imagen en la nube.

Tiempo de retencion: se utiliza para establecer la duracion de una alarma E/S después de
gue la cdmara capture una imagen y esta coincida correctamente con la base de datos.

Nota: la cdmara debe admitir la funcion E/S y el tiempo de funcionamiento se controla
mediante la programacion.

Salida de alarma: interruptor de salida de alarma para el Tiempo de retencion.
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Guardar imagen: se utiliza para establecer si se guardan en la tarjeta de memoria las
imagenes de rostros capturadas.

Este ajuste no esta controlado por Activar.

Guardar el fondo: se utiliza para establecer si se guardan en la tarjeta de memoria las
imagenes de rostros capturadas y se guardan simultdneamente las imagenes de fondo.

Este ajuste no esta controlado por Activar.

Enviar correo electrénico: se utiliza para establecer si se envia un correo electrénico
cuando se reconoce y coincide correctamente un rostro del grupo.

Nota: el tiempo de efecto se controla mediante la programacion.

Carga de imagenes por FTP: se utiliza para establecer si se envia una imagen al servidor FTP
asociado cuando el rostro del grupo se reconoce y coincide correctamente.

Nota: el tiempo de efecto se controla mediante la programacion y primero debe
asociarse el servidor FTP.

Imagen en la nube: se utiliza para establecer si se envia una imagen al servidor de
almacenamiento en la nube asociado cuando el rostro del grupo se reconoce y coincide
correctamente.

Nota: el tiempo de efecto se controla mediante la programacién y primero debe
asociarse el servidor de almacenamiento en la nube.
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9.8.3.3 Alarma de asistencia facial (FA)

La funcién de asistencia facial (Face Attendance, FA) se utiliza para recuperar la informacion
de coincidencia facial de distintos grupos (excluido el grupo de desconocidos) almacenada
en la tarjeta de memoria durante un periodo de tiempo especificado, generar archivos de
asistencia de acuerdo con los registros de captura y enviar los archivos a las direcciones de
correo electrénico asociadas.

Enable »
Send Email 08 0
ON DUTY 08 0
OFF DUTY 17 30 00
Mode
Working Days |
O O
Group

C e

Fig. 83. Alarma - Asistencia facial: ajustes del informe de asistencia automatico

La pestana Asistencia facial no utiliza las respuestas estandar. Programa informes de
asistencia automaticos que se generan a partir de las capturas de rostros almacenadas y se
envian por correo electrénico:

Control ‘ Funcion

Activar Activa la generacion automatica de archivos de asistencia.

Enviar correo Hora del dia a la que se genera y envia el archivo de asistencia
(se muestra 08:30:00). Si no hay registros de asistencia, no se
envia ningln correo electrdénico.

ENTRADA / SALIDA Inicio y fin de referencia de la jornada laboral (se muestran
08:30:00y 17:30:00).

Modo Periodo del informe: Dia (el dia anterior), Semana (los siete dias
anteriores) o Mes (el mes anterior).

131



i'. Manual del usuario

PARTIZAN

Control ‘ Funcion

Dias laborables Dias de la semana considerados laborables; Todo selecciona
todos los dias.

Grupo Grupos de rostros incluidos en el informe; el grupo de
desconocidos (grupo 3) no esta disponible.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar los vuelve a cargar.

Activar: se utiliza para establecer si se generan automaticamente archivos de asistencia
basados en la funcidn FA.

Enviar correo electrénico: se utiliza para establecer la hora de FA. La recuperacion de datos
se realiza periédicamente. Cuando expira la hora de recuperacién configurada, se genera
automaticamente un archivo de registro de asistencia y se envia por correo electrénico.

Nota: si no hay registros de asistencia, no se enviara ningun correo electrénico.

ENTRADA: se utiliza para establecer la hora de referencia de entrada para generar un
archivo de asistencia.

SALIDA: se utiliza para establecer la hora de referencia de salida para generar un archivo de
asistencia.

Modo: se utiliza para establecer la hora de generacién y envio de un archivo de asistencia.
Hay tres opciones de modo.

Dia: se envian los archivos de asistencia del dia anterior.

Semana: por ejemplo, si se establece en miércoles, indica que el miércoles se envian los
archivos de asistencia desde el miércoles pasado hasta este martes.

Mes: por ejemplo, si se establece en el dia 15, indica que los archivos de asistencia desde el
dia 15 del mes pasado hasta el dia 14 de este mes se envian el dia 15 de este mes de forma
mensual.

Dias laborables: se utiliza para establecer los dias laborables de referencia para generar un
archivo de asistencia.

Grupo: se utiliza para establecer los grupos para los que se requiere asistencia al generar un
archivo de asistencia.

Nota: esta funcion no esta disponible para el grupo de desconocidos y, por tanto, el
grupo 3 no esta disponible de forma predeterminada.
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9.8.4 Estadisticas
En las secciones siguientes se describen las funciones de analisis estadistico basadas en IA.

9.8.4.1 Estadisticas de reconocimiento facial

La funcién de analisis estadistico de datos faciales se utiliza para buscar los datos faciales
almacenados en la tarjeta de memoria de acuerdo con el ajuste de busqueda, como se
muestra en la Fig. 84.

Face Recognition Pedestrian & Vehicle Cross Counting Heat Map

e e s
\ e

Fig. 84. IA - Estadisticas - Reconocimiento facial: fecha, modo de busqueda
(Dia/Semana/Mes/Trimestre/Afio), grupo y exportacion

Hora: se utiliza para establecer la hora de referencia del modo de busqueda.

Modo de busqueda: en la busqueda de datos se admiten cinco intervalos de tiempo: Dia,
Semana, Mes, Trimestre y Afio.

Grupo: haga clic en este botdn para establecer los grupos utilizados en la recuperacién de
datos.

Buscar: haga clic en este botén para reiniciar la recuperacion de datos de acuerdo con el
ajuste de busqueda actual.

Exportar: haga clic en este botdn para establecer el nombre de un archivo exportado en
formato Excel con el resultado de la busqueda de datos.

Area de visualizacién: en esta area se muestra el resultado de la busqueda en un grafico.
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9.8.4.2 Estadisticas de peatones y vehiculos

Las estadisticas de personas y vehiculos incluyen las alarmas PD&VD, PID y LCD. La pantalla
se muestra en la Fig. 85.

4 izozaos-so ‘ > ‘ Day | - -
| o Ee

Fig. 85. IA - Estadisticas - Peatdn y vehiculo: fecha, modo de busqueda, filtro
inteligente y exportacion

Hora: se utiliza para establecer la hora de referencia del modo de busqueda.

Modo de busqueda: en la busqueda de datos se admiten cinco intervalos de tiempo: Dia,
Semana, Mes, Trimestre y Afo.

Inteligente: haga clic en este botdn para establecer el tipo de etiqueta utilizado en Ia
captura de imdgenes. Las etiquetas incluyen PID[Persona], PID[Vehiculo], LCD[Persona],
LCD[Vehiculo], Persona y Vehiculo.

Buscar: haga clic en este botén para reiniciar la recuperacion de datos de acuerdo con el
ajuste de busqueda actual.

Exportar: haga clic en este botdn para establecer el nombre de un archivo exportado en
formato Excel con el resultado de la busqueda de datos.

Area de visualizacién: muestra el resultado de la busqueda en un grafico.
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9.8.4.3 Estadisticas de conteo de cruce

La pantalla de la funcidn de estadisticas de conteo de cruce (CC) se muestra en la Fig. 86.

Face Recognition Pedestrian & Vehicle Cross Counting Heat Map

Report Type | Daily Report |

Detection Target | Motion |

Cross Type | Cross In |

Date | 2026-06-30 | -
© Column Chart Line Chart

Fig. 86. IA = Estadisticas - Conteo de cruce: tipo de informe, objetivo de deteccidn, tipo
de cruce, fecha y modo de grafico

La pagina de estadisticas de conteo de cruce contiene:

Control ‘ Funcién

Tipo de informe Informe diario, semanal, mensual o anual.

Objetivo de deteccién | Tipo de objeto que se cuenta: Movimiento, Peatdn, Vehiculo a
motor o Vehiculo no motorizado.

Tipo de cruce Entrada o salida.
Fecha Fecha de referencia del informe.
Buscar Recupera los datos y dibuja el gréfico.

Grafico de columnas / | Selecciona el estilo de gréfico.
Grafico de lineas
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Face Recognition Pedestrian & Vehicle Cross Counting Heat Map
Report Type ' Daily Report

) | Daily Report
Detection Target |

Weekly Report
|" Monthly Report

Cross Type
Annual Report

© Column Chart Line Chart

Fig. 87. IA - Estadisticas - Conteo de cruce: lista desplegable Tipo de informe: Diario,
Semanal, Mensual, Anual

La lista Tipo de informe ofrece Informe diario, Informe semanal, Informe mensual e Informe

anual.
Face Recognition Pedestrian & Vehicle Cross Counting Heat Map
Report Type | Daily Report |
Detection Target | Motion |
1 Motion
Cross Type |
Pedestrian

" Motor Vehicle
Date |

Non-motorized Vehicle

O Column Chart Line Chart

Fig. 88. IA - Estadisticas - Conteo de cruce: lista desplegable Objetivo de deteccién:
Movimiento, Peatdn, Vehiculo a motor, Vehiculo no motorizado

La lista Objetivo de deteccion ofrece Movimiento, Peatdn, Vehiculo a motor y Vehiculo no
motorizado.
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Face Recognition Pedestrian & Vehicle Cross Counting Heat Map
Report Type ' Daily Report |
Detection Target | Motion |
Cross Type | Cross In |

1 Crossin
Date |

7 Cross Out
© Column Chart Line Chart

Fig. 89. IA - Estadisticas - Conteo de cruce: lista desplegable Tipo de cruce: Entrada,
Salida

La lista Tipo de cruce ofrece Entrada y Salida, que cuentan los objetos que cruzan la linea en
la direccidén correspondiente.

Tipo de informe: se admiten los cuatro tipos de informe siguientes: Informe diario,
Informe semanal, Informe mensual e Informe anual.

Tipo de deteccidn: se utiliza para establecer el modelo de alarma segun sea necesario. Por
ejemplo, los datos activados por movimiento no se pueden recuperar si este parametro se
establece en otros modelos distintos de Movimiento. Hay tres opciones: Movimiento,
Persona y Vehiculo, que corresponden respectivamente a los ajustes de las funciones.

Tipo de cruce: se utiliza para establecer el modo de estadisticas de conteo de cruce (CC)
para la busqueda de datos. Hay dos opciones de modo, entre ellas Entrada y Salida.

Exportar: haga clic en este botdn para establecer el nombre de un archivo exportado en
formato Excel con el resultado de la busqueda de datos.

Hora del sistema: se utiliza para seleccionar la hora de referencia del tipo de informe
seleccionado.

Modo: se utiliza para establecer si se muestra un grafico de columnas o un grafico de lineas.
Area de visualizacion: muestra el resultado de la busqueda en un gréafico.

Buscar: haga clic en este botdn para buscar datos faciales de acuerdo con los ajustes.
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9.8.4.4 Estadisticas de mapa de calor

La funciéon de mapa de calor se utiliza para registrar los cambios de imagen en el drea de
vigilancia de forma similar al modo de movimiento. Con las estadisticas de mapa de calor,
los datos registrados en la tarjeta de memoria se muestran en un grafico.

Face Recognition Pedestrian & Vehicle Cross Counting Heat Map
Report Type | Daily Report ‘

Date | 2026-06-30 ‘

Start Time | 00:00 ‘

End Time | 2359 ‘

O Space Heat Map Time Heat Map

Spatial density legend | N0 s H

Fig. 90. IA = Estadisticas - Mapa de calor: tipo de informe, fecha, intervalo de tiempo,
modo Espacio/Tiempo y leyenda de colores de densidad

Tipo de informe: se admiten los cuatro tipos de informe siguientes: Informe diario,
Informe semanal, Informe mensual e Informe anual.

Fecha: se utiliza para establecer la fecha de referencia para la busqueda de datos.

Hora de inicio: esta opcién solo esta disponible cuando Tipo de informe se establece en
Informe diario. Establece la hora concreta en la que comienza la busqueda.

Hora de fin: esta opcion solo esta disponible cuando Tipo de informe se establece en
Informe diario. Establece la hora concreta en la que termina la busqueda.

Modo: se utiliza para establecer el modo de visualizacion de datos. Hay dos opciones de
modo: grafico y tabla.

Area de visualizacion: en esta area se muestra en un grafico la frecuencia de cambio del
area de vigilancia y en una tabla la frecuencia de cambio del drea de deteccidn en distintos
periodos.

Buscar: haga clic en este botdn para buscar datos faciales de acuerdo con los ajustes.
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9.9. Configuracion de red

Este menu permite configurar parametros de red, como PPPoE, DHCP y SNMP, de los cuales DHCP es
el tipo mds comun. En la mayoria de los casos, el tipo de red es DHCP, a menos que la direccién IP
estatica se establezca manualmente. Si necesita un nombre de usuario y una contraseia
autenticados para conectarse a la red, seleccione PPPoE.

9.9.1 Ajustes basicos

9.9.1.1 Ajuste general
General  PPPoE  SNMP  IEEES021X  Port Configuration
DHCP [ @)
IP Address Test
Subnet Mask
Gateway
IPv6 DHCP »
IPV6 Address | fe80::223-63f fe0a:901b ' 64 -
IPv6 Gateway | fe80::223-63f fe0a:901b/64 |
DNS 1
DNS 2
IPV6 DNS 1 | 2001:4860:4860::8888 |
IPV6 DNS 2 | 2001:4860:4860::8844 |
— Mulicast
Main stream [ @)
Multicast Address | 239 255,255 255 (224.0.0.0~239.255 255 255)

Video Encryption Transmission ()

B

Fig. 91. Red - General: DHCP, IP/subred/puerta de enlace (oculta), IPv6, DNS y ajustes de
multidifusién
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Para conectarse a un router que permite DHCP, seleccione DHCP. El router asigna
automaticamente los parametros de red al dispositivo. También puede establecer
manualmente los siguientes pardmetros de la red:

Direccidn IP: se utiliza para establecer la direccién IP de la cdmara en la red. Una direccién
IP consta de cuatro numeros entre 0 y 255, separados por puntos, por ejemplo,
192.168.001.100.

Mascara de subred: una mascara de subred es un pardmetro de red que define el rango de
direcciones IP que se pueden utilizar en la red. La direccién IP es a la calle en la que vive lo
que la mdscara de subred es al barrio. Una direccion de subred consta de cuatro nimeros
separados por puntos, por ejemplo, 255.255.000.000.

Puerta de enlace: esta direccién permite a la cdmara acceder a la red. La direccién de la
puerta de enlace y la direccién IP utilizan el mismo formato, por ejemplo, 192.168.001.001.

Direccidn IPv6: se utiliza para establecer la direccion IPv6 de la camara en la red. Una
direccién IPv6 consta de ocho numeros entre 0 y FFFF, separados por dos puntos, por
ejemplo, ABCD: EF01: 2345: 6789: ABCD: EF01: 2345: 6789.

DNS1/DNS2: DNS1 es el servidor DNS preferido y DNS2 es el servidor DNS alternativo.
Normalmente basta con introducir la direccion del servidor DNS1.

Flujo principal: si esta opcién esta en ON, el flujo principal se puede utilizar para
multidifusion.

Direccion de multidifusion: se utiliza para establecer la direccién de multidifusion.

Transmision de video cifrada: se utiliza para activar o desactivar la transmision cifrada de
audio/video.

Si la camara admite mostrar direcciones IP repetidas en el mismo segmento de red y se
utilizan direcciones IP repetidas, al hacer clic en Probar () aparecera el siguiente mensaje:

Test
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9.9.1.2 PPPoE

General PPPoE SNMP IEEEBO02.1X Port Configuration

Enable PPPOE @ |

Usemame
Password

IP Address

e

Fig. 92. Red - General - PPPoE: nombre de usuario, contrasefia y direccidn IP asignada

La pestafa PPPoE contiene:

Control ‘ Funcion

Activar PPPoE Activa o desactiva la marcacion PPPoE.

Nombre de usuario/ | Credenciales de la cuenta PPPoE facilitadas por el proveedor de
Contrasefa Internet.

Direccion IP Direccidén asignada a la cdmara (solo lectura).

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

PPPoOE es un protocolo avanzado que permite a la cdAmara conectarse a la red con mas
facilidad a través de un mdédem DSL.

Establezca Activar PPPoE en ON e introduzca el nombre de usuario y la contrasefia de
PPPOE.

Haga clic en Guardar para guardar la configuracién. El sistema se reinicia para que la
configuracién de PPPoE surta efecto.
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9.9.1.3 SNMP

El protocolo simple de administracién de red (Simple Network Management Protocol,
SNMP) es un protocolo estandar de la capa de aplicacion disefiado para administrar nodos
como servidores, estaciones de trabajo, routers, conmutadores y concentradores en redes
IP.

General PPPoE SNMP IEEES02.1X Port Configuration

Enable ()

SNMP Version

SNMP Port (1~65535)
Read Community

Write Community

Trap IP Address

Trap Port (1 ~65535)

=iy

Fig. 93. Red - General - SNMP: version, puerto y cadenas de comunidad de
lectura/escritura

Activar: se utiliza para activar o desactivar SNMP.

Version SNMP: se utiliza para establecer la version del servidor SNMP. Opciones: V1, V2; V1,
V2, V3.

Puerto SNMP: se utiliza para establecer el puerto del servidor SNMP.

Comunidad de lectura: se utiliza para establecer el valor de la comunidad de lectura del
servidor SNMP.

Comunidad de escritura: se utiliza para establecer el valor de la comunidad de escritura del
servidor SNMP.

Direccion IP de Trap: se utiliza para establecer la direccion IP de Trap del servidor SNMP.
Puerto de Trap: se utiliza para establecer el puerto de Trap del servidor SNMP.
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9.9.1.4 IEEE 802.1X

IEEE 802.1X proporciona autenticacion de acceso a la red basada en puertos. Active
IEEE802.1X, seleccione el método de autenticacion (por ejemplo, EAP-MD5) e introduzca el
nombre de usuario y la contrasefia facilitados por el administrador de su red. Haga clic en
Guardar para aplicar los ajustes.

General PPPoE SNMP IEEEBD2.1X Part Configuration

Enable IEEE802.1X (1)
Authentication methods
Usemame

Password

e

Fig. 94. Red - General - IEEE802.1X: autenticacion de acceso a la red basada en puertos

La pestafa IEEE802.1X contiene:

Control ‘ Funcion

Activar IEEE802.1X Activa o desactiva la autenticacion de acceso a la red basada en
puertos.
Métodos de Protocolo de autenticacidon (se muestra EAP-MDS5).

autenticacion

Nombre de usuario/ | Credenciales emitidas por el administrador de la red.
Contrasefa

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.
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9.9.1.5 Configuraciéon de puertos

General PPPoE SNMP IEEEB02.1X Port Configuration
HTTP Port ‘ 80 - ‘ TCP Inactive @ |
Client Port ‘ 9988 - ‘ TCP Inactive @ |
HTTPS Port ‘ 443 - ‘ TCP Inactive @ |
RTSP Port ‘ 554 o ‘ TCP Inactive @ |

Multicast Port ‘ 10000 " (1024~65535)

P2P Switch (@]

C =y

Fig. 95. Red = General - Configuracion de puertos: puertos HTTP/Cliente/HTTPS/RTSP,
UPnP e interruptor P2P

Puerto web: es el puerto que se utiliza para iniciar sesién de forma remota en la cdmara
(por ejemplo, desde un cliente web). Si otras aplicaciones ya utilizan el puerto 80, cambie el
numero de puerto.

Puerto de cliente: es el puerto a través del cual la cdmara envia mensajes (por ejemplo,
desde una aplicacién moévil). Si otras aplicaciones ya utilizan el puerto predeterminado
9000, cambie el numero de puerto.

Puerto RTSP: el niumero de puerto predeterminado es 554. Si otras aplicaciones ya lo
utilizan, cambie el nimero de puerto.

HTTPS: es un canal HTTP orientado a la seguridad. Sobre la base de HTTP, se utilizan el
cifrado de la transmisidn y la autenticacién de identidad para garantizar la seguridad de la
transmision.

UPNP: para iniciar sesidn de forma remota en el dispositivo desde un cliente web, realice el
reenvio de puertos en el router. Active esta opcidn si su router admite UPnP. En ese caso,
no necesita configurar manualmente el reenvio de puertos en el router. Si su router no
admite UPnP, aseglrese de realizar el reenvio de puertos manualmente en su router.

Puerto de multidifusion: se utiliza para establecer el puerto de multidifusion.

Interruptor P2P: se utiliza para activar o desactivar P2P. Si estd en OFF, P2P esta
desactivado.
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9.9.2 Ajuste del correo electronico

Este menu permite configurar los ajustes del correo electrénico. Si desea recibir notificaciones
del sistema por correo electrénico cuando se activa una alarma y el disco duro esta lleno,
complete la siguiente configuracion:

Email Configuration

Email »

Encryption

SMTP Port (1 ~65535)
SMTP Server

Usemame

Password

Sender

Receiver 1

Receiver 2

Receiver 3

Interval

Tl I

Fig. 96. Red = Correo electrdnico: servidor SMTP, cifrado, remitente y hasta 3 destinatarios

Correo electronico: establezca esta opcidn en ON para activar la funcién.

Cifrado: si su servidor de correo electrdnico requiere autenticacién SSL o TLS, establezca este
parametro en ON. Si no estd seguro, establezca este parametro en Auto.

Puerto SMTP: se utiliza para establecer el nUmero de puerto SMTP del servidor de correo
electronico.

Servidor SMTP: se utiliza para establecer la direccion del servidor SMTP.
Nombre de usuario: se utiliza para establecer el nombre de usuario.
Contraseiia: se utiliza para establecer la contrasefia.

Destinatario 1-3: se utiliza para establecer las direcciones de correo electrénico que reciben las
notificaciones de eventos de la camara.

Intervalo: se utiliza para establecer el intervalo entre los correos electrdonicos de notificacidén de
la cdmara.

Para asegurarse de que todos los ajustes son correctos, haga clic en Probar. Se envia un correo
electrénico a su buzdn. Si recibe un correo de prueba, significa que las configuraciones de los
parametros son correctas.
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9.9.3 Ajustes del servidor FTP

Con este menu puede activar el servidor FTP y ver las imagenes y los videos cargados en el
servidor FTP desde la camara.

FTP

FTP Enable »

Server

Port (1~ 65535)
Usermname

Password

Transfer images

Transfer videos
W [ e
Fig. 97. Red = FTP: servidor, puerto, credenciales y opciones de transferencia

La pagina FTP contiene:

Control ‘ Funcion

Activar FTP Activa el cliente FTP.

Servidor / Puerto Direccidn y puerto del servidor FTP (puerto 21, rango 1-65535).

Nombre de usuario / Credenciales de la cuenta FTP.
Contrasefia

Transferir imagenes / | Seleccione si se cargan las instantaneas y/o los clips de video de
Transferir videos alarma.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Activar FTP: se utiliza para activar o desactivar la funcién FTP.
Servidor: se utiliza para establecer la direccién IP o el nombre de dominio del servidor FTP.
Puerto: se utiliza para establecer el puerto FTP.

Nombre de usuario/ Contraseiia: se utiliza para establecer el nombre de usuario y la
contrasefia del servidor FTP.

Transferir imagenes: si esta opcion esta en ON, las imagenes de alarma se cargaran en el
servidor FTP. De lo contrario, solo se cargaran los textos de alarma.

Transferir videos: si esta opcion esta en ON, los videos de alarma se cargaran en el servidor FTP.
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9.9.4 Ajustes de RTSP

RFC2326: el protocolo de transmisién en tiempo real (Real Time Streaming Protocol, RTSP) es un
protocolo de la capa de aplicaciéon de la arquitectura de protocolos TCP/IP. Este protocolo define
como las aplicaciones de uno a muchos pueden transferir datos multimedia de forma eficiente
por una red IP. Puede ver imdagenes en tiempo real mediante un reproductor de video.

Activar RTSP: se utiliza para activar o desactivar RTSP. Este protocolo solo se puede utilizar
después de establecer esta opcién en ON.

Inicio de sesidn anénimo: se utiliza para establecer si se puede iniciar sesién como usuario
andnimo. Este protocolo solo se puede utilizar sin autenticacion después de establecer esta
opcién en ON.

RTSP

RTSP Enable [ @)

Anonymous Login (17 (No usemame or password required)

Metadata Platform @ ‘ None

Instruction:
rsp:/IP-RispPort/isp/streaming 2channel=018&subtype=A
A 0{main stream), 1(sub stream), 2({maobile stream)

W | e

Fig. 98. Red - RTSP: interruptor de activacion, inicio de sesidon anénimo e instrucciones del
formato de URL RTSP

La pagina RTSP contiene:

Control ‘ Funcion

Activar RTSP Activa el servicio RTSP.

Inicio de sesion Permite el acceso RTSP sin nombre de usuario ni contrasefia.
andénimo

Plataforma de Plataforma a la que se entregan los metadatos (se muestra
metadatos Ninguna).

Instruccion Formato de URL:

rtsp://IP:RtspPort/rtsp/streaming?channel=01&subtype=A, donde A
es 0 para el flujo principal, 1 para el subflujo y 2 para el flujo movil.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.
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9.9.5 Ajustes del nombre de dominio dinamico

Este menu permite configurar los ajustes de DDNS. DDNS proporciona una direccion estdtica
para simplificar la conexion remota a la cdmara. Para utilizar DDNS, primero debe crear una
cuenta en la pagina web del proveedor del servicio DDNS.

DDNS

DDNS ® |

Server
Hostname
Usemame

Password

Fig. 99. Red - DDNS: seleccién de proveedor, nombre de host y credenciales

DDNS: se utiliza para establecer si se activa DDNS.

Servidor: se utiliza para establecer su servidor DDNS preferido (DDNS_3322, DYNDNS, NO_IP o
incluso CHANGEIP, DNSEXIT (admitidos por algunos modelos)).

Nombre de host: introduzca el nombre de dominio que creé en la pagina web del proveedor del
servicio DDNS. La direccion introducida se utiliza cuando desea conectar un PC de forma remota
ala cdmara.

Usuario/Contrasefia: introduzca el nombre de usuario y la contrasefia que cred en la pagina
web del proveedor del servicio DDNS.

Tras establecer todos los parametros, haga clic en Probar para probar los ajustes de DDNS. Si el
resultado de la prueba indica red inaccesible o error de DNS, compruebe que la red funciona
correctamente o que la informaciéon de DDNS es correcta.
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9.9.6 Ajustes de HTTPS

Este menu permite configurar HTTPS. Puede conectar su dispositivo mediante HTTPS.

HTTPS

Certificate Type | Default

B e

Fig. 100. Red - HTTPS: seleccion del tipo de certificado

La pagina HTTPS contiene:

Control ‘ Funcion

Tipo de certificado Certificado utilizado para el acceso web seguro (se muestra
Predeterminado).

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Tipo de certificado: se utiliza para establecer el tipo de certificado. Hay dos opciones:
Predeterminado y Personalizado. La opcidn Personalizado permite conectar dispositivos con su
propio certificado.

Certificado: cuando Tipo de certificado se establece en Personalizado, debe seleccionar un
certificado personalizado.

Clave: cuando Tipo de certificado se establece en Personalizado, debe seleccionar un archivo
de clave personalizado.
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9.9.7 Filtro IP

La funcion de filtro IP se puede utilizar para establecer la lista de permitidos y la lista de
bloqueados de los dispositivos que se van a conectar.

IP Filter

Enable [ @)
Type O Enable Allow List Enable Block List
Restricted Type ‘ Allow List

Single Add | | Network Segment Add

W e

Fig. 101. Red > Filtro IP: configuracién de la lista de permitidos/bloqueados con introduccidn
de direcciones individuales o de rango

La pagina Filtro IP contiene:

Control ‘ Funcion

Activar Activa el filtrado de direcciones IP.

Tipo Activar lista de permitidos: solo pueden conectarse las direcciones
incluidas. Activar lista de bloqueados: se deniegan las direcciones
incluidas.

Tipo de restriccidon Muestra la lista que se esta editando actualmente (se muestra Lista

de permitidos).

Afadir individual / Afade una direccién o un rango de direcciones a la lista.
Afadir segmento de
red

Tabla de direcciones Columnas N.2, casilla de seleccion, Direccidn de inicio, Direccion de
fin y CON.; seleccione entradas y haga clic en Eliminar para quitarlas.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Activar: se utiliza para activar o desactivar la funcidn de filtro IP. Cuando la funcién estd
activada, puede elegir activar la lista de bloqueados o la lista de permitidos.

Tipo de restriccidn: se utiliza para seleccionar la lista que se va a establecer (lista de bloqueados
o lista de permitidos).

Direccion de inicio: introduzca la direccion de inicio.

Direccion de fin: introduzca la direccién de fin.
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9.9.8 Acceso a plataforma

Configure las integraciones salientes: transmisién en directo RTMP a una plataforma de terceros
y la plataforma de notificacion de eventos que se utiliza para reenviar eventos de alarma a un
servidor externo (por ejemplo, un VMS o un panel de monitorizacion).

RTMP Event Push Platform
Enable »
Server Address

Stream Type

Note

Recommended resolution is 1920x1080

Only H.264/H.264+ video encoding and G711A/U audio encoding is supported.

After enabling RTMP, if the existing audio or video codecs are not supported, the system will automatically change the video codec to H.264 or the audio codec to GT11A.

T I

Fig. 102. Red - Acceso a plataforma - RTMP: direcciéon del servidor y tipo de flujo para la
retransmision en directo

La pestaifia RTMP de Acceso a plataforma contiene:

Control ‘ Funcion

Activar Activa la transmisiéon en directo RTMP.

Direccidn del servidor | Direccién del servidor RTMP que recibe el flujo.

Tipo de flujo Flujo de la cdmara que se envia (se muestra Flujo principal).

Nota La resolucion recomendada es 1920 x 1080; solo se admiten video
H.264/H.264+ y audio G711A/U. Si no se admiten los cdédecs
actuales, la cdmara cambia automaticamente a H.264 y G711A tras
activar RTMP.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.
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9.10. Gestion del dispositivo

9.10.1 Gestion de discos

Este menu permite comprobar y configurar la tarjeta TF interna. El formateo solo es necesario
en el primer acceso y cuando se utiliza una tarjeta TF nueva.

Cwernwrite | Auto |

W o G oo

Fig. 103. Dispositivo = Disco: estado del almacenamiento, modo de sobrescritura y opciones
de formateo/adicion de HDD de red

1. Formatear disco duro: seleccione la tarjeta TF que se va a formatear y haga clic en Formatear
disco duro. Para iniciar el formateo, introduzca su nombre de usuario y su contrasefia y haga clic
en OK.

2. Sobrescribir: establezca esta opcidn para sobrescribir las grabaciones antiguas de una tarjeta
TF cuando la tarjeta esté llena. Si se selecciona Auto, los datos mas antiguos se sobrescribiran
automaticamente cuando la tarjeta TF esté llena. Si no desea sobrescribir ninglin video antiguo,
seleccione OFF. Si esta funcidon esta desactivada, debe comprobar periédicamente el estado de
la tarjeta TF para asegurarse de que no esté llena.

3. Aiadir HDD de red: haga clic en este botén para anadir un HDD de red. Una vez configurado
un HDD de red (NAS), puede conectar el NAS a Internet para grabar videos de canal o capturar
imagenes. La base de datos de rostros de |A solo se puede almacenar en el HDD.

Tipo de montaje: hay dos tipos de montaje: NFS, SMB/CIFS. NFS no requiere nombre de usuario
ni contrasefia del NAS, pero SMB/CIFS si requiere esa informacion.

Nombre de usuario: introduzca el nombre de usuario del NAS (no disponible en modo NFS).
Contraseiia: introduzca la contrasefia del NAS (no disponible en modo NFS).
IP del servidor: introduzca la direccion IP del NAS.

Nombre del directorio: se utiliza para establecer el directorio del NAS en el que desea
almacenar los datos.

Tamaiio del disco: se utiliza para establecer el tamafio del HDD de red.
Probar: haga clic en este botdn para comprobar si se puede acceder al NAS.

Anadir HDD de red: haga clic en este botdn para afiadir un NAS.
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9.10.2 Gestion de audio

Este menu se utiliza para establecer el volumen de su dispositivo.

Audio
Output Volume 7 |
o 7 |
AwioCodeType | o711A |

e

Fig. 104. Dispositivo - Audio: volumen de salida/entrada y tipo de cédec de audio

La pagina Audio contiene:

Control ‘ Funcion

Volumen de salida Volumen de la salida de audio (se muestra 7).

Volumen de entrada Sensibilidad de la entrada de audio (se muestra 7).

Tipo de cédigo de Cédec de audio (se muestra G711A).
audio

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Activar audio: se utiliza para activar o desactivar el audio.
Volumen de salida: se utiliza para establecer el volumen del audio de salida.
Volumen de entrada: se utiliza para establecer el volumen del audio de entrada.

Tipo de codigo de audio: se utiliza para establecer el tipo de decodificacion de audio. Hay dos
opciones: G711Ay G711U.
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9.10.3 Ajustes de almacenamiento en la nube

Su dispositivo puede cargar instantaneas o videos en el servidor de almacenamiento en la nube
a través de Dropbox, un servicio gratuito que permite almacenar y compartir imagenes con
facilidad.

Antes de iniciar el servicio de almacenamiento en la nube, se recomienda crear una cuenta de
Dropbox con su direccion de correo electrénico y su contrasefia. A continuacion, visite
www.dropbox.com , introduzca su direccién de correo electrénico y su contrasefia, acepte las
condiciones y haga clic en Iniciar sesidn.

1. Almacenamiento en la nube: establezca esta opcién en ON para activar la funcion.

2. Tipo de nube: seleccione el tipo de almacenamiento en la nube. Hay dos opciones: Dropbox y
Google Drive.

3. Sobrescritura en la nube: se utiliza para establecer la frecuencia de sobrescritura del
almacenamiento en la nube.

4. Tipo de video: se utiliza para establecer el formato de los videos cargados en el servidor de
almacenamiento en la nube.

5. Nombre de unidad: se utiliza para establecer el nombre del directorio en el que se
almacenan los videos e imagenes del canal.

6. Activar nube: haga clic en este botdn para activar la funcion. Pasado un tiempo, la pagina se
redirige automaticamente al enlace de Dropbox. Puede establecer la asociacion simplemente
introduciendo el nombre de usuario y la contrasefia correctos.
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9.11. Ajustes del sistema
9.11.1 General

9.11.1.1 Fecha y hora

Date and Time Daylight Saving Time

Time setting mode © sStatic NTP server synchronization

Date Format ‘ YYYY-MM-DD ‘

Time Zone ‘ GMT+3:00 ‘

Time Format ‘ 24Hour ‘

System time ‘2026—06—30 | ‘ 16 © 36 © 48 ‘

o ommemne o
Fig. 105. Sistema = General = Fecha y hora: ajuste de hora estatico (modo Estatico)

Date and Time Daylight Saving Time

Time setting mode Static € NTP server synchronization

Date Format | YYYY-MM-DD |

Time Zone | GMT:2:00 |

Time Format ‘ 24Hour |

System time ‘.2026—10—26 ‘ ‘ 17 © 16 @ 45 |

Server Address ‘ pool.ntp.org |

W G

Fig. 106. Sistema = General = Fecha y hora: modo de sincronizacion con servidor NTP

Modo de ajuste de hora: hay dos opciones: Estatico y Sincronizacién con servidor NTP.
Cuando se selecciona Estatico, debe establecer la hora manualmente. Cuando se selecciona
Sincronizacion con servidor NTP, la hora se sincroniza con la hora de la red.

Formato de fecha: se utiliza para establecer el formato de fecha.

Zona horaria: seleccione la zona horaria asociada a su regién o ciudad.
Formato de hora: seleccione su formato de hora preferido.

Hora del sistema: haga clic en el cuadro para cambiar la fecha y la hora.

Sincronizar con la hora del ordenador: haga clic en este botdn para sincronizar la hora con
la hora del ordenador.

Si Modo de ajuste de hora se establece en Sincronizacién con servidor NTP, no se puede
establecer la hora manualmente.

Direccidn del servidor: se utiliza para establecer el sitio web de sincronizacion automatica
de la hora.

(Nota: de forma predeterminada, NTP estd activado y la zona horaria es GMT.)
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9.11.1.2 Horario de verano

La funciéon de horario de verano (Daylight Saving Time, DST) permite elegir cuando se afiade
el horario de verano a una zona horaria o regién especifica.

Date and Time Daylignt Sauing Time

Daylight Saving Time ‘) O Set by week Set by date

Start Time March The last SUN 09 © 00 = 00
End Time October The last SUN 09 © 00 = 00
Time Offset 1Hour

Fig. 107. Sistema - General - Horario de verano: establecer por semana

Date and Time Daylight Saving Time

Daylignt Saving Tme (i) Setbyweek @ Setbydate

Start Time | 0312312026 ‘ | 09 - 00 - 00 |
End Time | 03/23/2026 ‘ | 09 : 00 : 00 |

Time Offset ‘ 1Hour ‘

.

Fig. 108. Sistema - General - Horario de verano: establecer por fecha
Horario de verano: si en su zona horaria se utiliza el horario de verano, establezca esta
opcion en ON.

Establecer por semana: se utiliza para establecer el mes, el dia de la semana y la hora en

gue comienza y termina el horario de verano. Por ejemplo, las 2 a. m. del primer domingo
de un mes.

Establecer por fecha: se utiliza para establecer la fecha y la hora en que comienza y termina
el horario de verano.

Hora de inicio / Hora de fin: se utiliza para establecer la hora de inicio y la hora de fin del
horario de verano.

Desfase horario: se utiliza para establecer la hora que el horario de verano anade a su zona
horaria. Es la diferencia entre el Tiempo Universal Coordinado (UTC) y su hora local.
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9.11.2 Gestion multiusuario

Este menu permite configurar el nombre de usuario, la contraseia y los permisos.

Usemame | admin

Password Strength

Fig. 109. Multiusuario: ventana de edicién para cambiar la contraseia de un usuario

Usemame

[] Parameter
[] Live
[] Playback
[ P12

[] RTSP

N

Fig. 110. Multiusuario: ventana de politica con los permisos de un usuario

Se admiten los siguientes tipos de usuario:

ADMIN—Administrador del sistema: un administrador del sistema puede configurar por
completo el sistema y puede cambiar la contrasefia de administrador y las contrasefias de
usuario, asi como activar o desactivar la proteccidon con contrasefia.

USER—Usuario normal: un usuario normal solo dispone de la vista en directo, la blisqueda, la
reproduccion y otras funciones. Puede establecer varios usuarios con distintos permisos de
acceso al sistema.
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Multi-User

1 admin ADMIN Enable &

2 usert USER Disable & @
3 user2 USER Disable & @
4 user3 USER Disable & @
5 userd USER Disable & @
6 users USER Disable & @
T users USER Disable & @

‘ Refresh |

Fig. 111. Sistema - Multiusuario: lista de usuarios con nivel, estado, contrasefia y controles
de politica

Para cambiar la contrasefia de un administrador o de un usuario, haga clic en el icono
correspondiente de edicién de contrasefia en la columna Contraseia. La contrasefia debe
contener al menos ocho caracteres y debe ser una combinacidn de digitos, letras y simbolos.
Introduzca de nuevo la nueva contrasefia para confirmarla. Guarde la nueva contrasefia. Se le
pedird que introduzca la contrasefia anterior para la autenticacioén.

e Seleccione uno de los usuarios inactivos y haga clic en el icono correspondiente de
edicidn de contrasefia en la columna Contraseiia.

e Establezca Activar en ON para activar el usuario.

e Haga clic en el cuadro de texto Nombre de usuario para editar el nombre de usuario.

e Haga clic en el cuadro de texto Contraseiia para introducir su contrasena.

e Haga clic en el cuadro de texto Confirmar para introducir de nuevo su contrasefia a
modo de confirmacién.

Haga clic en Guardar. Debe introducir la contrasefia de administrador para la autenticacion.

Establezca los permisos del usuario marcando las casillas de verificacién correspondientes a las
funciones. Haga clic en Todo para marcar todas las casillas de verificacién. Haga clic en Borrar
para desmarcar todas las casillas de verificacion.
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9.11.3 Mantenimiento del sistema

Este menu permite buscar y ver los registros del sistema, restaurar los ajustes de fabrica,
actualizar el sistema, exportar e importar parametros del sistema y configurar el reinicio
automadtico del sistema.

9.11.3.1 Gestion de registros

El registro del sistema muestra eventos importantes del sistema, como alarmas de
movimiento y advertencias del sistema. Puede importar facilmente a su ordenador los
archivos de copia de seguridad del registro del sistema dentro de un intervalo de tiempo
preestablecido.

Log Load Default Upgrade Parameter Management Auto Reboot Developer Mode:
Name

Configuration
Alarm

Start Time
Account

Record

End Time

Storage
Network

All Operation result: The operation was successful
1 10/26/2026 17:15:45 Login User Name: admin
I1P: 192.168.2.147

2 10/26/2026 16:51:16 Video Tampering End Is there a video: no record
3 10/26/2026 16:51:15 Motion End Is there a video: no record
4 10/26/2026 16:51:04 Video Tampering Start Is there a video: no record
5 10/26/2026 16:50:46 Video Tampering End Is there a video: no record
6 10/26/2026 16:50:34 Video Tampering Start Is there a video: no record
T 10/26/2026 16:50:23 Motion Start Is there a video: no record
8 10/26/2026 16:49:09 Video Tampering End Is there a video: no record
g 10/26/2026 16:43:08 Motion End Is there a video: no record
10 10/26/2026 16:48:57 Video Tampering Start Is there a video: no record

(1 ]r8>

Fig. 112. Sistema - Mantenimiento - Registro: busqueda de eventos del sistema por
tipo e intervalo de fechas (lista Tipo de registro)

Busqueda y copia de seguridad de registros:

e Haga clic en el campo situado junto a Hora de inicio y seleccione la fecha y la hora
de inicio en el calendario en pantalla.
e Haga clic en el campo situado junto a Hora de fin y seleccione la fecha y la hora de

fin en el calendario en pantalla.

e Seleccione en la lista desplegable Tipo de registro el tipo de evento que desea
buscar. Puede seleccionar Todo para ver todo el registro del sistema dentro del
intervalo de tiempo seleccionado. Las opciones de tipo incluyen: registro del
sistema, registro de configuracidn, registro de alarmas, registro de cuentas, registro
de grabacién, registro de almacenamiento y registro de red.

e Seleccione en la lista desplegable Subtipo el tipo de evento que desea buscar (esta
lista no esta disponible si Tipo de registro se establece en Todo). Puede seleccionar
Todo para ver todo el registro del sistema dentro del intervalo de tiempo
seleccionado. Las opciones de tipo incluyen:
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sistema: ajustes del sistema, reinicio, reinicio automatico, actualizacion, ajustes de hora y
sincronizacion horaria NTP.

configuracion: control de la vista en directo de la cdmara, ajuste de areas privadas, ajuste
del modo de grabacidn, ajuste del plan de grabacidn, ajuste del flujo principal, ajuste de
red, ajuste del subflujo, ajuste del correo electrénico, ajuste de color, ajuste de deteccién
de movimiento, ajuste del disco duro, ajuste multiusuario, ajuste de NTP, control de
imagen, ajuste del flujo mavil, ajuste de RTSP, ajuste del filtro IP, restauracion de los ajustes
de fabrica, ajuste de audio, ajuste de la alarma de manipulacidn de video, ajuste de
exportacién y ajuste de importacion.

alarma: inicio de la deteccion de movimiento, fin de la deteccion de movimiento, inicio de
la alarma E/S, fin de la alarma E/S, inicio de PID, fin de PID, inicio de LCD, fin de LCD, inicio

de SOD, fin de SOD, inicio de PD&VD, fin de PD&VD, inicio de FD, fin de FD, inicio de CC, fin
de CC, inicio de CD, fin de CD, inicio de QD, fin de QD, inicio de la alarma de sonido y fin de
la alarma de sonido.

cuenta: inicio de sesion, cierre de sesion y cambio de usuario.

grabacion: busqueda, reproduccidn y copia de seguridad.

almacenamiento: formateo del disco duro, disco duro lleno y fallo del disco duro.
red: desconexidn de la red, red en linea, fallo de red y modo de red cambiado.

e Haga clic en este botdn para buscar.
e Explore los registros del sistema del intervalo de tiempo seleccionado.

7. Hagaclicen,, y enlaesquina inferior derecha de la pantalla para cambiar entre las
paginas de eventos del registro del sistema.!< < 7 2|

Introduzca el nombre del archivo que se va a exportar en el cuadro de texto Nombre. Haga
clic en Exportar para crear una copia de seguridad del registro del sistema.
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9.11.3.2 Restauracion de los ajustes de fabrica

El dispositivo se puede restablecer a los ajustes de fabrica. Puede elegir restablecer todos
los ajustes a la vez o solo los ajustes de un menu concreto. Nota: restaurar los ajustes
predeterminados no elimina los videos ni las instantdneas almacenados en la tarjeta de
memoria.

] Al
[ Channel

Record

Event

Network
Device

System

O O 0O O O O O

PTZ

B | e

Fig. 113. Sistema - Mantenimiento - Cargar valores predeterminados: restaurar
selectivamente los valores de fabrica por médulo

La pagina Cargar valores predeterminados contiene:

Control ‘ Funcion

ALL Selecciona todos los mddulos.

Canal, Grabacién, Moddulos cuyos ajustes se pueden restaurar individualmente a
Evento, IA, Red, los valores de fabrica.

Dispositivo, Sistema,

PTZ

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar vuelve a cargar los valores
almacenados en la cdmara.

Seleccione los elementos que se van a restaurar o seleccione Todo para seleccionar todos
los elementos. Haga clic en Guardar para cargar los ajustes predeterminados de los
elementos seleccionados.
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9.11.3.3 Actualizacion del sistema

Este menu permite actualizar el firmware.

Automatic Detection »

Usemame ‘ ‘

Password ‘ ‘

Server Address ‘ ‘

Server Address example:
protocol:/hostname[:port)/path
fip:#192.168.1.100:23/devicef/upgradePackage

nitp(s)/192.168.1.100:80/device/upgradePackage

— Installation package upgrade

Path - Upgrade

Don't close the browser or tum off the power when updating!

Fig. 114. Sistema - Mantenimiento - Actualizacion: actualizacién en linea mediante la
direccion del servidor o actualizacion manual mediante archivo local

Deteccion automatica: se utiliza para activar o desactivar la deteccién automatica. Puede
establecer esta opcion en ON para detectar automaticamente el archivo de actualizacién
por aire.

Nombre de usuario: se utiliza para establecer el nombre de usuario del servidor FTP.
Contraseiia: se utiliza para establecer la contrasefia del servidor FTP.

Direccion URL FTP/HTTP: introduzca la direccién de actualizacién por aire. Para la
actualizacion HTTP no se necesitan nombre de usuario ni contrasena.

Nota: la direccion FTP tiene el siguiente formato: ftp://{direccion IP del servidor
FTP:puerto}/Upgrade (el nombre del directorio que contiene la ruta de actualizacion
por aire del servidor FTP).

Guardar: haga clic en este botdén para guardar los ajustes actuales.

Detectar: una vez cargado el archivo de actualizacidn y establecida la ruta de actualizacion,
puede hacer clic en Detectar para detectar manualmente el archivo de actualizacion por
aire. Cuando hay actualizaciones disponibles, aparece un mensaje.

Actualizar: haga clic en este botdn para iniciar la actualizacion del sistema.
Coloque el archivo de firmware (.sw) en el disco duro de su PC.
Haga clic en ... junto a Ruta para seleccionar el archivo de firmware de su PC.

Haga clic en Actualizar para iniciar la actualizacidn del sistema. La actualizacién del sistema
tarda unos 2—3 minutos. No apague el dispositivo ni cierre su navegador |IE mientras la
actualizacidn del sistema esta en curso.
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9.11.3.4 Gestidn de parametros

Puede exportar los parametros configurados a su PC o importar al dispositivo un archivo de
configuracién exportado.

Log Load Default Upgrade Parameter Management Auto Reboot Developer Mode

—— e
commerme | e

Fig. 115. Sistema - Mantenimiento - Gestidn de parametros: importar o exportar la
configuracién completa de la cdmara

La pagina Gestidn de parametros contiene:

Control ‘ Funcion

Importar archivo / Ruta de un archivo de configuracién y botdn que carga sus
Importar ajustes en la cdmara.

Nombre del archivo Nombre de archivo y botdn que guarda la configuracion actual
de exportacion / de la cdmara en un archivo.

Exportar

Importar archivo: haga clic en el cuadro de texto Importar archivo. Se muestra el cuadro de
didlogo de seleccidn de ruta. Seleccione el archivo de pardmetros y haga clic en Importar
para importar los pardmetros.

Nombre del archivo de exportacion: haga clic en el cuadro de texto Nombre del archivo de
exportacion e introduzca el nombre del archivo en el que se exportan los parametros. Haga
clic en Exportar para exportar los parametros.
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9.11.3.5 Reinicio automatico

Este menu permite que el sistema se reinicie automaticamente de forma periddica. Se
recomienda activar esta funcién para garantizar el funcionamiento estable del dispositivo.

Log Load Default Upgrade Parameter Management Auto Reboot Developer Mode
Auto Reboot @
Time

Mote: The system will restart at some random time within 2 minutes after the set time point
Bl | =

Fig. 116. Sistema - Mantenimiento - Reinicio automatico: frecuencia y hora del reinicio
programado

La pagina Reinicio automatico contiene:

Control ‘ Funcién

Reinicio automatico Activa los reinicios programados.

Hora Frecuencia de reinicio (se muestra Cada semana), dia de la
semana (se muestra SUN) y hora del dia.

Nota La cdmara se reinicia en un momento aleatorio dentro de los 2
minutos posteriores a la hora establecida.

Guardar / Actualizar / | Guardar aplica la programacion; Actualizar la vuelve a cargar;
Reiniciar Reiniciar reinicia la cdmara de inmediato.

Reinicio automatico: establezca esta opcion en ON para activar la funcién.

Hora: puede configurar la cdmara para que se reinicie por dia, semana o mes.
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9.11.3.6 Modo de desarrollador

El modo de desarrollador estd pensado para el diagndstico con el soporte técnico de
Partizan. Active «Depuracion de cdmara» y seleccione el modo de almacenamiento (por
ejemplo, SD_Card). Haga clic en «Exportar informacién de depuracién» o «<Empaquetar
registro» para recopilar datos de diagndstico. Para exportar los resultados de una busqueda
en el registro, introduzca un nombre de archivo en el campo «Exportar registro de
busqueda» y haga clic en «Exportar».

Log Load Default Upgrade Parameter Management Auto Reboot Developer Mode

Camera Debug @

Mode

Export debug info Pack Log
= |

Fig. 117. Sistema - Mantenimiento - Modo de desarrollador: registro de depuraciény
herramientas de exportacidn de registros con fines de soporte

La pagina Modo de desarrollador se utiliza junto con el soporte técnico:

Control ‘ Funcion

Depuracién de Activa el registro de depuracion de la cdmara.
camara
Modo Almacenamiento utilizado para los datos de depuracion (se

muestra SD_Card).

Exportar informacién | Recopilan y exportan datos de diagnéstico.
de depuracién /
Empaquetar registro

Exportar registro de Nombre de archivo y botdn Exportar para guardar el resultado
blsqueda de la busqueda en el registro.

Guardar / Actualizar Guardar aplica los ajustes; Actualizar los vuelve a cargar.
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9.11.4 Informacion del sistema

Este menu permite ver la informacion del sistema, incluidos el ID del dispositivo, el modelo del
dispositivo, la direccion MAC y la versién de firmware.

Information

Device ID 000000

Device Name IPS-230X-IR Starlight SH
Device Type IPS-230X-IR Starlight SH
Hardware Version CM-393A

Software Version V40458246 260324
Web Version V1.4.1.1007_260306
MCU Version V631

MAC Address

P2PID

‘ Refresh ‘

Fig. 118. Sistema —> Informacion: identificacidn del dispositivo y detalles de versiéon (MAC, ID
P2P y cédigo QR ocultos)

La pagina Informacidn muestra datos de solo lectura:

Control ‘ Funcion

ID del dispositivo / Identificacion de la cdmara y de su modelo.
Nombre del
dispositivo / Tipo de
dispositivo

Version de hardware / | Versiones del hardware, del firmware, del cliente web y de la MCU.
software / web / MCU

Direccién MAC/ ID Direccion de hardware e identificador P2P de la camara (ocultos en
P2pP la captura de pantalla).
Cdédigo QR Cédigo para afiadir la cdmara a una aplicacion mavil compatible

(oculto en la captura de pantalla).

Actualizar Vuelve a cargar la informacion.
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10. Ajustes locales

Este menu permite establecer la ruta de almacenamiento de los videos, de las descargas y de los
archivos de imagenes capturadas, asi como el formato de los videos y de las imdgenes capturadas.

Nota: se admiten programas sin complementos. Puede omitir esta pantalla cuando acceda a un
cliente web desde Safari 12 y posterior, Chrome 57 y posterior, Firefox 52 y posterior y Edge 41.
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11. Instrucciones de seguridad

e Seguridad: cambie la contrasefia predeterminada inmediatamente en el primer inicio de sesion
para evitar accesos no autorizados.

e Noinstale la cdmara en lugares humedos, polvorientos o mal ventilados, ni en lugares de facil
acceso para los nifos.

e Utilice y almacene el dispositivo dentro del rango de temperatura y humedad especificado.

e No desmonte la cdmara ni intente realizar reparaciones no autorizadas.

e Este producto estd destinado Unicamente a su uso en condiciones climaticas no tropicales.

e Guarde en un lugar seguro la informacion de recuperacién de contrasefia (respuestas a preguntas
de seguridad o archivo de certificado); sin ella, puede que no sea posible recuperar la contrasefia.

Nota: el contenido de este manual es solo de referencia y puede diferir ligeramente del producto real
o de la version de firmware. Las funciones y la disposicion de los menus pueden variar segun el
modelo de cdmara.
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m. Manual del usuario

PARTIZAN

Contacto:
WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@partizan.global
Telegram: https://t.me/PartizanSupport bot
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