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1. Przeglad produktu

Rys.1. Fpv silnik 5215 340 KV
Pilotix 5215 340KV to wysokowydajny silnik zaprojektowany specjalnie z myslg o wytrzymatych platformach
wielowirnikowych. Dzieki niskiej wartosci KV i poteznemu stojanowi silnik ten jest zoptymalizowany pod
katem $migiet o Srednicy od 18 do 22 cali, zapewniajgc ogromng site nosng oraz stabilnos¢ niezbedng do

przenoszenia profesjonalnych kamer filmowych i tadunkdw przemystowych.

2. Specyfikacja techniczna

Szczegotowe specyfikacje techniczne, doktadne wymiary oraz petne wyniki testéw sity ciggu (wykres sity

ciggu) mozna znalezé w oficjalnej karcie katalogowej dostepnej na naszej stronie internetowe;.

3. Instrukcja montazu

Schemat mocowania

Silnik posiada otwory montazowe na sruby M3.

Prawidtowa technika dokrecania (metoda krzyzowa)

Aby zapewni¢ réwnomierny rozktad nacisku i zapobiec obcigzeniom mechanicznym podstawy silnika lub
ramienia ramy, nalezy zawsze dokrecac sruby montazowe metodg krzyzowg (w kolejnosci po przekatnej).
1. Wkrec luzno wszystkie 4 sruby.

2 Dokre¢ jedng Srube do potowy.

3. Przejdz do sruby znajdujgcej sie po przekatnej i dokrec jg do potowy.

4

Powtdrz te czynnosé dla pozostatych dwéch srub.
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5. Na koniec dokrec je do korica w tej samej sekwencji po przekatne;.
OSTRZEZENIE: Sprawdz dtugos¢ $rub! Upewnij sie, ze $ruby montazowe nie siegajqg ani nie dotykajg uzwojen
silnika. Nawet niewielki kontakt spowoduje zwarcie, prowadzgc do natychmiastowego zniszczenia zaréwno
silnika, jak i regulatora predkosci (ESC).
Montaz $migta

e Typ: Zdejmowany adapter $migta z trzpieniem z gwintem M6 (mocowany czterema Srubami M3).

e Montaz: Upewnij sie, ze piasta smigta jest idealnie wycentrowana na trzpieniu o Srednicy 6 mm. Uzyj

dofaczonej nakretki spinnera lub nakretki nyloc. Dokre¢ mocno, aby zapobiec zeslizgiwaniu sie

podczas gwattownych zmian obrotéw lub hamowania (hamowanie aktywne/swiatto hamowania).

4. Okablowanie i konfiguracja

Podtaczenie: Przylutuj trzy przewody silnika do stykdw regulatora predkosci (ESC) w dowolnej kolejnosci.
Sprawdzenie kierunku obrotow: Wiacz quadcoptera (przy pierwszym podfaczeniu zawsze uzywaj
zabezpieczenia Smoke Stopper) i sprawdz kierunek obrotéw w Betaflight Configurator.

Konfiguracja oprogramowania: Jesli silnik obraca sie w niewtasciwym kierunku, mozesz albo zamienic

dowolne dwa przewody silnika, albo zmieni¢ ustawienie ,,Motor Direction” w oprogramowaniu sprzetowym.

5. Bezpieczenstwo i konserwacja

Przed lotem: Przed kazdg sesjg sprawdz, czy Sruby silnika i $Smigta sg dobrze dokrecone.

Czyszczenie: Jesli wylgdujesz na ziemi lub piasku, uzyj sprezonego powietrza, aby przedmucha¢ komore
silnika. Unikaj latania z zanieczyszczeniami wewnatrz, poniewaz mogg one uszkodzi¢ magnesy i izolacje
przewodow.

tozyska: Wymien silnik lub tozyska, jesli zauwazysz ,chropowatosé¢” lub nadmierny luz.

Temperatura: Jesli silniki sg zbyt gorace, by je dotknag¢ (> 80°C) po locie, natychmiast wylgduj i sprawdz

ustawienia PID/filtra lub ewentualne usterki mechaniczne.

Kontakty:

WhatsApp: +420 777 054 888

Email: support@pilotix.eu

Telegram: https://t.me/PilotixSupport bot
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